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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlieR3lich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkrafte, die
mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung,
Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Gerate durfen nur von einer anerkannt
ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstech-
nik vertraut ist, durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte,
soweit sie nicht in diesem Handbuch beschrieben sind, durfen nur durch unser Fachpersonal
vorgenommen werden.

Bestimmungsgemaler Gebrauch

Die CC-Link-Module der A/Q-Serie sind nur fur die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der
vorliegenden Bedienungsanleitung beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller im
Handbuch angegebenen Kenndaten. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die Hard-
oder Software bzw. Nichtbeachtung der in diesem Handbuch angegebenen oder am Produkt
angebrachten Warnhinweise kénnen zu schweren Personen- oder Sachschéden fihren. Es
durfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate
benutzt werden. Jede andere dartiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht
bestimmungsgemalr.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Gerdte missen
die fur den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und Unfallverhttungsvorschriften
beachtet werden. Es missen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstan-
digkeit) beachten werden:

@® VDE-Vorschriften

— VDE 0100
Bestimmungen fiir das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis
1000 V

- VDE 0105
Betrieb von Starkstromanlagen

— VDE 0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

— VDE 0160
Ausristung von Starkstromanlagen und elektrischen Betriebsmitteln

— VDE 0550/0551
Bestimmungen fir Transformatoren

— VDE 0700
Sicherheit elektrischer Gerate fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke

— VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen fur netzbetriebene elektronische Gerate und deren Zube-
hor fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke.

@® Brandverhitungsvorschriften

@® Unfallverhiitungsvorschrift

— VBG Nr4
Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Sicherheitshinweise

Erlduterung zu den Gefahrenhinweisen

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

i i GEFAHR:
A Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders
besteht, wenn die entsprechenden Vorsichtsmal3inahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG:
Bedeutet eine Warnung vor méglichen Besché&digungen des Gerétes, der Software oder
anderen Sachwerten, wenn die entsprechenden VorsichtsmalBnahmen nicht

getroffen werden.
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Sicherheitshinweise

Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie fur den Umgang mit der SPSin
Verbindung mit anderen Geraten zu verstehen. Diese Hinweise missen Sie bei der Projektie-
rung, Installation und Betrieb einer Steuerungsanlage unbedingt beachten.

GEFAHR:
® Dieim spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvor-

schriften sind zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der Bau-
gruppen, Bauteile und Geréte miissen im spannungslosen Zustand erfolgen.

Baugruppen, Bauteile und Geréte miissen in einem beriihrungssicheren Gehduse
mit einer bestimmungsgeméfien Abdeckung und Schutzeinrichtung installiert
werden.

Bei Gerédten mit einem ortsfesten Netzanschluss miissen ein allpoliger Netztrenn-
schalter und eine Sicherung in die Gebdudeinstallation eingebaut werden.

Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Geréte
verbunden sind, regelméBig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei Feststel-
lung eines Fehlers in der Verkabelung miissen Sie die Gerédte und die Verkabelung
sofort spannungslos schalten und die defekte Verkabelung ersetzen.

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zuldssige Netzspannungsbereich
mit der drtlichen Netzspannung lbereinstimmt.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zusténden fiihren kann, sind entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Treffen Sie die erforderlichen Vorkehrungen, um nach Spannungseinbriichen und
-ausféllen ein unterbrochenes Programm ordnungsgemaéf wieder aufnehmen zu
kénnen. Dabei dlirfen auch kurzzeitig keine gefédhrlichen Betriebszustédnde auftre-
ten.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0641 Teil 1-3 sind als alleiniger
Schutz beiindirekten Beriihrungen in Verbindung mit speicherprogrammierbaren
Steuerungen nicht ausreichend. Hierflir sind zusétzliche bzw. andere Schutzmal3-
nahmen zu ergreifen.

NOT-AUS-Einrichtungen geméfl3 EN60204/IEC 204 VDE 0113 miissen in allen
Betriebsarten der SPS wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung
darf keinen unkontrollierten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zustdnden in der Steuerung flihren kann, sind hard- und softwareseitig entspre-
chende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Beim Einsatz der Module muss stets auf die strikte Einhaltung der Kenndaten flir
elektrische und physikalische Gré8en geachtet werden.
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HINWEIS

Beispiel V

HINWEIS

Symbolik des Handbuchs

Verwendung von Hinweisen

Hinweise auf wichtige Informationen sind besonders gekennzeichnet und werden folgender-
malfien dargestellt:

| Hinweistext

Verwendung von Beispielen

Beispiele sind besonders gekennzeichnet und werden folgendermalRen dargestellt:

Beispieltext

Verwendung von Numerierungen in Abbildungen

Numerierungen in Abbildungen werden durch weil3e Zahlen in schwarzem Kreis dargestellt
und in einer anschlieRenden Tabelle durch die gleiche Zahl erlautert,

2B OOOO
Verwendung von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen sind Schrittfolgen bei der Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung u.a.,
die genau in der aufgefuhrten Reihenfolge durchgefuhrt werden missen.

Sie werden fortlaufend durchnumeriert (schwarze Zahlen in weil3em Kreis)
@ Text
@ Text
® Text

Verwendung von Ful3noten in Tabellen

Hinweise in Tabellen werden in Form von Ful3noten unterhalb der Tabelle (hochgestellt) erlau-
tert. An der entsprechenden Stelle in der Tabelle steht ein FuRnotenzeichen (hochgestellt).

Liegen Ful3noten zu einer Tabelle vor, werden diese unterhalb der Tabelle fortlaufend nume-
riert (schwarze Zahlen in weif3em Kreis, hochgestellt):

@ Text
@ Text
® Text

Die in diesem Handbuch verwendeten Programmbeispiele sind mit der Software GX IEC
Developer erstellt worden.
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Grundlagen Einleitung

1 Grundlagen

1.1 Einleitung

Das Control & Communication Link (CC-Link, Link = Verbindung) ist dazu ausgelegt, Informa-
tionen zur Steuerung und zur Kommunikation zu tGbertragen. CC-Link reduziert den Verdrah-
tungsaufwand und bietet Echtzeitfahigkeit, dezentrale Anordnung von digitalen oder analogen
Ein- und Ausgangsmodulen, Datenaustausch mit Sondermodulen, Personal Computern und
Fremdgeraten und Funktionen zur Steigerung der Verflgbarkeit, der Zuverlassigkeit und zur
Wartung.

An eine Master-Station kdnnen bis zu 64 dezentrale E/A-Module, dezentrale E/A-Stationen,
lokale Stationen oder intelligente Gerate angeschlossen werden.

ccoooo1ic

Abb. 1-1: CC-Link-System

© Master-Station:
Die Master-Station steuert die dezentralen und die lokalen Stationen sowie die dezentralen
E/A-Stationen. Pro Netzwerk ist eine Master-Station notwendig.

@ Dezentrale E/A-Station:
Die dezentrale E/A-Station verarbeitet nur digitale Signale (EIN oderAUS).

® Dezentrale Station:
Die dezentrale Station verarbeitet digitale und analoge Daten (z. B. Messwerte)

O Lokale Station:
Die lokale Station besitzt eine CPU und kann mit der Master-Station und anderen lokalen

Stationen kommunizieren.
® Produkt eines Fremdherstellers

® CPU der SPS

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 1-1
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Grundlagen

Die folgenden Funktionen sind ab der Modulversion B mdglich. Weitere Informationen zu die-
sen Funktionen enthélt das Kapitel 6.

Zyklussynchronisation

Diese Funktion ermdéglicht das mit dem SPS-Zyklus synchronisierte Ausfiihren des
Link-Zyklus.

Standby-Master-Funktion

Trittin der Master-Station ein Fehler auf, wird die Kommunikation vom Standby-Master Uber-
nommen. Dadurch wird der Datenaustausch ohne Unterbrechung fortgesetzt.

Erweiterte Anweisungen

Mit diesen Anweisungen ist eine transiente Ubertragung (Ubertragungen auf Anfordrung)
zwischen einer intelligenten Einheit und einer lokalen Station méglich. Ferner erméglichen
diese Anweisungen das Lesen und Schreiben von Daten von bzw. zu dezentralen Einhei-
ten mittels Quittungssignalen (Handshake).

Ausblenden einer zeitweise fehlerhaften Station

Mit dieser Funktion kann eine Station als zeitweise fehlerhafte Station angegeben werden.
Dadurch kann dieses Modul wahrend der Kommunikation gewechselt werden, ohne dass
ein Fehlers gemeldet werden.

Speichern der Parameter

Diese Funktion erméglicht die Einstellung der Parameter (z. B. Zahl der angeschlossenen
Stationen, Stationsinformationen) mit Hilfe der erweiterten Anweisungen.

Automatische Aktualisierung
Zyklisch Ubertragene Daten, wie z. B. RX und RY, werden automatisch aktualisiert.
Uberwachungs-/Diagnosefunktionen

Diese Funktionen erméglichen die Uberwachung und Diagnose iiber ein Programmier-
gerat.

Online-Test-Funktion

Neben dem Testen der Bus-Verbindung kann die Kommunikation tGiber ein Programmier-
gerat gesteuert werden.

Kommunikationsanweisungen (ab Programmversion J oder héher)

Diese Anweisungen dienen zur Kommunikation mit anderen Stationen. Es kénnen Daten
von anderen Stationen gelesen oder in andere Stationen geschrieben werden.

Sonderanweisungen (ab Programmversion J oder hdher)

Operanden kdénnen unter Beachtung der SPS der angegebenen Station geschrieben und
gelesen werden.

Automatischer Start von CC-Link (ab Programmversion J oder héher)

Bei einem System, das nur aus der Master-Station und dezentralen E/A-Stationen
besteht, wird die Datentibertragung automatisch beim Einschalten der Versorgungsspan-
nung gestartet. Es brauchen keine Netzwerk- oder Aktualisierungs-Parameter eingestelt
werden und die Link-Abtastzeit wird verkirzt.
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Eigenschaften

1.2

1.2.1

1.2.2

Eigenschaften

Kommunikation mit einer dezentralen E/A-Station

Mit einer dezentralen E/A-Station werden nur digitale Daten (EIN oder AUS) ausgetauscht. Die
Eingange der dezentralen E/A-Station werden von der SPS als RX und die Ausgéange als RY

angesprochen.

Master-Station

Dezentraler

—

Eingang (RX)

Link-Zyklus

Dezentrale E/A-Station

Eingang

Dezentraler

—

Ausgang (RY)

Link-Zyklus

ol

Ausgang

)

CC00002C

Abb. 1-2:

Kommunikation mit einer dezentralen E/A-Station

Kommunikation mit einer dezentralen Station

Eine dezentrale Station kann mit der Master-Station Uiber dezentrale Eingange RX und dezen-
trale Ausgange RY digitale Daten und tber dezentrale Register RW auch numerische Daten

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module

austauschen.
Master-Station Dezentrale Station
A/D-Wandlung
abgeschlossen
Dezentraler Dezentraler
Eingang (RX) Eingang (RX)
Analogsignal
Offset-/Gain-Auswahl )
Dezentraler Link-Zyklus Dezentraler
< > Ausgang (RY) Ausgang (RY)
Parameter zur
A/D-Wandlung il
Dezentrales Link-Zyklus Dezentrales
_[TO Register (RWw) Register (RWw)
Digitaler Eingangswert .
—[FROM Dezentrales Link-Zyklus Dezentrales
Register (RWr) Register (RWr)
C€C00003C
Abb. 1-3:  Kommunikation mit einer dezentralen Station
Beispiel: Erfassung eines analogen Signals
1-3
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1.2.3 Kommunikation mit lokalen Stationen

Die Datenkommunikation erfolgt zwischen den einzelnen Stationen in einer n:n-Beziehung.
Ubertragen werden Bit-Daten (dezentrale Eingange RX und dezentrale Ausgange RY) und
Wortdaten (dezentrale Register RW).

Master-Station Lokale Station Lokale Station

Dezentraler Eingang (RX) Link-Zyklus DezentralerAusgang (RY) Link-Zyklus DezentralerAusgang (RY)

Dezentraler Ausgang (RY) Link-Zyklus Dezentraler Eingang (RX) Link-Zyklus Dezentraler Eingang (RX)

»

Dezentrales Register (RWw) Dezentrales Register (RWr) Dezentrales Register (Rwr)
Link-Zyklus Link-Zyklus
>
Dezentrales Register (RWr) Dezentrales Register (RWw) Dezentrales Register (Rww)
Link-Zyklus Link-Zyklus
C€C00004C

Abb. 1-4: Kommunikation mit einer lokalen Station

1.2.4 Hochgeschwindigkeits-Ubertragung

Bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 Mbit/s werden bei der maximalen Anzahl von
64 angeschlossenen Stationen die folgenden Abtastzeiten (Kommunikationszeit mit der Mas-
ter- und dezentralen/lokalen Station) erreicht:

@® 2048 dezentrale E/As (RX, RY): 4 ms

@® 2048 dezentrale E/As (RX, RY) und
512 dezentrale Register (RWw, RWr): 7 ms
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1.2.5 Anpassung der Systemkonfiguration

® Ubertragungsentfernung

Die maximale Ubertragungsentfernung im Gesamtsystem hangt von der gewahlten Uber-
tragungsgeschwindigkeit ab. Die mdglichen Ubertragungsentfernungen liegen zwischen
100 m (bei 10 Mbit/s) und 1200 m (bei 156 kBit/s).

@® Anzahl der angeschlossenen Stationen

An eine Master-Station kdnnen maximal 64 Stationen angeschlossen werden. Darin ent-
halten sind dezentrale E/A-Stationen, dezentrale Stationen, Standby-Master und lokale
Stationen.

Es kdnnen bis zu 64 dezentrale E/A-Stationen, 42 dezentrale Stationen und 26 lokale Sta-
tionen angeschlossen werden (siehe Abs. 2.1).

1.2.6 Link-Adressen

Fur die Kommunikation in einem System stehen 2048 Adressen fiir dezentrale Eingéange (RX),
2048 Adressen fir dezentrale Ausgange (RY) und 512 Adressen fur dezentrale Register (RW)
zur Verfligung.

Fur eine dezentrale oder lokale Station kdnnen 32 Adressen fir dezentrale Eingange (RX),
32 Adressen fiir dezentrale Ausgange (RY) und 8 Adressen flir dezentrale Register (RW) ver-
arbeitet werden (RWw = 4 Adressen, RWr = 4 Adressen).

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 1-5
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1.2.7 Fortsetzung des Datenaustausches bei Ausfall von Stationen

Auch bei Ausfall einer Station wird der Datenaustausch zwischen den anderen Stationen nicht
beeintrachtigt.

Module mit zweiteiligem Klemmenblock kénnen sogar wahrend des Betriebs ausgetauscht

werden.
Master-Station Station Nr. 4 Station Nr. 7
Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 5
Fortgesetzter Datenaustausch
Master-Station Station Nr. 4 Station Nr. 7
Fehlerhafte Station
Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 5
CC00005C

Abb. 1-5:  Verhalten bei Betriebsstérungen

Station Typ Belegung
Master-Station — —

Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 3 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 4 Lokale Station 1 Station
Nr. 5 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 7 Lokale Station 4 Stationen

Tab. 1-1:  Moduliibersicht zur Abb. 1-5
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Eigenschaften

1.2.8 Reservieren von Stationen

Mit dieser Funktion kénnen Stationen reserviert werden, die erst in der Zukunft angeschlos-
sen werden. Die fehlende Station wird in der friiheren Ausbauphase nicht als fehlerhafte Stati-

on erkannt.

Master-Station

Station Nr. 4

(Reservierte Station)

I
]
I
:
Station Nr. 1 Station Nr. 3 :
]
I
I
]
1

Fir zukunftigen Anschluss
vorgesehene Stationen

O\

Station Nr. 9
Station Nr.8 (Reservierte Station)

CC00006C
Abb. 1-6: Reservierungsfunktion
Station Typ Belegung
Master-Station — —
Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 3 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 4 Lokale Station 4 Stationen
Nr. 8 Dezentrale Station 1 Station
Nr. 9 Dezentrale Station 1 Station
Tab. 1-2:  Moduliibersicht zur Abb. 1-6
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 1-7
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1.2.9 Ignorieren einer fehlerhaften Station

Mit dieser Funktion werden Stationen, die z. B. aufgrund eines Spannungsausfalls keine
Daten austauschen konnen, nicht als ,Fehlerhafte Station im Netzwerk" von der Master- und
lokalen Station erkannt.

HINWEIS Wenn diese Funktion verwendet wird, werden Fehler nicht mehr automatisch erkannt.

Diese Stationen sind so parametriert, dass sie bei einem
Fehler nicht als fehlerhafte Stationen erkannt werden.

Master-Station Station Nr. 4 Station Nr. 7

Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 5

Diese Station ist ausgefallen,

Master-Station wird aber nicht als fehlerhafte Station Nr. 4 Station Nr. 7
Station erkannt.

N\

Station Nr. 1 Station Nr.3 Station Nr. 5

X

CCo00007C

Abb. 1-7: Ignorieren fehlerhafter Stationen

Station Typ Belegung
Master-Station — —

Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 3 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 4 Lokale Station 1 Station
Nr. 5 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 7 Dezentrale Station 4 Stationen

Tab. 1-3: Modultibersicht zur Abb. 1-7
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Eigenschaften

1.2.10

1.2.11

1.2.12

Eintrag der Parameter in das interne EEPROM

Dadurch, dass die Parameter im internen Speicher der Master-Station abgelegt werden
kénnen, missen diese nicht nach jedem Neustart der Master-Station (Spannung AUS — EIN)
neu eingegeben werden.

Aufgrund der Verwendung eines EEPROMS (Electrically Erasable Programmable Read Only
Memory = Elektrisch I6sch- und beschreibbarer Nur-Lese-Speicher ) bleiben die gespeicher-
ten Parameter auch nach dem Ausschalten der Versorgungsspannung des Moduls erhalten.

SPS-CPU Master-Station

EEPROM

Pufferspeicher

:> Parameter
¥

’
o

e Interner Speicher

Der Datenaustausch wird mit den im
internen Speicher abgelegten
Parametern abgewickelt.

Cccoooosc

Abb. 1-8: Speichern der Parameter in das interne EEPROM

Fortsetzung der Kommunikation bei einem Fehler der Master-Station

Fur den Fall, dass in der SPS, in der die Master-Station installiert ist, ein Fehler auftritt, der die
CPU dieser SPS stoppt (z. B. ,SP. UNIT ERROR*), kann ausgewahlt werden, ob der Datenaus-
tausch ebenfalls gestoppt oder fortgesetzt werden soll.

Der Datenaustausch zwischen den lokalen Stationen wird von einem Stopp der Mas-
ter-Station nicht beeintrachigt.

Tritt in der Master-Station ein Fehler auf, der die CPU nicht stoppt, wie z. B. ein Batteriefeh-
ler (,BATTERY ERROR"), wird der Datenaustausch unabhangig von den Einstellungen
fortgesetzt.

Verarbeitung der Eingangsdaten einer fehlerhaften Station

Sie kénnen wahlen, ob die empfangenen Eingangsdaten einer fehlerhaften Station geldscht
werden sollen oder ob die letzten Daten, die vor dem Ausfall empfangen wurden, weiterhin
gutig sein sollen.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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1.2.13 Rucksetzen der Module tber das Ablaufprogramm

Ein Modul kann nach einem Verandern der Schaltereinstellungen oder bei dem Auftreten ei-
nes Fehlers lber das Ablaufprogramm zurtickgesetzt werden, ohne dass die CPU der SPS
zurtckgesetzt werden muss.

Diese Funktion kann nicht eingesetzt werden, wenn das Modul einen Fehler meldet, bei dem
Xn0 gesetztist.

1.2.14 Funktionen zur Diagnose und zur Steigerung der Zuverlassigkeit

Automatische Rickkehrfunktion

Durch diese Funktion wird eine Station nach der Trennung vom Netzwerk (z. B. durch Span-
nungsausfall) und Rickkehr in den normalen Betriebsmodus automatisch wieder in den
Datenaustausch aufgenommen.

Uberprufung des Link-Status
Der Zustand der Kommunikation kann durch die Auswertung der Link-Sondermerker (SB) und
der Link-Sonderregister (SW) im Pufferspeicher Uberprift werden.

Diagnose-Funktion

Diese Funktion ermdglicht bei entsprechender Schaltereinstellung eine Uberpriifung der
Hardware und der Datenleitungen.

1-10 SMITSUBISHI ELECTRIC
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Grundlagen der Kommunikation

1.3

1.3.1

Grundlagen der Kommunikation
Kommunikation zwischen Master- und dezentraler E/A-Station

Die folgende Abbildung zeigt den Ablauf der Kommunikation zwischen der Master- und einer
dezentralen E/A-Station. Weitere Informationen enthélt der Abs. 4.2,

CPU der SPS Master-Station Dezentrale E/A-Station

_[SET Yno H » | Aktualisierungsangaben :

_[SET Yn6 H > iDatenaustausch starten i

o i Dezentraler i © -
_[ FROM H . i Eingang (RX) < - || Eingang
! | Link-Zyklus
e i Dezentraler : o
TO > [ Ausgang
i A RY
- H | usgang (RY) i Zyidus )

CC00009C

Abb. 1-9: Datenaustausch mit einer dezentralen E/A-Station

Beschreibung:
Die Aktualisierung der dezentralen Ausgange wird eingeschaltet.
Der Datenaustausch wird gestartet.

(1]

2]

©®© Mit dem Link-Zyklus werden die Eingangsinformationen der dezentralen E/A-Station in
den dezentralen Eingéngen (RX) der Master-Station gespeichert.
o
(5]
(6]

Mit einer FROM-Anweisung werden die dezentralen Eingdnge (RX) ausgelesen.

Mit einer TO-Anweisung werden die digitalen Daten (EIN/AUS) zu den dezentralen Aus-
gangen (RY) geschrieben.

Mit dem Link-Zyklus werden die Ausgange der dezentralen E/A-Station gesetzt oder zu-
rickgesetzt.
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Grundlagen

1.3.2

Kommunikation zwischen Master- und dezentraler Station

Der Datenaustausch zwischen der Master- und einer dezentraler Station ist in der folgenden

Abbildung dargestellt. Nahere Informationen finden Sie in Abs. 4.3.

SPS-CPU

Master-Station

N

i s s s

Dezentraler
Eingang (RX)

Dezentraler
Ausgang (RY)

Dezentrales
Register (RWw)

Dezentrales
Register (RWr)

Dezentrale Station

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

(3]
< | Dezentraler
) Eingang (RX
! Link-Zyklus gang (RX)
| (6}
| ! > Dezentraler
: - Ausgang (RY
! Link-Zyklus gang (RY)
| : 4 > Dezentrales
\ - Register (RWw)
| Link-Zyklus
< o | Dezentrales
‘ - Register (RWr)
' | Link-Zyklus

CC00010C

Abb. 1-10: Kommunikation mit einer lokalen Station

Beschreibung:

2]
3]
o

Starten Sie den Datenaustausch.

Die Aktualisierung der dezentralen Ausgange wird eingeschaltet

Mit dem Link-Zyklus werden die Zustande dezentralen Eingange (RX) der dezentralen
Station in der Master-Station gespeichert.

Mit einer FROM-Anweisung werden die dezentralen Eingange (RX) ausgelesen.

SMITSUBISHI ELECTRIC
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Mit einer TO-Anweisung werden die Soll-Zustande zu den dezentralen Ausgangen (RY)
geschrieben.

Mit dem Link-Zyklus werden die dezentralen Ausgange der dezentralen Station gesetzt
oder zurlickgesetzt.

Mit einer TO-Anweisung werden die Daten in die dezentralen Register (RWw) geschrie-
ben.

Mit dem Link-Zyklus werden die Daten zu den dezentralen Registern (RWw) der lokalen
Station gesendet.

Mit dem Link-Zyklus werden die dezentralen Register (RWr) der dezentralen Station zu
den dezentralen Registern (Rwr) der Master-Station gesendet.

® © 6 O o o

Eine FROM-Anweisung wird verwendet, um die Daten der dezentralen Register (RWr) zu
lesen.
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Grundlagen

1.3.3 Kommunikation zwischen Master- und lokalen Stationen
Zwischen Master- und lokalen Stationen werden die Daten so ausgetauscht, wie in Abb. 1.11
dargestellt. Weitere Informationen enthalt der Abs. 4.4.
Master-Station Lokale Station Lokale Station
| @ Akwalisierungs- | | @ Aktualisierungs- | | @ Aktualisierungs- |
P angaben E E angaben E E angaben E
| @ Datenaustausch |
E starten E
Pufferspeicher Pufferspeicher Pufferspeicher
| Dezentraler | | Dezentraler | | Dezentraler |
! Eingang (RX) 3 P ! Ausgang (RY) 3 o ! Ausgang (RY) 3
! | Link-zykius || || Link-Zyklus | i
i Dezentraler i i Dezentraler i i Dezentraler i
. Ausgang (RY) ! . Eingang (RX) ! . Eingang (RX) !
| 1 ° ) : ° ) :
i ! | Link-Zyklus r ! | Link-Zyklus r !
3 Dezentrales i 3 Dezentrales i 3 Dezentrales i
i Register (RWw) ! i Register (RWr) ! i Register (RWr) !
| | hod ) | hod ) :
! - | Link-zykius | 1 - | Link-zykius | 1 3
3 Dezentrales i 3 Dezentrales i 3 Dezentrales i
! Register (RWr) | 0 ! Register (RWw) | 0o ! Register (RWw) |
: ‘} Link-Zyklus | | ! | Link-Zyklus L i
ccooo1ic

Abb. 1-11: Kommunikation mit lokalen Stationen

Beschreibung:

@ Die Aktualisierung der dezentralen Ausgange wird eingeschaltet

@ Datenaustausch starten

©® Mit dem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Ausgange (RY) der lokalen Station
zu den dezentralen Eingangen (RX) der Master-Station und zu den dezentralen Ausgéan-
gen (RY) der anderen lokalen Stationen gesendet.

O Mit dem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Ausgéange (RY) der Master-Station
zu den dezentralen Eingangen (RX) aller lokalen Stationen gesendet.

@ Mit dem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Register (RWw) der Master-Stati-
on zu den dezentralen Registern (RWr) aller lokalen Stationen gesendet.

O Mit dem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Register (RWw) der Lokal-Station
zu den dezentralen Registern der Master-Station (RWr) und der anderen lokalen Statio-
nen (RWw) gesendet.
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Kommunikation in einem gemischten System

Ein gemischtes Syste m besteht aus dezentralen Stationen, dezentralen E/A-Stationen und
lokalen Stationen. Weitere Informationen hierzu finden Sie im Abs. 4.5.

Master-Station

Dezentrale E/A-Station

Dezentrale Station

Lokale Station

i @ Aktualisierungs- |
{_____angaben |
i @ Datenaustausch |
| starten 1

Dezentraler
Eingang (RX)

Eingang

Dezentraler
Eingang (RX)

(@ Aktualisierungs- |
angaben 1

Dezentraler
Ausgang (RY)

L =99 ]

|

Dezentraler

» Ausgang

Dezentraler
Ausgang (RY)

Dezentraler
Eingang (RX)

»

Ausgang (RY)

L |

Register (RWw) 3

Dezentrales
Register (RWw)
]

Register (RWr)

|

Dezentrales

Dezentrales
Register (RWr)
1

Register (RWr) |

Dezentrales
Register (RWw)

|

‘
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Dezentrales
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

‘
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i
|

Dezentrales |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
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Abb. 1-12: Kommunikation in einem gemischten System

Beschreibung:

@ Die Einstellungen zur Aktualisierung werden aktiviert.

@ Der Datenaustausch wird gestartet.

@ Mit dem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Eingange (RX) der dezentralen
Stationen, E/A-Stationen und der Ausgange (RY) der lokalen Station gesendet.
Empfanger sind die dezentralen Eingange (RX) der Master-Station und die dezentralen
Ausgange (RY) der lokalen Stationen.

O Mitdem Link-Zyklus werden die Daten der dezentralen Ausgéange (RY) der Master-Station
zu den dezentralen Ausgangen der dezentralen E/A-Stationen und den dezentralen Ein-
gangen (RX) der lokalen Stationen gesendet.

@ Der Inhalt der dezentralen Register (RWw) der Master- Station wird an die dezentralen

Stationen (RWw) und die lokalen Stationen (RWr) gesendet.

O Der Inhalt der dezentralen Register der dezentralen Station (RWr) und lokalen Station
(RWw) wird an die Master-Station (RWr) und die lokalen Stationen (RWw) gesetzt.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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1.4

Anzahl belegter Stationen und Adressen

In diesem Absatz wird das Verhaltnis zwischen der Anzahl der belegten Stationen und den
Stationsnummern, sowie die Beziehung zwischen der Anzahl der Einheiten und der Anzabhl
Stationen erlautert.

1.4.1 Anzahl der belegten Stationen
Fur jedes Modul ist festgelegt, wieviele Stationen durch dieses Modul belegt werden. Fiir loka-
le Stationen kann als Anzahl der belegten Stationen 1, 2, 3 oder 4 angegeben werden.
Modul Anzahl belegter Stationen
Dezentrale E/A-Station (Module mit 16 und 32 Adressen) 1 Station
AJ65BT-64AD 2 Stationen
AJ65BT-64ADV 2 Stationen
AJB5BT-64DAI 2 Stationen
Dezentrale Station AJBSBT-D62 4 Stationen
AJ65BT-D62D(S1)
A852GOT 2 oder 4 Stationen
1, 2, 3 oder 4 Stationen
FX2N-32CCL (durch Schalter einstellbar)
’ 1, 2, 3 oder 4 Stationen
Lokale Station (durch Schalter einstellbar)
AJ65BT-R2 1 Station
Intelligente Station AJ65BT-G4 1 Station
AJB5BT-D75P2-S3 4 Stationen
Tab. 1-4:  Anzahl der belegten Stationen
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1.4.2 Stationsnummer

Wenn als Anzahl der belegten Stationen fir alle angeschlossenen Stationen 1 Station“ ange-
geben wurde, muss die Vergabe der Stationsnummer fortlaufend (z. B. 1, 2, 3 ...) erfolgen.

Bei Stationen, die mehr als eine Station belegen, muss dies bei der Vergabe der Stationsnum-
mer berlicksichtigt werden.

Stationen
[ Ne1 [ N2 [ N3 [ N4 [ N5 [ N6 | N7 [ Nes | Nho |
1 1 1 s 1 1 ~ |
Master-Station Station Nr. 4 Station Nr. 9
Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 8

/\ /\ /\ /\

CC00013C

Abb. 1-13: Beispiel zur Vergabe von Stationsnummern

Station Typ Belegung
Master-Station — —

Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 3 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 4 Lokale Station 4 Stationen
Nr. 8 Dezentrale Station 1 Station
Nr. 9 Lokale Station 1 Station

Tab. 1-5:  Moduliibersicht zur Abb. 1-13

1.4.3 Anzahl der Einheiten und Stationen

Die Anzahl der Einheiten beschreibt die physische Anzahl der Module.

Mit der Anzahl der Stationen ist die Anzahl der belegten Stationen (siehe Abs. 1.4.1) gemeint.
Ein Modul kann bis zu vier Stationen belegen.

In dem Beispiel von oben (Abb. 1-23) sind 5 Einheiten (Module) installiert. Die Anzahl der Sta-
tionen ist 9.
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1.5 Abklrzungen und Definitionen

In der folgenden Tabelle werden die in diesem Handbuch verwendeten Begriffe und Abkirzun-
gen definiert.

Abkirzung/Begriff Beschreibung

Station, welche die dezentralen und lokalen Stationen steuert.

Master-Station Fir jedes System wird eine Master-Station ben6tigt.

Station mit einer CPU, die mit der Master- und anderen lokale Stationen kommu-

Lokale Station L
nizieren kann.

Dezentrale Station, die nur Bit-Daten verarbeiten kann.
(z. B. AJ65BTB-000, AJ65BTC-01)

Dezentrale Station, die Bit- und Wort-Daten verarbeitet.
(z. B. AJ65BT-64AD, AJ65BT-64DAV, AJ65BT-64DAI)

Allgemeine Bezeichnung der dezentralen Stationen und E/A-Stationen.
Die Steuerung erfolgt durch die Master-Station.

Dezentrale E/A-Station

Dezentrale Station

Bit- und Wort-Daten werden ubertragen. Der Datenaustausch kann auch azyk-

Intelligente Station lisch (transient) erfolgen. Lokale Stationen kénnen auch intelligente Stationen
sein.
Master-/lokales Modul Allgemeine Bezeichnung fir A(1S)J61(Q)BT11

Allgemeine Bezeichnung fir A(1S)J61(Q)BT11 bei der Verwendung als
Master-Station.

Allgemeine Bezeichnung fir A(1S)J61(Q)BT11 bei der Verwendung als lokale
Station.

Allgemeine Bezeichnung fur: AJ65BTB[]-[][], AJ65BTC[J-[ ][], AJ65BT-64AD,
AJ65BT-64DAV und AJ65BT-64DAI.

Master-Modul

Lokales Modul

Dezentrales Modul

In dieser Betriebsart kann mit allen Stationen am CC-Link-Stationen kommuni-

Dezentraler Netzmodus .
ziert werden.

Innerhalb von Systemen, die ausschlie3lich aus dezentralen E/A-Stationen
Dezentraler E/A-Netzmodus | bestehen, kann in dieser Betriebsart ohne Einstellung von Parametern kommuni-
ziert werden.

Der Zustand der dezentralen Ein- und Ausgange und der dezentralen Register

Zykiische Ubertragung wird zyklisch aktualisiert.

Kurziibertragung Daten werden unabhangig von festen Zyklen auf Anforderung Gibertragen.
ANSCPU Sammelbegriff fir: ALSCPU, A1SCPU-S1, A1SJCPU, A1SJCPU-S3, A2SCPU,
A2SCPU, und A1SCPUC24-R2
AnCPU Sammelbegriff fur: ALCPU, A2CPU, A2CPUS1 und A3CPU
AnNCPU Sammelbegriff fir: ALNCPU, A2NCPU, A2NCPUS1 und A3NCPU
AnACPU Sammelbegriff fur: A2ACPU, A2ACPUS1 und A3ACPU
AnUCPU Sammelbegriff fir: A2UCPU, A2UCPUS1, A3UCPU und A4UCPU
QnASCPU Sammelbegriff fir: Q2ASCPU, Q2ASCPUS1, Q2ASHCPU und Q2ASHCPUS1
QnACPU Sammelbegriff fir: Q2ACPU, Q2ACPUS1, Q3ACPU und Q4ACPU
SB Link-Sondermerker fir CC-Link, Bit-Operand
Speichert den Status der Dateniibertragung in der Master-Station.
SW Link-Sonderregister fiir CC-Link, Wort-Operand
Speichert den Status des Daten-Link in der Master-Station als Wort-Information.
RX Dezentraler Eingang fur CC-Link
Bit-Daten von dezentralen Stationen zur Master-Station.
RY Dezentraler Ausgang fir CC-Link
Bit-Daten aus der Master-Station zu dezentralen Stationen.
RWW Dezentrales Register (Schreibbereich fir CC-Link)

Wort-Daten von der Master-Station zu dezentralen Stationen

Tab. 1-6:  Abkdrzungen und Definitionen
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Ubersicht

2 Systemkonfiguration

2.1 Ubersicht

An eine Master-Station kdnnen 64 dezentrale Stationen, dezentrale E/A- Stationen oder loka-

le Stationen angeschlossen werden.

Die folgenden Bedingungen missen eingehalten werden:

® [(1xa)+(2xb)+(3xc)+(4xd)]<64

In der Gleichung bedeuten:

a = Anzahl der Module, die eine Station belegen.

b = Anzahl der Module, die zwei Stationen belegen.
¢ = Anzahl der Module, die drei Stationen belegen.
d = Anzahl der Module, die vier Stationen belegen.

® [(16xA)+ (54 xB)+(88xC)] <2304

In der Gleichung bedeuten:

A = Anzahl der dezentralen E/A-Stationen (< 64).
B = Anzahl der dezentralen Stationen (< 42).
C = Anzahl der lokalen Stationen, Standby-Master und intelligenten Geréate (< 26).

Master-Station

 A1SJ61QBTIL |
. AJBIQBTI1

RS-232C-
Schnittstellen-Modul
AJ65BT-R2

Analog-/
Digitalmodule

AJ65BT-64AD

Dezentrale
E/A-Module

AJE5BTB -]
AJB5BTCI-LI0]

A1SJ61BT11 A1SJ61BT11
AJ61BT11 AJ61BT11
Abschlusswiderstand Abgeschirmte, verdrillte Leitung
(zwingend erforderlich)
______________________ 1
max. 42 max. 64
A A
A r al
Dezentrale Station Dezentrale E/A-Station

[

Abschlusswiderstand

Abgeschirmte, verdrillte Leitung

(zwingend erforderlich) Gesamt 64
““““““““““““““““““““““““““““““ ' ccooo1ac
Abb. 2-1:  Konfiguration eines CC-Link-Systems
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2.2 Systemaufbau

In diesem Absatz werden die verwendbaren CPU-Module und die VorsichtsmaRnahmen bei
der Systemkonfiguration.

2.2.1 Verwendbare CPU-Typen und die Anzahl der mdglichen Module

Die folgende Tabelle gibt die Anzahl der mdglichen Module in Abhangigkeit der verwendeten
SPS-CPU und des Daten-Link-/Netzwerkssystems an.

Es kann kein intelligenter Modus fiir eine zukiinftige Verwendung reserviert werden.

Installationsbereich A1SJ610BT11 AJ61QBT11
A0J2CPU
A0J2HCPU
A1SCPU(S1)
A1SHCPU
A1SJICPU(S3)
A1SJHCPU(S8) Nicht mdoglich Nicht mdglich
A1SCPUC24-R2
A2SCPU(S1)
A2SHCPU(S1)
A2ASCPU(S1/S30)
A2USHCPU-S1
Q2ASCPU(S1)
Q2ASHCPU(S1)
A1CPU
A2CPU(S1)
A3CPU

AINCPU
A2NCPU(S1)
A3NCPU

A3MCPU Nicht moglich
A3HCPU
A2ACPU(S1) Nicht moglich
A3ACPU
A2UCPU(S1)
A3UCPU
A4UCPU
Q2ACPU(S1)
Q3ACPU
Q4ACPU
Q4ARCPU

Kein Limit Kein Limit

SPS-CPU

Kein Limit

Tab. 2-1:  Verwendbare SPS und Module (1)

Installationsbereich A1SJ61QBT11 AJ610QBT11

Dezentrale
E/A-Station Nicht moglich Nicht moglich
MELSECNET

Dezentrale
E/A-Station Nicht mdglich Nicht mdoglich
MELSECNET/B

AJ72LP25,
AJ72LP15

AJ72QLP25

Nicht moglich Nicht moglich

Nicht moglich Kein Limit

Daten-Link, Netzwerk

AJ72QBR15
A1SJ72QLP

25 Kein Limit Kein Limit
A1SJQBR15

Dezentrale

E/A-Station
MELSECNET/10

Tab. 2-2: Verwendbare SPS und Module (2)
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HINWEIS

2.2.2

Tab. 2-2:  Verwendbare SPS und Module (2)

Die Module kdnnen in jedem beliebigem Steckplatz installiert werden. Eine Installation der
Module in den Steckplatzen der 7. Erweiterungsstufe einer A3CPU ist nicht méglich.

Hinweise zur Systemkonfiguration

Beriicksichtigen Sie bei der Planung des System die folgenden Hinweise, um fehlerhafte Ein-
gaben der dezentralen E/A-Module zu vermeiden.

Ein- und Ausschaltreihenfolge

Schalten Sie zuerst die Versorgungsspannung der dezentralen E/A-Module ein und starten
Sie dann den Datenaustausch.

Stoppen Sie vor dem Ausschalten der Versorgungsspannung der dezentralen E/A-Module
zuerst den Datenaustausch.

| Datenaustausch starten | |Datenaustausch stoppen |
1 1
Datenaustausch aktiv | |
Master-Modul
Datenaustausch gestoppt
| |
1 1
1 1
1 1
EIN | |
Versorgungsspannung des E E
dezentralen E/A-Moduls AUS I I
Installationsbereich A1SJ61QBT11 AJ610QBT11
Abb.| D&entrdldn- und Ausschaltreihenfolge fiir Datenaustausch und Spannung
E/A-Station Nicht moglich Nicht moglich
MELSECNET
Dezentrale
E/A-Station Nicht mdglich Nicht mdoglich
MELSECNET/B
AJT72LP25, . - . o
AJ72LP15 Nicht moglich Nicht moglich
AJ72QLP25
, Nicht moglich Kein Limit
AJ72QBR15
A1SJ72QLP
25 Kein Limit Kein Limit
A1SJQBR15
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Kurzzeitige Spannungsausfélle bei dezentralen E/A-Modulen

Wenn kurzzeitig die 24-V-DC-Versorgungsspannung der dezentralen E/A-Module abfallt,
kann es zu fehlerhaften Eingangszustanden kommen.

@ Ursache fir fehlerhafte Eingaben bei einem kurzzeitigen Spannungsabfall

Das dezentrale E/A-Modul wandelt die extern eingespeisten 24 V DC in eine Spannung
von 5V DC zur Versorgung der internen Elektronik. Wenn die 24 VV DC kurzzeitig abfallen
und dadurch die 5-Volt-Spannung fir eine Zeit ausfallt, die langer als die
EIN/AUS-Ansprechzeit der Modul-Eingéange ist, kann es bei einer Aktualisierung inner-
halb des mit @ markierten Bereichs zu einer fehlerhaften Eingabe kommen (siehe fol-
gende Abbildung).

Dezentrales E/A-Modul
(Modulversorgung und externe
Versorgung der Eingénge)

1

Dezentrales E/A-Modul
(Interne 5V DC)

Eingang Xn

|

AN

Da die externe Versorgung der Eingédnge abgeschaltet
ist, wird der Eingang (Xn) um die Ansprechzeit der
Moduleingange verzogert zuriickgesetzt.

ccoooi6C

Abb. 2-3:  Entstehung fehlerhafter Eingangszustédnde
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® Gegenmallnahme bei fehlerhaften Eingaben durch einen kurzzeitigen Spannungsabfall

Versorgen Sie die SPS, stabilisierte Netzteile und die externen Signalquellen aus einer
gemeinsamen Spannungsquelle.

5 _ g
2 2 n S
@ N o o
2 2 o2 e Dezentrales
o g E/A-Modul
(o))
c
2 7
c
c
]
& / \
§ Modul-Spannungsversorgung Versorgung der
8 externen
g 24V DC Signalquellen (DC)
Stabilisiertes Netzteil
E
- > g
T o
5 85| 9 =
= o % §J] Dezentrales
S P o
g, é 7 3 E/A-Modul
£ =
(]
2 . 7/
(=]
2 / \
]
c
g Modul-S
odul-Spannungsversorgun
E’ P g gung Versorgung der
i externen
§ 24V DC Signalquellen (AC)
i Stabilisiertes Netztell
)
€C00017C
Abb. 2-4:  Vermeidung von fehlerhaften Eingangszustédnden
HINWEIS Beachten Sie den Spannungsabfall in der Leitung, wenn mehrere dezentrale E/A-Module

von einer Spannungsquelle versorgt werden. Die Spannung am Modul muss innerhalb des
vorgeschriebenen Bereichs liegen.

@: Stabilisiertes /
Netzteil

Dezentrales Modul Dezentrales Modul

CC00018C

Abb. 2-5:  Anschluss mehrerer Module an eine Spannungsquelle

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 2-5



Systemaufbau

Systemkonfiguration

2.2.3

HINWEIS

Verwendung von Modulen ab der Version B

Wenn Sie die Funktionen, die in den Kapiteln 14, 15 und 16 beschrieben werden, nutzen
mdochten, muss das verwendete Modul nach dem Juli 1997 hergestellt worden sein und von
Version B oder héher sein (Bezeichnung 9707B im Feld ,DATE").

MITSUBISHI
PROGRAMMABLE CONTROLLER MODEL

DATEﬂ9707 i 9707 B
A MTSUBISHI ELECTRIC\CORPORATION JAPAN m
BD992D013H01 A MITSUBISHI ELECTRIC BDYY: 8
Herstellungsdatum Herstellungsdatum
Funktionsversion Funktionsversion

ccooo1i9c

Abb. 2-6: Kennzeichnung der Module
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2.2.4

CC-Link-Module

Bezeichnung

Modell

Beschreibung

Anzahl
belegter
Stationen

Stations-
typ

Master-/lokale
Module

A1SJ61BT11

Modul fir die AnS-Serie

AJ61BT11

Modul fiir die AnU-Serie

A1SJ61QBT11

Modul fir die QnAS-Serie

AJ61QBT11

Modul fiir die QnA-Serie

Als lokale
Station:
1 bis 4@

Master- oder
lokale Station

QJ61BT11

Modul fiir das System Q

Dezentrale
E/A-Module

AJ65BTB1-16D

Eingangsmodul mit 16 digitalen Eingéangen,
fur plus- oder minus-schaltende Geber,
24V DC, 7 mA Eingangsstrom,

16 Eingange/Gruppe

AJ65BTB2-16D

Eingangsmodul mit 16 digitalen Eingangen,
fur plus- oder minus-schaltende Geber,
24V DC, 7 mA Eingangsstrom,

16 Eingange/Gruppe

AJ65BTC1-32D

Eingangsmodul mit 32 digitalen Eingangen,
fur plus- oder minus-schaltende Geber,

24 V DC, 7 mA Eingangsstrom,

32 Eingange/Gruppe

AJ65BTB1-16T

Transistor-Ausgangsmodul mit 16 Aus-
gangen, plus-schaltend,

12/24 V DC, 0,5 A/Ausgang, 4 A/Gruppe,
8 Ausgange/Gruppe

AJ65BTC1-32T

Transistor-Ausgangsmodul mit 32 Aus-
gangen, plus-schaltend,

12/24 V DC, 0,1 A/Ausgang, 2 A/Gruppe,
32 Ausgéange/Gruppe

AJ65BTB2-16R

Relais-Ausgangsmodul mit 16 Ausgangen,
24V DC/240 V AC, 2 A/Ausgang,
8 A/Gruppe, 8 Ausgange/Gruppe

AJ65BTB1-16DT

E/A-Modul
Eingange: 8 Eingange, 24 V DC, 7 mA,
8 Eingange/Gruppe
Ausgange: 8 Transistor-Ausgange,
12/24 vV DC, 0,5 A/Ausgang,
4 AIGruppe, 8 Ausgange/Gruppe

Dezentrale
E/A-Station

Analogeingangs-
modul

AJ65BT-64AD

4 Eingangskanéle
(-20 bis +20 mA, -10 bis +10 V)
Digital-Ausgang: -2000 bis +2000, 0 bis 4000

Analogausgangs-
module

AJG65BT-64DAV

4 Ausgangskanale (-10 bis +10 V)
Digital-Eingang: -2000 bis +2000

AJB65BT-64DAI

4 Ausgangskanale (4 bis +20 mA)
Digital-Eingang: 0 bis +4000

Module zur Tem-
peraturerfassung

AJB5BT-64RD3D

Modul zur Temperaturerfassung mit
4 Pt100-Eingangen (3-Leiter-Technik)

AJB5BT-64RD4D

Modul zur Temperaturerfassung mit
4 Pt100-Eingangen (4-Leiter-Technik)

AJ65BT-68TDD

Modul zur Temperaturerfassung mit
8 Thermoelement-Eingangen

Hoch-
geschwindigkeits-
zahler-Module

AJB5BT-D62D

2 Eingangskanéle (5/12/24 V DC), Zahlbe-
reich 24 Bit, max. Z&ahlfrequenz 200 kHz

AJB5BT-D62D-S19

2 differentielle Eingange, Zahlbereich 24 Bit,
max. Zahlfrequenz 400 kHz

Dezentrale
Station

Tab. 2-3:

CC-Link-Module (1)

@ Kann ab Version B oder héher genutzt werden

@ Gilt fur AJ61BT11 und AJ61QBT11 ab Version F, A1SJ61BT11 und A1SJ61QBT11 ab
Version G sowie QJ61BT11 ab Version B. Fir Module mit anderen Versionen sind nur die
Einstellungen 1 oder 4 Stationen mdglich.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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et Stations-
Bezeichnung Modell Beschreibung belegter
Stati typ
tationen
Schnitistellen- | AjesBT-R2O Modul mit einer RS232C-Schnittstelle 1
I AJ65BT-D75P2-S3 | Zweiachsen Positioniermodul mit Impulsket-
Positionier-Modul | @ ten-Ausgangssignal P 4
. . Zur Anbindung eines Frequenzumrichters Intel'llgente
Schnittstellen fiir | FR-ASNC FR-A500 an ein CC-Link-Netzwerk Station
Frequenz- - - - 1
umﬂghtezr FR-ESNC Zur Anbindung eines Frequenzumrichters
FR-E500 an ein CC-Link-Netzwerk
. A8GT-J61BT13 Zur Integration eines grafischen Bediengera-
MMI-Kommuni- tes (GOT) der A900-Serie in ein Dezentrale
kationsadapter ABGT-JE1BTIS CC-Link-Netzwerk. Station
Tab. 2-4:  CC-Link-Module
@ Kann ab der Programmversion B oder héher genutzt werden.
HINWEIS Informationen zu Geraten von Fremdherstellern, die an ein CC-Link-Netzwerk angeschlos-

sen werden kénnen, finden Sie auf der Internet-Seite www.cc-link.org.

2.2.5 Verdrahtung bei der CC-Link-Version 1.10

Bei CC-Link-Modulen wird generell zwischen Modulen der Version 1.00 und Modulen der Ver-
sion 1.10 unterschieden. Bei Modulen der Version 1.10 betragt die L&ange der Verbindungslei-
tung zwischen den Modulen mindestens 20 cm. Weitere Bedingungen brauchen bei der Ver-
drahtung nicht bertcksichtigt werden.

Dagegen mussen beim Anschluss von Modulen der Version 1.00 abhangig von der
Ubertragungsgeschwindigkeit und der Gesamtentfernung bestimmte Mindestlangen bei den
Verbindungsleitungen eingehalten werden. Die kirzeste Leitungslange ist 30 cm (siehe
Kap. 3.1).

Beachten Sie die folgenden Bedingungen, sobald eine Leitungslange von 30 cm unterschrit-
ten wird:

@ Alle Module im CC-Link-System missen der Geréteversion 1.10 entsprechen.

@® Alle CC-Link-Leitungen missen kompatibel zur Version 1.10 sein.

HINWEIS In Systemen, in denen Kabel und Gerate der Versionen 1.00 und 1.10 gemischt sind, gelten

die Kabellangen der Version 1.00. Nahere Angaben hierzu finden Sie in Kap. 3.1.

Wie erkennen Sie die Gerate der Version 1.10?

Die Module der Version 1.10 tragen das CC-Link-Symbol auf dem Typenschild.

i

MITSUBISHI PASSEDD
MITSUBISHI

PROGRAMMABLE CONTROLLER MODEL l

AJ610QBT11

“CGI A1SJ61QBT11

DATE

LISTED 80M1
LISTED 80M1
OEE® (€| rmr—WEEQ
CLASS2 ONLY DATED>
J

2 MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN BD992C077HOL
EX
MADE IN JAPAN BD992CO77HOL

CC00399C

Abb. 2-7:  Typenschilder mit aufgedrucktem CC-Link-Modul
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Maximale Leitungslangen

3

HINWEIS

3.1

3.1.1

Systemeigenschaften

| Die technischen Daten der Systemkomponenten enthalt der Anhang dieses Handbuchs.

Maximale Leitungslangen

Die maximale Leitungslange in einem CC-Link-Netzwerk hangt von der gewahlten Ubertra-
gungsgeschwindigkeit ab.

Maximale Leitungslange bei Geréaten der Version 1.00

Maximale Leitungslédngen bei einem Netzwerk, das nur aus dezentralen E/A-Stationen
und/oder dezentralen Stationen besteht.

Dezentrale E/A-
oder dezentrale
Station

Master-Station

Dezentrale E/A-
oder dezentrale
Station

Dezentrale E/A-
oder dezentrale

Station

Dezentrale E/A-
oder dezentrale
Station

(2]

Max

. Leitungslange

@: Verbindung zwischen dezentralen Einheiten oder dezentralen E/As
@: Verbindung zwischen der Master-Station und der folgenden Station

Ccco402C

Abb. 3-1: Netzwerkaufbau mit dezentralen Stationen und/oder dezentralen E/A-Stationen
. o ) Lange der Verbindungsleitungen ) )
Ubertragungsgeschwindigkeit Maximale Leitungslange

(1] (2
156 kBit/s 1200 m
625 kBit/s >30cm 600 m
2,5 Mbit/s 200 m
30 bis 50 cm* 110 m
5 Mbit/s >1m
>60cm 150 m
30 bis 59 cm* 50 m
10 Mbit/s 60 bis 99 cm* 80 m
>1m 100 m
Tab. 3-1:  Maximale Leitungsldngen bei Netzwerkaufbau mit dezentralen Stationen

und/oder dezentralen E/A-Stationen

*  Sobald eine Verbindung im Netzwerk diese Lange hat, gilt die flr diese Ladnge angege-
bene maximale Leitungslange.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Beispiel V  Die einzelnen Stationen sind durch abgeschirmte Datenkabel und die eingestellte Ubertra-
gungsgeschwindigkeit betréagt 10 Mbit/s. Die Verbindungsleitung zwischen der zweiten und
der dritten Station ist 35 cm lang. Aus Tab. 3.1 ergibt sich fiir dieses CC-Link-Netzwerk eine
maximale Leitungslange von 50 m.

1. Station 2. Station 3. Station 4. Station n. Station
g;st?g: Dezentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale
E/A-Station Station E/A-Station E/A-Station Station
1m 0,5m 0,35 m 0,5m
cco403c

Abb. 3-1: Beispiel zur Ermittlung der max. Leitungsldnge

A

Maximale Leitungslangen bei einem Netzwerk, das aus dezentralen E/A, dezentralen
Stationen, lokalen Stationen, Standby-Master und intelligenten Geraten besteht.

Master-Station Dezentrale E/A- Dezentrale E/A- Lokale oder Lokale oder
oder dezentrale oder dezentrale intelligente Station intelligente Station
Station Station
[ [ [ [ |
‘ 2) [) o o ,
) gl

Maximale Leitungslange

@: Verbindung zwischen dezentralen Einheiten etc. untereinander

@: Verbindung zwischen der Master-Station und der folgenden Station
CCco404C

Abb. 3-3:  Netzwerkaufbau mit dezentralen Stationen, dezentralen E/A-Stationen, lokalen
und intelligenten Stationen

. o ) Lange der Verbindungsleitungen ) )
Ubertragungsgeschwindigkeit Maximale Leitungslange
(1] (2]
156 kBit/s 1200 m
625 kBit/s >30cm 600 m
2,5 Mbit/s 200 m
] 30 bis 59 cm* 110 m
5 Mbit/s >1m
>60cm 150 m
30 bis 59 cm* 50 m
10 Mbit/s 60 bis 99 cm* 80 m
>1m 100 m

Tab. 3-4:  Maximale Leitungsldngen bei Netzwerkaufbau mit dezentralen E/A-Stationen
sowie dezentralen, lokalen und intelligenten Stationen

*  Sobald eine Verbindung im Netzwerk diese Lange hat, gilt die fur diese Lange angege-
bene maximale Leitungslange.
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Systemeigenschaften Maximale Leitungslangen

3.1.2 Maximale Leitungslange bei Geréaten der Version 1.10

Bei CC-Link-Modulen der Version 1.10 gelten fiir die Langen der Verbindungsleitungen
andere Vorgaben als fur die Gerate der Version 1.10 (siehe auch Kap. 2.2.5).

Master-Station

Dezentrale E/A-
oder dezentrale
Station

Dezentrale E/A-
oder dezentrale
Station

Lokale oder
intelligente Station

Lokale oder
intelligente Station

J

\
\
! Léange der

Verbindungsleitung

Maximale Leitungsléange

CC0405C

Abb. 3-4:  Systemkonfiguration

Ubertragungsgeschwindigkeit Lange der Verbindungsleitung Maximale Kabellange

156 kBit/s 1200 m

625 kBit/s 900 m

2,5 Mbit/s 220cm 400 m

5 Mbit/s 160 m

10 Mbit/s 100 m
Tab. 3-5: Maximale Leitungslédngen bei CC-Link-Geré&ten der Version 1.10
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Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

Systemeigenschaften

3.2

3.2.1

Beispiel V

Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

Ubersicht der Ein-/Ausgangssignale

In der folgenden Tabelle sind die Ein- und Ausgange beschrieben, die zum Signalaustausch
zwischen dem A(1S)J61(Q)BT11 und der CPU der SPS zur Verfiigung stehen.
Das ,n“in der Tabelle steht fiir die Kopfadresse des Master-/lokalen Moduls. Die Kopfadresse
wird durch den Steckplatz, auf dem das Modul installiert ist, und den belegten E/A-Adressen
der vor dem Master-/lokalen Modul installierten Module bestimmt.

Bei einer Kopfadresse des Master-/lokalen Moduls von ,X/Y30" ergeben sich die folgenden
Adressen fir die Ein- und Ausgange:

Eingange: Xn0 bis X(n+1)F — X30 bis X4F
Ausgange: Yn0 bis Y(n+1)F - Y30 bis Y4F

A
Signalrichtung: A(1S)J61(Q)BT11 [0 CPU der SPS | Signalrichtung: CPU der SPS [0 A(1S)J61(Q)BT11
. Verfugbarkeit Verfugbarkeit
Ein- . Aus- .
gang Beschreibung Master-| Lokale | gang Beschreibung Master-| Lokale
Station | Station Station | Station
Dezentrale Ausgange
Xn0 Modul-Fehler [ ) YnO aktualisieren [ ] [ ]
Datenaustausch fir diese
Xnl Station aktiviert g o Ynl
Xn2 Parameterfehler [ ] O Yn2 Reserviert o o
Status des Datenaustau-
Xn3 sches bei den anderen [ ) (] Yn3
Stationen
Xn SMe‘:St“' wurde zurtickge- ° ® |vYn4 Modul zuriicksetzen ° °
Xn5 Reserviert — — Yn5 Reserviert — —
Datenaustausch wurde Datenaustausch mit Para-
Xn6 mit Parametern aus dem o O Yn6 metern aus dem Puffer- [ ) @)
Pufferspeicher gestartet speicher starten
Datenaustausch konnte
mit den im Pufferspeicher ;
xn7 vorhandenen Parametern g O Yn? Reserviert o T
nicht gestartet werden
Datenaustausch wurde Datenaustausch mit Para-
Xn8 mit Parametern aus dem o O Yn8 metern aus dem ([ O
EEPROM gestartet EEPROM starten
Datenaustausch konnte
mit den im EEPROM vor- .
xn9 handenen Parametern g O Yn9 Reserviert o T
nicht gestartet werden
Parameter wurden im Parameter ins EEPROM
XnA EEPROM gespeichert O YnA schreiben ® O
Fehler beim Eintrag der
XnB Parameter ins EEPROM O YnB Reserviert — —
XnC Reserviert — — YnC
XnD EEPROM wurde geldscht [ & O YnD EEPROM léschen o* O
Fehler beim Loschen des
XnE [ O YnE
EEPROMS Reserviert — —
XnF Modul bereit [ ) o YnF
Tab. 3-7:  Ein- und Ausgangssignale des A(1S)J61(Q)BT11(1)

*  Diese Ein- und Ausgange kdnnen nur bei den Modulen A1SQJ61BT11 und
AJ610QBT11 genutzt werden.

@: Funktion ist moglich

O: Funktion ist nicht mdglich
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Systemeigenschaften Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

HINWEIS

3.2.2

Signalrichtung: A(1S)J61(Q)BT11 0 CPU der SPS Signalrichtung: CPU der SPS [0 A(1S)J61(Q)BT11
. Verflgbarkeit Verfugbarkeit

Ein- . Aus- .

gang Beschreibung Mas_ter- Lokf_:lle gang Beschreibung Mas_ter- Lok{:lle

Station | Station Station | Station

X(n+1)0 Y(n+1)0

X(n+1)1 Y(n+1)1

X(n+1)2 Y(n+1)2

X(n+1)3 Y(n+1)3

X(n+1)4 Y(n+1)4

X(n+1)5 Y(n+1)5 .

X(n+1)6 Y(n+1)6 Reserviert — —

X(n+1)7 Y(n+1)7

X(n+1)8 Reserviert — — Y(n+1)8

X(n+1)9 Y(n+1)9

X(n+1)A Y(n+1)A

X(n+1)B Y(n+1)B

X(n+1)C Y(n+1)C | Speicherbereich des Puf-

Koo o | et ety | * | ©

X(n+1)E Y(n+1)E Reserviert - -

X(n+1)F Y(n+1)F

Tab. 3-8:  Ein- und Ausgangssignale des A(1S)J61(Q)BT11 (Fortsetzung)

@: Funktion ist moglich O: Funktion ist nicht mdglich

Die reservierten Ein- und Ausgange werden vom System benutzt und dirfen nicht verandert
werden. Werden diese Ein- und Ausgdnge vom Anwender gesetzt oder zurtickgesetzt, kann
eine fehlerfreie Verarbeitung nicht mehr gewahrleistet werden.

Beschreibung der E/A-Signale

Modulfehler (XnO0)

Dieser Eingang meldet den normalen oder fehlerhaften Betrieb des Moduls:
EIN: Modul arbeitet normal

AUS: Modul-Fehler

Modul-Fehler (Xn0)

Modul bereit (XnF) \|

ccooozzc

Abb. 3-6:  Modul-Fehler (Xn0)
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Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU Systemeigenschaften

Status des Datenaustausches bei diesem Modul (Xn1)

Dieser Eingang zeigt den Zustand des Datenaustausches fir das Modul an, zu dem der Ein-
gang gehort.

AUS: Datenaustausch gestoppt

EIN: Datenaustausch aktiviert

Status des Datenaustausches
bei dieser Station (Xn1)

Datenaustausch gestartet

(Xn6/Xn8) /'K
Parameterfehler (Xn2) AUS /

Beginn der /
(' Verarbeitung
Status der Parametrierung \
dieser Station (SW0068) 0

Datenaustausch starten \

(Yn6/Yn8)
Spannung EIN \

Modul bereit (XnF)

Modul-Fehler (Xn0) AUS

Modul wurde zuriickgesetzt \
(Xn4)

Initial-
isierung

Modul zuriicksetzen (Yn4)

Cco406C

Abb. 3-7:  Signalverlauf flir Xn1

Parameterfehler (Xn2)

Dieser Eingang gibt den Zustand der Parametrieung fur dieses Modul an und hat dieselbe
Funktion wie der Merker SBOO6D.

AUS: Kein Fehler

EIN: Fehlerhafte Parameter (der Fehlercode wird im Register SW0068 gespeichert)
Dieser Eingang wird zurtickgesetzt, wenn Yn6 oder Yn8 gesetzt werden kénnen, ohne dass
ein Fehler auftritt.

Status des Datenaustausches bei den anderen Stationen (Xn3)

Dieser Zustand dieses Eingangs zeigt den Status des Datenaustausches bei den anderen
Stationen (dezentrale/lokale Stationen) im CC-Link-Netzwerk an.
Der Merker SB0O080 hat die gleiche Funktion.

AUS: Kein Fehler

EIN: Es existiert eine fehlerhafte Station (der Fehler-Status der Station wird in den
Registern SWO0080 bis 0083 gespeichert)
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Systemeigenschaften Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

Modul wurde zuriickgesetzt (Xn4)

Durch diesen Eingang wird das erfolgreiche Riicksetzen des Moduls gemeldet, dass durch
Setzen des Ausgangs Yn4 angefordert wurde. Bei einem anstehenden Fehler (XnO ist gesetzt)
kann das Modul nicht zuriickgesetzt werden.

® Mit der Ricksetzanforderung (Yn4) wird der Eingang ,Modul bereit* (XnF) zuriickgesetzt
und das Modul initialisiert.
Nach einem normalen Abschluss der Initialisierung wird der Eingang ,Modul bereit* (XnF)
wieder gesetzt. Nachdem der Eingang Xn4 gesetzt wurde, kann der Ausgang Yn4 wieder
zurtckgesetzt werden (siehe folgende Abbildung). Zum Starten der Kommunikation muss
Yn6 oder Yn8 gesetzt werden.

Modul wurde zurlickgesetzt
(Xnd) yal

Initialisierung

Modul bereit (XnF)

bl

Modul zuriicksetzen (Yn4) P

Abb. 3-8:  Erfolgreiches Zuriicksetzen des Moduls

CC00023C

@® Mit der Rucksetzanforderung (Yn4) wird der Eingang ,Modul bereit* (XnF) zurlickgesetzt
und das Modul initialisiert.
Nach einem fehlerhaften Abschluss der Initialisierung wird der Eingang ,Modul bereit*
(XnF) nicht gesetzt, sondern der Eingang ,Modul-Fehler* (Xn0) gesetzt (siehe folgende

Abbildung).

Modul wurde zuriickgesetzt  aAys
(Xn4)

/| Initialisierung
Modul bereit (XnF)
Modul-Fehler (Xn0)

Modul zuriicksetzen (Yn4)

Cccoooz24Cc

Abb. 3-9: Fehlerhaftes Zurlicksetzen des Moduls
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Datenaustausch wurde mit Parametern aus dem Pufferspeicher gestartet (Xn6)

Dieser Eingang meldet, dass der Datenaustausch mit den Parametern, die im Pufferspeicher
eingetragen sind, gestartet wurde. Der Start wird zuvor mit dem Ausgang Yn6 angefordert.

Mit Setzen von Yn6 werden die Parameter in den Pufferspeicheradressen OH bis 5FH ge-
pruft. Nach einer erfolgreichen Prufung wird der Datenaustausch automatisch gestartet.

Bei einem fehlerfreiem Start der Kommunikation wird der Eingang Xn6 gesetzt.

Der Eingang Xn6 wird nach dem Riicksetzen des Ausgangs Yn6 ebenfalls zurlickgesetzt.

Datenaustausch wurde mit
Parametern aus dem /'
Pufferspeicher gestartet (Xn6)

Parameterfehler (Xn2) AUS

Datenaustausch
starten

Status der Parametrierung
dieser Station (SW0068)

Datenaustausch mit Parametern

aus dem Pufferspeicher starten }/ \

(Yné) ccooozsc

Abb. 3-10: Signalverlauf flir Xn6

Datenaustausch konnte mit den im Pufferspeicher vorhandenen Parametern nicht ge-
startet werden (Xn7)

Wenn der Datenaustausch mit den Parameter, die im Pufferspeicher eingetragen sind, nicht
gestartet werden konnte, wird der Eingang Xn7 gesetzt.

Mit Setzen von Yn6 werden die Parameter in den Pufferspeicheradressen OH bis 5FH ge-
prift. Bei fehlerhaften Einstellungen wird der Eingang Xn7 gesetzt.

Der Eingang Xn2 (Parameterfehler) wird gesetzt und der Fehler-Code in das Register
SWO0068 eingetragen.

Mit dem Zurtcksetzen des Ausgangs Yn6 wird auch der Eingang Xn7 zurlickgesetzt.
Fehler beim Start des

Datenaustausches (Xn7) /\

Parameterfehler (Xn2) /’|

Datenaustausch
starten

dieser Station (SW0068)

Datenaustausch mit Parametern

aus dem Pufferspeicher starten }/ \
(Yn6)

Status der Parametrierung \ 0 >< Fehler-Code

CC00026C

Abb. 3-11: Signalverlauf fiir Xn7
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Datenaustausch wurde mit Parametern aus dem EEPROM gestartet (Xn8)

Dieser Eingang meldet, dass der Datenaustausch mitden Parametern, dieim EEPROM abge-
legt sind, gestartet wurde. Der Start wird zuvor mit dem Ausgang Yn8 angefordert.

Mit Setzen von Yn8 werden die im EEPROM gespeicherten Parameter gepriift. Nach einer
erfolgreichen Prufung wird der Datenaustausch automatisch gestartet.

Bei einem fehlerfreiem Start der Kommunikation wird der Eingang Xn8 gesetzt.

Der Eingang Xn8 wird mit Riicksetzen des Ausgangs Yn8 ebenfalls zurlickgesetzt.

Datenaustausch wurde mit
Parametern aus dem EEPROM /
gestartet (Xn8)

AUS

Parameterfehler (Xn2)

Datenaustausch
starten

dieser Station (SW0068)

Status der Parametrierung \/ 0

ccooozrc

Datenaustausch mit Parametern }/ \
aus dem EEPROM starten (Yn8)

Abb. 3-12: Signalverlauf flir Xn8

Datenaustausch konnte mit den im EEPROM vorhandenen Parametern nicht gestartet
werden (Xn9)

Wenn der Datenaustausch mit den Parameter, die im Pufferspeicher eingetragen sind, nicht
gestartet werden konnte, wird der Eingang Xn9 gesetzt.

Mit Setzen von Yn6 werden die im EEPROM des Moduls gespeicherten Parameter
geprift. Bei fehlerhaften Parametern wird der Eingang Xn9 gesetzt.

Der Eingang Xn2 (Parameterfehler) wird gesetzt und der Fehler-Code in das Register
SWO0068 eingetragen.

Der Eingang Xn9 wird mit Riicksetzen des Ausgangs Yn8 ebenfalls zurlickgesetzt.

Fehler beim Start des /,
Datenaustausches (Xn8) \
Parameterfehler (Xn2) /’|

—<

Datenaustausch
starten

dieser Station (SW0068)

Status der Parametrierung \ 0 >< Fehler-Code

CCo0028C

Datenaustausch mit Parametern / \
aus dem EEPROM starten (Yn8)

Abb. 3-13: Signalverlauf flir Xn9
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Parameter wurden im EEPROM gespeichert (XnA)

Dieser Eingang meldet die fehlerfreie Speicherung der Parameter aus den Pufferspeicherad-
ressen OH bis 5FH in das interne EEPROM des Moduls. Die Speicherung wird durch Setzen
des Ausgangs YnA angefordert.

@® MitSetzenvon YnA (Parameterim EEPROM speichern) werden die Parameter in den Puf-
ferspeicheradressen OH bis 5FH geprift und in das EEPROM eingetragen.

® Nach derfehlerfreien Speicherung wird der Eingang XnA (Parameter wurden gespeichert)
eingeschaltet.

@® Nach dem Zuriicksetzen des Ausgangs YnA wird auch der Eingang XnA zurlickgesetzt.

Parameter wurden im EEPROM k—l
gespeichert (XnA) Val

/{ Speicherung |

Status der Speicherung der \ 0 / \
Parameter (SWO00B9)

Parameter im EEPROM \/
speichern (YnA) 41/

Abb. 3-14: Signalverlauf bei fehlerfreier Speicherung der Parameter

CCo00029C

Fehler beim Eintrag der Parameter ins EEPROM (XnB)

Wenn beim Speichern der Parameter in das EEPROM ein Fehler aufgetreten ist, wird der Ein-
gang XnB gesetzt.

@® MitSetzenvon YnA (Parameterim EEPROM speichern) werden die Parameter in den Puf-
ferspeicheradressen OH bis 5FH in das EEPROM eingetragen.

@ Falls beim Speichern ein Fehler auftritt, wird der Eingang XnB gesetzt und ein Fehlercode
in das Register SWO00B9 eingetragen.

® Nach dem Zurtcksetzen des Ausgangs YnA wird auch der Eingang XnB zurlickgesetzt.

Fehler beim Eintrag der Para-
meter in das EEPROM (XnB) A I—

| Speicherung |
d N

Status der Speicherung der 0 >< /
Parameter (SWO00B9) k
Parameter im EEPROM /) N
speichern (YnA) 41

Abb. 3-15: Signalverlauf, wenn bei der Speicherung ein Fehler auftritt

\ Fehler-Code

CCcoo030C
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Systemeigenschaften Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

HINWEIS

HINWEIS

EEPROM wurde geldscht (XnD)
| Dieser Eingang steht nur bei den Modulen AJ61QBT11 und A1SJ61QBT11 zur Verfiigung.

Der Eingang XnD meldet das fehlerfreie Loschen des internen EEPROMs.

Nach dem Setzen des Ausgangs YnD wird das EEPROM geldscht.
Wenn beim Léschen kein Fehler aufgetreten ist, wird der Eingang XnD gesetzt.

Nachdem der Ausgang YnD zuriickgesetzt wurde, wird auch der Eingang XnD ausge-
schaltet.

EEPROM wurde geldscht (XnD) /L

/{ EEPROM léschen |

EEPROM-L0oschstatus \ 0

(SWOOBA) \ ( |
EEPROM loschen (YnD) / \\J

CCo00029C

Abb. 3-16: Signalverlauf fir XnD und YnD bei fehlerfreiem Léschen des EEPROM

Fehler beim Loschen des EEPROM (XnE)

Dieser Eingang steht nur bei den Modulen AJ61QBT11 und A1SJ61QBT11 zur Verfligung.

Falls beim Loschen des internen EEPROMSs eine Fehler aufgetreten ist, wird der Eingang XnE
gesetzt.

Nach dem Setzen des Ausgangs YnD wird das EEPROM gel6scht.

Wenn beim Ldschen ein Fehler aufgetreten ist, wird der Eingang XnE gesetzt und ein Feh-
lercode in das Register SWOOBA eingetragen.

Mit dem Rucksetzen des Ausgangs YnD wird auch der Eingang XnE zuriickgesetzt.
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EEPROMs (XnE)

Fehler beimLoschen des /I

/.| EEPROM Ioschen |

X

EEPROM-L6schstatus

(SWOOBA) 0

/ \ Fehler-Code

k

EEPROM I6schen (YnD) ]/ N

Abb. 3-18: Signalverlauf beim fehlerhaften Léschen des EEPROMSs

CCo0o030C

Modul bereit (XnF)

® Dieser Eingang meldet die Betriebsbereitschaft des Moduls und kann im Ablaufprogramm
als Veriegelung beim Zugriff auf das Modul verwendet werden.

® In den folgenden Fallen wird der Ausgang zuriickgesetzt:

- bei fehlerhaften Schaltereinstellungen am Modul
- wenn der Ausgang Yn4 (Modul zurlicksetzen) gesetzt wird
- wenn das Modul gestdrt ist (XnO ist dann gesetzt).

Versorgungsspannung EIN

Modul bereit (XnF)

Modul-Fehler (Xn0)

Modul zuruicksetzen (Yn4) |7

Abb. 3-17: Signalverlauf flir XnF (Modul bereit)

~

CCcooo31C

Dezentrale Ausgéange aktualisieren (YnQ)

Bei gesetztem Ausgang YnO werden die dezentralen Ausgange RY mit den Inhalten der Puf-
ferspeicheradressen 160H bis 1DFH aktualisiert (gilt auch fur lokale Stationen).

Dezentrale Eingange (RX) sowie dezentrale Register (RWr/RWw) werden unabhéngig von
diesem Signal aktualisiert.

AUS: Keine Aktualisierung (es werden nur AUS-Daten gesendet)

EIN: Die Daten aus den Pufferspeicheradressen 160H bis 1DFH werden an die
dezentralen Ausgange RY gesendet.
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Ein-/Ausgangssignale zur SPS-CPU

HINWEISE

HINWEIS

Lokale Station

Dezentrale
Ausgéange (RY)

Master-Station Dezentrale-E/A-Station Dezentrale Station

Dezentrale
Eingange (RX)

Dezentrale
Eingénge (RX)

< Eingange >

L_EIngange | — >

< >

Dezentrale Dezentrale Dezentrale

a Eingange (RX
Ausgange (RY) Ausginge (RY) gange (RX)

» Ausgange >

LAUsSgange j — >

Lo I i

Cccooo3z2¢c

Abb. 3-19: Aktualisierung der dezentralen Ausgénge

| Yn0 muss vor dem Start des Datenaustausches gesetzt werden.
| Beachten Sie, dass der Ausgang YnO bei einem Stop der CPU abgeschaltet wird.

Modul zuriicksetzen (Yn4)

Mit diesem Signal wird das Modul zuriickgesetzt. Dabei kann das Rucksetzen unabhangig von
einem Rucksetzen der CPU der SPS erfolgen.

Falls es nicht mdglich ist, eine dezentrale Station vor den anderen Stationen einzuschalten,
kann durch ein Rucksetzen des Moduls nach dem Anlauf der dezentralen Station ein ord-
nungsgemaler Anlauf des Systems erreicht werden.

Inden Abb. 3-7, 3-8, 3-9 und 3-18 sind auch Signalverlaufe fur den Ausgang Yn4 eingetragen.

Datenaustausch mit Parametern aus dem Pufferspeicher starten (Yn6)

Beim Setzen des Ausgangs Yn6 wird der Datenaustausch entsprechend den Parametern, die
in den Pufferspeicheradressen OH bis 5FH eingetragen sind, gestartet.

Die Abb. 3-10 und 3-11 zeigen die zeitlichen Verlaufe fur Yn6.

Datenaustausch mit Parametern aus dem EEPROM starten (Yn8)

Der Datenaustausch wird entsprechend den Einstellungen, die im internen EEPROM des
Moduls gespeichert sind, aufgenommen, wenn der Ausgang Yn8 gesetzt wird.

Der zeitliche Signalverlauf ist in den Abbildungen 3-12 und 3-13 dargestellt.

Schalten Sie die Ausgange Yn6 und Yn8 nicht ein, wahrend die CPU der SPS sich in der
Betriebsart RUN befindet und der Datenaustausch aktiviert ist.

Schalten die den Datenaustausch durch Setzen von SB0002 aus, wenn Parameter gean-
dert werden sollen, wahrend sich die CPU der SPS im ,RUN" befindet. Nach der Parameter-
anderung wird der Datenaustausch durch Setzen Yn6 bzw. Yn8 wieder gestartet.

Parameter ins EEPROM schreiben (YnA)

Mit diesem Signal werden die im Pufferspeicher (Adressen OH bis 5FH) abgelegten Parameter
indas interne EEPROM des Moduls eingetragen. Im EEPROM werden die Parameter auch bei
einem Spannungsausfall nicht geldscht.

Der zeitliche Signalverlauf kann den Abb. 3-14 und 3-15 entnommen werden.
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HINWEIS

HINWEIS

3.3

EEPROM léschen (YnD)
| Dieser Ausgang steht nur bei den Modulen AJ61QBT11 und A1SJ61QBT11 zur Verfiigung.

Beim Setzen des Ausgangs YnD werden die im EEPROM des Moduls gespeicherten Parame-
ter geldscht.

Der Signalverlauf fur YnD wird in den Abb. 3-16 und 3-17 dargestellt.

Speicherbereich des Pufferspeichers auswahlen (Y(n+1)C und Y(n+1)D)
| Diese Ausgange stehen nur beiden Modulen AJ61BT11 und A1SJ61BT11 zur Verfigung.

Die folgende Tabelle zeigt die moglichen Speicherbereiche des Pufferspeichers, die mit die-
sen beiden Ausgangen angewahlt werden kdnnen:

Ausgewahlter

W e Wi Speicherbereich

Beschreibung

AUS AUS Bereich 0 Parameter, Status-Informationen etc.

EIN AUS Bereich 1 Sende- und Empfangspuffer der intelligenten Stationen

AUS EIN Bereich 2 Automatisch aktualisierter Bereich fur intelligente Stationen

EIN EIN — Diese Kombination darf nicht verwendet werden.

Tab. 3-12: Speicherbereichanwahl durch Y(n+1)C und Y(n+1)D

Pufferspeicher

Der Pufferspeicher ist ein Speicherbereich im A(1S)J61(Q)BT11, auf dem sowohl das Mas-
ter-/lokale Modul und als auch die der CPU der SPS, in der das Modul installiert ist, zugreifen
kann. In der SPS werden zum Datenaustausch mit dem Speicher FROM- und TO-Anweisun-
genverwendet. Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung und nach einem Zurtickset-
zen der CPU wird der Pufferspeicher mit den Standardwerte tberschrieben.
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Pufferspeicher

3.3.1

Aufteilung des Pufferspeichers

Pufferspeicheradresse Verfugbarkeit
Hexadezimal Dezimal Bezeichnung Beschreibung Zugriff Master- | Lokale
Station | Station
. " Lesen u.
Einstellungen (Parameter) fr -
OH — 5FH 0-95 Parameter den Datenaustausch Schreiben o O
erlaubt
60H — DFH 96 — 127 Reserviert — — — —
. " Lesen u.
80H — CDy 128 - 205 Parameter Einstellungen (Parameter) fur Schreiben [ J O
den Datenaustausch
erlaubt
CEH — DFy 206 — 223 Reserviert — — — —
Bei Master-Station:
Eingangszustande der dezen- Nur (] —
tralen E/A-/lokalen Stationen
EOH—15Fn | 224351 | Dezentale : : ! Lesen
Eingange (RX) | Bei lokaler Station:
) . erlaubt
Eingangszustande der Mas- — [ J
ter-Station
Bei Master-Station:
Ausgangszusténde, die an Nur
den dezentralen E/A- oder Schreiben (] —
D tral lokalen Stationen ausgegeben| erlaubt
160H - 1IDFH | 352-479 | jccoliae werden
Ausgange (RY) - -
Bei lokaler Station:
- . .| Lesen u.
Ausgangszusténde, die an die -
; Schreiben — [ ]
Master-Station gesendet wer-
den erlaubt
Bei Master-Station: Nur
Daten die an die dezentralen .
Dezentrale und alle lokalen Stationen gﬁgﬁtb en o -
Register (RWw) | weiter gegeben werden.
Master-Station: | Bej lokaler Station:
1EOH — 2DFH 480 — 735 Sendedaten Daten, die an die Master- und
Lokale Station: | andere lokalen Stationen Lesen u.
Sende- und gesendet werden und Daten, | Schreiben — o
Empfangsdaten | die von dezentralen und ande-| erlaubt
ren lokalen Stationen empfan-
gen wurden
Dezentrale Bei Master-Station:
Register (RWr) | Empfangene Daten von den N ([ J —
_ ian- | dezentralen/lokalen Stationen ur
2EOH—3DFH | 736991 | Master-Station: | == : Schreiben
Empfangsdaten | Bei lokaler Station: erlaubt
Lokale Station: | Empfangene Daten von der — [ J
Empfangsdaten Master-Station
3EOH —5DFH | 992 — 1503 | Reserviert — — — —
. Lesen
5EOH — 5FFH | 1504 — 1535 | Link-Sonder- erlaubt
merker (SB) Zustand des Datenaustau- .
sches Schreiben [ ] o
- teilweise
Link-Sonder-
600H — 7FFH | 1536 — 2047 register (SW) erlaubt
800H — 9FFH | 2048 — 2559 | Reserviert — — — —
Bereich mit Verwendung fir erweiterte Lesen u.
AOOH — FFFH | 2560 — 4095 | Schreib-/Lese- | Anweisungen z. B. RIRD, Schreiben o [ J
zugriff RIWT, etc. erlaubt

Tab. 3-13: Aufteilung des Pufferspeichers (Bereich 0 bei A(1S)J61BT11)

Speicherbereiche fur Kommunikation mit intelligenten Stationen

Bei den Modulen AJ61QBT11 und A1SJ61QBT11 schliel3en sich die Speicherbereiche, die
fur den Datenaustausch mit intelligenten Stationen verwendet werden, unmittelbar an den in
Tab. 3-13 dargestellten Speicherbereich an.

Beim AJ61BT11 und beim A1SJ61BT11 dagegen belegen diese Speicherbereiche dieselben
Pufferspeicheradressen wie die Bereiche aus Tab. 3-13! Uber die Ausgange Y(n+1)C und
Y(n+1)D wird der entsprechende Bereich ausgewahlt (Tab. 3-12).
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3.3.2

Pufferspeicheradresse Verfugbarkeit
. . Bezeichnun Beschreibun Zugriff c
Hexadezimal Dezimal 9 9 9 iz Lok_ale
Station | Station
Hier werden die gesendeten
und empfangenen Daten
sowie die Steuerungsdaten
1000y — Sende- und bei der Kommunikation mit Lesen u.
1FFE 4096 — 8191 Empfanaspuffer einer intelligenten Station Schreiben ([ o
H plangsp gespeichert. Uber den Netz- | erlaubt
werkparametern wird dieser
Bereich den einzelnen intelli-
genten Stationen zugeordnet.
Hier werden die Daten
Automatisch gespeichert, die mit intelligen-
2000 — aktualisierter ten Stationen ausgetauscht Lesen u.
2FFE 8192 — 12287 | Bereich fir werden. Uber den Netzwerk- | Schreiben ([ J [ ]
H intelligente parametern wird dieser erlaubt
Stationen Bereich den einzelnen intelli-
genten Stationen zugeordnet.
Tab. 3-14: Speicherbereiche fiir Kommunikation mit intelligenten Stationen bei
A(1S)J61QBT11
Pufferspeicheradresse Verfugbarkeit
Bezeichnun Beschreibun Zugriff N
Hexadezimal Dezimal 9 9 9 MasFer Lok_ale
Station | Station
Hier werden die gesendeten
und empfangenen Daten
sowie die Steuerungsdaten
Sende- und bei der Kommunikation mit Lesen u.
Ox — FFFH 0 — 4095 Empfanaspuffer einer intelligenten Station Schreiben ([ J [ J
plangsp gespeichert. Uber den Netz- | erlaubt
werkparametern wird dieser
Bereich den einzelnen intelli-
genten Stationen zugeordnet.

Tab. 3-15: Sende- und Empfangspuffer bei A(1S)J61BT11 (Speicherbereich 1)

Pufferspeicheradresse Verfugbarkeit
. ) Bezeichnung Beschreibung Zugriff Master- | Lokale
Hexadezimal Dezimal Station | Station
Hier werden die Daten
Automatisch gespeichert, die mit intelligen-
aktualisierter ten Stationen ausgetauscht Lesen u.
O — FFFH 0 - 4095 Bereich fur werden. Uber den Netzwerk- | Schreiben (] [ J
intelligente parametern wird dieser erlaubt
Stationen Bereich den einzelnen intelli-
genten Stationen zugeordnet.

Tab. 3-16: Autom. aktualisierter Bereich bei A(1S)J61BT11 (Speicherbereich 2)

@: Bereich kann genutzt werden

Die reservierten Bereiche diirfen nicht tiberschrieben werden.

Beschreibung des Pufferspeichers

Parameter

O: Bereich kann nicht genutzt werden

In diesem Bereich sind die fir den Datenaustausch erforderlichen Daten gespeichert. Diese
Daten kdnnen auch im internen EEPROM gespeichert werden.
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Pufferspeicheradresse
- 2 : Bedeutung Beschreibung Standardwert
Hexadezimal Dezimal
OH 0 Reserviert — —
Anzahl anceschlossener Angabe der Anzahl der angeschlos-
1H 1 Module 9 senen dezentralen und lokalen 64
Module (inkl. reservierter Stationen)
) Angabe der Wiederholungsversu-
2H 2 Anzahl der Wieder- che bei der Kommunikation mit 3
holungsversuche . . ;
einer gestorten Station.
Angabe der Anzahl der angeschlos-
Anzahl der Module senen, dezentralen und lokalen
3H 3 mit automatischer Module, die nach einem Ausfall wie- 1
Wiedereingliederung der automatisch in den Datenaus-
tausch einbezogen werden.
4H 4 Reserviert — —
5H 5 Reserviert — —
- Angabe des Zustandes, den der
Verhalten bei einem
61 6 Stopp der CPU der Datenaystausch annehmen soll, 0 (Stopp)
wenn die SPS-CPU der Master-
SPS . -
Station gestoppt wird.
TH—FH 7-15 Reserviert — —
. . . . 0 (keine Station
10H — 13H 16 -19 Reservierte Stationen | Angabe von reservierten Stationen ist reserviert)
. . Angabe von Stationen, die bei Auf- . .
14— 17H 20-23 ﬁ;ﬁ;grfr:{o?gr?(\jvl?gen treten eines Fehlers nicht als fehler- 0 ;I:\elgeesbt:g;)n
9 hafte Station erkannt werden sollen 9€g
18H — 1FH 24 -31 Reserviert — —
Stationstyp:
Angabe des Stationstyps: Dezentrale
- dezentralen E/A-Station E/A-Station
o . - dezentrale Station Anzahl belegter
20H — 5FH 32-95 Stationsinformation - lokalen Station Stationen:
Anzahl der belegten Stationen 1 Station
Stationsnummer Stations-Nr.:
1-64
Tab. 3-17: Eintrag der Parameter in den Pufferspeicher

Indenreservierten Bereichen durfen keine Daten eingetragen werden, da sonst Fehler auftre-

ten kénnen.

® Anzahl angeschlossener Module (Pufferspeicheradresse 1H)

Die angegebene Zahl beinhaltet die an die Master-Station angeschlossenen dezentralen
und lokalen Module einschlieR3lich der reservierten Stationen.

Es handelt sich hier nicht um die Anzahl der von den Modulen belegten Stationen.
Der Einstellbereich liegt zwischen 1 und 64 (Modulen).

HINWEIS

geschlossener Module giiltig.

Die Stationsinformationen (Adressen 20H bis 5FH) werden fir die angegebene Anzahl an-

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Anzahl der Wiederholungsversuche (Pufferspeicheradresse 2H)

Hier wird angegeben, wie oft versucht werden soll, die Kommunikation mit einer dezentra-
len oder lokalen Station wieder aufzunehmen, wenn der Datenaustausch mit dieser Sta-
tion gestort ist.

Der Einstellbereich liegt zwischen 1 und 7 (Wiederholungen).

Wenn die betroffene Station nach der angegebenen Anzahl von Wiederholungsversuchen
keinen normalen Datenaustausch aufnehneb kann, wird diese Station als ,Fehlerhafte
Station im Netzwerk" gemeldet.

Anzahl der Module mit automatischer Wiedereingliederung (Pufferspeicheradr. 3H)

Automatische Wiedereingliederung bedeutet, dass eine gestorte dezentrale oder lokale
Station in einem Abfrage-Zyklus automatisch wieder in den Datenaustausch eingebunden
wird.

Es kdnnen zwischen 1 und 10 Module angegeben werden.
Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS (Pufferspeicheradresse 6H)

Hier geben Sie an, ob der Datenaustausch gestoppt oder fortgesetzt wird, wenn die CPU
der SPS, in der die Master-Station installiert ist, durch einen Fehler gestoppt wird.

Der Wert 0" bedeutet ,Datenaustausch stoppen“ und der Wert ,1" bedeutet ,Datenaus-
tausch fortsetzen®“.

Angabe reservierter Stationen (Pufferspeicheradressen 10H — 13H)

Hier erfolgt die Angabe der dezentralen und lokalen Stationen, die im Moment nicht ange-
schlossen sind, aber zukinftig in den Daten-Link integriert werden sollen. Dadurch erfolgt
keine Fehlermeldung wegen den nicht angeschlossenen Stationen.

— Eine angeschlossene dezentrale oder lokale Station, die als reserviert eingetra-
gen worden ist, kann keine Daten austauschen.

- Setzen Sie das Bit der Station, die als reserviert gelten soll.
Setzen Sie das Bit fiir die an dem Modul mit dem Adressierungsschalter eingestellte Sta-
tionsnummer, wenn Sie eine dezentrale/lokale Station verwenden, die mehr als zwei
Stationen belegt.

Die Bits der Pufferspeicheradressen korrespondieren mit den Stationsnummern 1 bis
64, wie in folgender Abbildung angegeben.

Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b1l | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | b0

10H 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

11H 32 | 31| 30 | 29| 28 | 27 | 26|25 |24 |23 |22 |21 |2 |19 | 18 | 17

124 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 38 | 37 | 36 | 35 | 34 | 33

13H 64 | 63 | 62 | 61 | 60 | 59 | 58 | 57 | 56 | 55 | 54 | 53 | 52 | 51 | 50 | 49

Tab. 3-18: Eintrag reservierter Stationen in den Pufferspeicher
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Beispiel V  In diesem Beispiel sind als reservierte Stationen die lokale Station Nr. 4 und die dezentrale
Station Nr. 9 angegeben.

Fir zukinftigen Anschluss vorgesehen

Master-Station Station Nr. 4

I I
I I
I I
I I
I I
| | . .
Station Nr. 1 Station Nr. 3 | | Station Nr. 8 Station Nr. 9
I I
I I
I I
I I
1 ]

CC00033C

Abb. 3-13: Reservierte Stationen (Beispiel)

Station Typ Belegte Stationen
Master-Station — —

Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen

Nr. 3 Dezentrale Station 1 Station

Nr. 4 Lokale Station 4 Stationen

Nr. 8 Dezentrale Station 1 Station

Nr. 9 Dezentrale Station 1 Station

Tab. 3-19: Moduliibersicht zur Abb. 3-13

Adresse | b15 | b14 | b13 | b12 | b1l | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | bo
10H 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0 0 0
11H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
12H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
13H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Tab. 3-20: Reservierte Stationen 4 und 9

A
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@ Stationen, bei denen Fehler ignoriert werden (Pufferspeicheradressen14H — 17H)

Hier erfolgt die Angabe der dezentralen und lokalen Stationen, die nicht als ,Fehlerhafte
Stationen im Netzwerk" von der Master- oder lokalen Station erkannt werden sollen, wenn
Sie keinen Datenaustausch mehr ausfihren kénnen (z. B. bei Spannungsausfall).

Achten Sie auf Fehler, die bei der Verwendung dieser Funktion nicht mehr erkannt werden
konnen.

- Wenn dieselbe Station gleichzeitig als reservierte Station angegeben wurde,
haben die Reservierungsangaben Vorrang.

- Setzen Sie das Bit der Station, deren Fehler ignoriert werden soll.
Bei einer dezentralen/lokalen Station, die mehr als zwei Stationen belegt, setzen Sie das
Bitfur die an der Station mit dem Adressierungsschalter eingestellten Stationsnummer.

- Die Bits der Pufferspeicheradressen sind den Stationsnummern 1 bis 64 folgenderma-
Ben zugeordnet:

Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b1l | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | b0

144 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

15H 32 | 31| 30| 29| 28 | 27 | 26|25 |24 |23 |22 |21 |2 |19 | 18 | 17

16H 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 38 | 37 | 36 | 35 | 34 | 33

17H 64 | 63 | 62 | 61 | 60 | 59 | 58 | 57 | 56 | 55 | 54 | 53 | 52 | 51 | 50 | 49

Tab. 3-21: Eintrag der Stationen, deren Fehler ignoriert werden soll, in den Pufferspeicher

Beispiel V  Indiesem Beispiel sind als zu ignorierende Stationen die lokale Station Nr.4 und die dezentra-
le Station Nr. 9 angegeben.
Diese fehlerhaften Stationen werden ignoriert
Master-Station Station Nr. 4 Station Nr. 9
Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 8
€co0034C
Abb. 3-14: Ignorieren fehlerhafter Stationen (Beispiel)
Station Typ Belegte Stationen
Master-Station — _
Nr. 1 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 3 Dezentrale Station 1 Station
Nr. 4 Lokale Station 4 Stationen
Nr. 8 Dezentrale Station 1 Station
Nr.9 Dezentrale Station 1 Station
Tab. 3-22: Moduliibersicht zur Abb. 3-14
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Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b1l [ b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | bO
14 ojlo|o|o|o|O0|O|1|]O0O|O|O|O|11]|O0O]|O]|oO
15H ojo|jolo|o0o|loOo|]O|O|O|]O|O]O]|]O|O]O]|O
16H ojlo|o|o|o0o|O0|O|O|J]O|]O|O|]O|JO|O|O]|oO
171 ojlo|o|o|o0o|O0O|O|O|]O|]O|O|]O|]O|]O|O]|oO

Tab. 3-23: Kennzeichnung der Stationen im Pufferspeicher

A

@ Stations-Informationen (Pufferspeicheradressen 20H — 5FH)

Jede der 64 Pufferspeicheradressen dieses Bereichs enthélt die Angaben zu einem
Modul.

- Im folgenden ist die anzugebende Datenkonfiguration abgebildet:

bl5 ------ bl2 b1l ------ b8 b9 - b0
Stations-Typ: Anzahl bSegter Stationen: Stationsnummer:
0: Dezentrale E/A-Station 1: Belegt 1 Station 1-64
1. Dezentrale Station 2: Belegt 2 Stationen (011 — 40H)
2: Intelligente Station 3: Belegt 3 Stationen
(inkl. lokaler Stationen) 4: Belegt 4 Stationen
CC00035C
Abb. 3-15: Stationsinformationen
- Die folgende Tabelle gibt die Pufferspeicheradressen fir jedes Modul an:
Modul Adresse Modul Adresse Modul Adresse Modul Adresse
1. Modul 20H 17. Modul | 30H 33. Modul 40H 49. Modul 50H
2. Modul 21H 18. Modul | 31H 34. Modul 41H 50. Modul 51H
3. Modul 22H 19. Modul | 32H 35. Modul 424 51. Modul 52H
4. Modul 23H 20. Modul | 33H 36. Modul 43H 52 Modul 53H
5. Modul 24H 21.Modul | 34H 37. Modul 44H 53. Modul 54H
6. Modul 25H 22.Modul | 35H 38. Modul 45H 54. Modul 55H
7. Modul 26H 23.Modul | 36H 39. Modul 46H 55. Modul 56H
8. Modul 27H 24.Modul | 37H 40. Modul A47H 56. Modul 57H
9. Modul 28H 25. Modul | 38H 41. Modul 48H 57. Modul 58H
10. Modul | 291 26. Modul | 39+ 42. Modul 49H 58. Modul 59H
11. Modul | 2AH 27.Modul | 3AH 43. Modul AAH 59. Modul 5AH
12. Modul | 2BH 28. Modul | 3BH 44. Modul 4BH 60. Modul 5BH
13. Modul | 2CH 29. Modul | 3CH 45. Modul 4ACH 61. Modul 5CH
14. Modul | 2DH 30. Modul | 3DH 46. Modul 4DH 62. Modul 5DH
15. Modul 2EH 31. Modul 3EH 47. Modul 4EOH 63. Modul 5EH
16. Modul | 2FH 32.Modul | 3FH 48. Modul 4FH 64. Modul 5FH
Tab. 3-24: Pufferspeicheradressen der Module
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Beispiel V

Das CC-Link-Netzwerk besteht aus einer dezentralen E/A-Station, einer dezentrale Station

und einer lokale Station.

Beispielkonfiguration

Stationsinformationen

) Anzahl
Master-Station Station Nr. 4 Adresse | Stations- der Stations-
typ belegten | nummer
1. Modul| LZ.\ModuI] => Stationen
Station Nr. 1 Station Nr. 2 204 On 1n 014
214 1y 2H 024
22y 2H i 04n
CC00036C
Abb. 3-16: Stationsinformationen
Station Typ Belegte Stationen
Master-Station — —
Nr. 1 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 2 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 4 Lokale Station 4 Stationen
Tab. 3-25: Moduliibersicht zur Abb. 3-16
A
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Dezentrale Ein- (RX) und Ausgéange (RY)

@® Datenrichtung: von dezentralen Stationen/dezentralen E/A-Stationen, lokalen Stationen
zur Master-Station

- Bei der Master-Station

Dies ist der Empfangsbereich fir Signale von den dezentralen Stationen (RX), dezentra-
len E/A-Stationen (RX) und lokalen Stationen (RY).

Pro Station sind 2 Datenworte reserviert.

Dezentrale E/A-Station Dezentrale Station
Station Nr. 1, Station Nr. 2,
Master-Station belegt 1 Station belegt 2 Stationen
________________________________________________ . el
Dezentrale Eingange (RX) Dezentrale

Eingéange (RX)

I I

I I

Adresse ' ,
I

1
| L |
I 1 1 |
1 H I i
! station nr 14 EO L RX_F-2Rx_ 0] XOF -—------ xo0]] 1 ! L
: lEW[ RXIF---Rx 10| [ [XIF ------- xwo]] 1 ! C
| station nr.2] B2 [ RX 2E-RX 2011 1 1 [[RxoF----- Rxoo]]
! ““lEss| RXBF---RXx 30|, ! ! L [RxaR - RX10] | 1
1 _ hal [ T [ | [

! Station Nr. 3 Bdn | RX 4F - RX 40 1 1 i Vo Lo a0
! E5¢| RX 5F---RX 50 || ' ! oo oo
| - 1 1 ! T T T T T T TS T T !
 staton .4 0 [ RXSF - RX 60| || | - |
! Enm{[RX 7F---RX 70| ' @ ! y\ Lo :
[ E84| RX BF---RX 80|] ' ! b i
IStation Nr.5{ —o" f-vx 22 JZZ D2 S0 roo _ i
X MO RE1 o [ 'RX 9F --- RX 90 ! 'RY von lokalen Stationen, ! |
! EA«| RXAF-—-RX A0 || ' ! / b i
! StationNr.6{ _  F---—=—---=----- ! ! |
P SO TEO) ey [ RX BE---RX BO | [ 1! Lo !
o T T
| Station Nr. 74 ECT L RX CF--ZRX CO oy o !
| EDH | RX DF --- RX DO X X | X I
1 1
| Station Nr.g{ EEt [ RX EF--ZRXEO 1 | o !
! EFv [[[RXFD---Rx Fo || '@ ! b i
- FOu | RX1OF --- RX100 | ! ! P! i
' Station Nr.9{ _~ F---------->-- ! ! \ ! i
! Fiu | RX1IF---Rx110| ! ! b i
| F2u 1 b E | i
i ! ! b - !
| ! ! 1 | \ ! |
! ! ' | | M | H
! : ' I | \ | H
l ' i | | ! \ !
| ' | I M I i
1 , 1 1 1
| 15BH . | | : \ :
| Staton [15Cu [RX7CF --- RX7CO| 1 1 o !
i Nr.63 |15D4 [RX7DF --- RX7DO| 1 1 o !
| Station |15 [RX7EF --- RX7EOQ| 1 i ! i !
' Nr BA Y are T — T T o~ I
i Nr64 | 15F [RX7FF _--- RX7FO| 1 b !
| | I M | i

CCo0o037C

Abb. 3-17: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Eingdnge (RX) bei Master Station

@ Die beiden letzten Bits dieses Wortes kdnnen nicht verwendet werden, wenn die Master-
und eine lokale Station miteinander kommunizieren.

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der Master-Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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— Bei einer lokalen Station

Daten, die aus der SPS, in der das Modul installiertist, zur Master-Station gesendet wer-
den, werden im Bereich der dezentralen Ausgéange (RY) gespeichert.

Die Eingangszustande der dezentralen Stationen (RX), der dezentralen E/A-Stationen
(RX) und der anderen lokalen Stationen werden ebenfalls in diesem Bereich gespei-

chert.

Pro Station werden 2 Datenworte belegt.

Lokale Station Lokale Station
Station Nr. 4, Station Nr. 5,
belegt 1 Station belegt 4 Stationen

1
RX von dezentraler [

E/A-Station

Adresse
160n
161n
1621
163H
164+
165+
166+
167w
168n
169+
16AH
16BH
16CH
16DH
16EH
16FH
170m

»
»

RX von dezentraler

Station !
/ o[

RY11F --- RY 110 ! RY11F --- RY110 | 171n

3 : 3 172w

| : | |

: ! : |

| | N |

| | | ;

3 | 3 ‘

: X : 1DBH
RY7CF_--- RY7CO| | RY7CF _-—- RY7CO| 1DCx
RY7DF --- RY7DO X RY7DF --- RY7DO| 1DDwn
RY7EF _--- RY7EO| | RY7EF _--- RY7EO| 1DEx
RY7FF --- RY7FO X RY7FF --- RY7FO | 1DFH

I

Dezentrale Ausgange (RY)

Station Nr. 1

Station Nr. 2

Station Nr. 3

Station Nr. 4

Station Nr. 5

Station Nr. 6

Station Nr. 7

Station Nr. 8

Station Nr. 9

Station
Nr. 63

Station
Nr. 64

Ccooo3sc

Abb. 3-18: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Ausgénge (RY) bei lokalen Stationen

@ Diese beiden letzten Bits kénnen nicht verwendet werden, wenn die Master- und eine

lokale Station miteinander kommunizieren.

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen einer lokalen Station und den entspre-

chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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Systemeigenschaften

Pufferspeicher

@ Datenrichtung: Von der Master-Station zu dezentralen Stationen, dezentalen E/A-Statio-
nen und lokalen Stationen

— Bei der Master-Station

Dieser Pufferspeicherbereich enthéat die Signale, die an dezentralen Stationen (RY), de-
zentralen E/A-Stationen (RY) und lokalen Stationen (RX) ausgegeben werden.

Pro Station sind zwei Datenworte reserviert.

Station
Nr. 63

Station
Nr. 64

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Station Nr.

Dezentrale E/A-Station

Dezentrale Station

Station Nr. 1, Station Nr. 2,
Master-Station belegt 1 Station belegt 2 Stationen

v Dezentrale Ausgénge (RY) | :F i :_ Dezentrale i

Adresse ! : ! : Ausgéange (RY) !
Jawson[RY F-ocRY_of] 1 1 [[VOF ------ vool|] i ! b
1614 | RY 1F--RY 10|} | ! | [YIF ------- vio| J 1 i i’

1624 RY 2F--RY 20[] | ! o [RYOF fffff RY00| )

163« | RY 3F---RY 30| ! 1 RN . RY10] | i

1644 | RY 4F---RY 401 [ | ! ! :'{L ___________ S

165+ RY 5F-—--RY 50 |] ' ! A S B
166+ | RY 6F R 0] | | L L,
1674 [[RY 7F--RY 70 || | @ \ Lo b

168+ RY 8F---RY 80| | | b !

1694 | RY OF ---RY 90|| | ! Zulokalen Stationen (RX) 1 ! :

16An| RY AF---RY AO T | ) / o !
16B+ | RY BF---RY BO|[ ' P! L
J6ci [ RY CF-—-RY CO|[ | | b b

16D+ | RY DF---RY DO || | ! v :

16B+| RY EF---RY EO|| | | o !

16Fu [[RY FD--“RY F0 || ' @1 Lo i

170+ | RY10F---RY100 | | | o !

1714 | RY1IF ---RY110| | ! Lo :

172n i X ! ! ! !

i 1 o L |

| | Lo o :

: ; Lo b |

: \ \ I \ I

1DBH . | h : \ :

1DCH [RY7CF - RY7CO| 1 | b !

1DDw [RY7DF_--- RY7DO| 1 | o !

1DE« [RY7EF ---RY7EO| 1 | Do i

1DFu [RY7FF == RY7FO| 1 | o !

. It AR

CC00039C

Abb. 3-19: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Ausgange (RY) bei der Master Station

@ Diese beiden letzten Bits kénnen nicht verwendet werden, wenn die Master- und eine
lokale Station miteinander kommunizieren.

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der Master-Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-30.
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Pufferspeicher

Systemeigenschaften

— Bei einer lokalen Station

Der Speicherbereich mit den dezentralen Eingdngen enthalt die von der Master-Station
ausgegebenen Zustande fir dezentrale Ausgénge (RY) aller Stationen.

Zwei Datenworte werden pro Station belegt.

Lokale Station
Station Nr. 4,
belegt 1 Station
| Dezentrale Eingange (RX) !

Lokale Station
Station Nr. 5,
belegt 4 Stationen

Dezentrale Eingange (RX)
Adresse

1
! RX_F-—RX 0] _RX__F - RX_0|EOx |FurStation
RX 1F --- RX 10 I RX 1F --- RX 10 | Eln Nr. 1
RY von dezentraler |

E/A-Station

RX 2F --- RX 20 | E21 | Fiir Station

RX 3F --- RX 30 | E3u Nr. 2

RY von dezentraler
Station

RX 4F --- RX 40 | E4n | Fur Station

RX 5F --- RX 50 | E5u Nr.3
RX_6F --- RX 60 | E61 | Fiir Station

—_—t P g~~~ P g~~~ ——
RX 7F --- RX 70 RX 7F --- RX 70 | E7H Nr. 4
(1] (1]

Von Master-Station (RY)

N

RX_8F --- RX 80 | E8 | Fir Station

RX OF --- RX 90 | E9x Nr.5
RX AF --- RX AO | EAn | Fir Station

RX BF --- RX BO | EBH Nr. 6

RX11F --- RX110

RX CF --- RX CO | ECH | Fir Station

I
I
I
1
I
I
|
1
|
I
|
1
I
I
I
1
|
I
I
I
|
|
I
I
|
|
1
:
RX DF ---RX DO | EDw | N7 |
I
I
I
1
I
I
I
1
|
I
I
1
I
|
I
1
|
I
I
I
|
|
I
I
|
|
1
I
|

RX EF --- RX EO | EEx | Fur Station

@ ||| RX FD --- RX FO | EF1 Nr. 8
RX10F --- RX100 | FOu | Fur Station

RX11F --- RX110 | F1n Nr.9
! F2u
! 15BH '
RX7CF _--- RX7C0] 15Cx |FUI Station
RX7DF --- RX7DO| 15D i
RX7EE _--- RX7EO| 15En | station
RX7FF --- RX7FO| 15F4 | Nr 64

Cccooo40C

Abb. 3-20: Pufferspeicherbereich fir dezentrale Eingdnge (RX) bei lokalen Stationen

@ Diese beiden letzten Bits kénnen nicht verwendet werden, wenn die Master- und eine

lokale Station miteinander kommunizieren.

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen einer lokalen Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-30.
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Systemeigenschaften

Pufferspeicher

Dezentrale Register (RWw) und (RWr)

@ Datenrichtung: Von Master-Station zu dezentralen und lokalen Stationen

— Bei der Master-Station

Der Pufferspeicherbereich fur dezentrale Register (RWw) enthélt Daten, die an dezen-
trale Stationen (RWw) und lokale Stationen (RWr) gesendet werden.

Pro Station werden vier Datenworte belegt.

Dezentrale E/A-Station Dezentrale Station
Station Nr.1, Station Nr.2,
Master-Station belegt 1 Station belegt 2 Stationen
Lo et 1 L e 1 Lottt 1
[l I I .
: Dezentrale Register (RWw) ! : : | Dezentrale Register E
1 1
! Adresse ! ! ! ' (RwWw) !
| (1E0H _____ RWa 0 Lo Lo :
1 1 I 1 I 1
! Station Nr. 1 1B Rww_1 ____ ! ! | ! i
i 2l RWw_2 ____ i i i i i
i | 1E3n RWw 3 ! \ ! i !
: 1E4n RWw 4 ! | ! ! !
o el T T T T BwWe e T | ! | | |
' Station Nr. 2 e RWw 5 ____ I ! I ' |
i E6nl ! RWw_6 ____ i | | | |
| | 1E74 RWw 7 ! i ! e !
i 18| | RWw 8 ____ b b :
' 1E9H RWw 9 ! \ ! 1 !
| Station Nr. 34 -~ " F----ss--—----- ! | ! \ !
i 1BAs| RWw A ____ | i i i |
1 | 1EBn RWw B ! 1 ! i !
i 1ECH RWw C ! i ! i !
! 1EDH| RWw D ! ! ! ! !
| Station Nr. 447 =7 fp--mm =T L : - - - »
i 1EE| | Rww E ____ b b | "
i | 1EFH RWw F ! \ ! i !
i 1RO | RWw 10 b b |
' Station Nr. 5 2FLtL o - Lo b :
| AR RWw 12 ! | Zu lokalen Stationen ! | !
i | 1F3n RWw 13 ! i (RWr) ! i !
i L N RWw 14 | i i i i
i 1F5+ RWw 15 ! \ ! \ !
| Station Nr.64{ - " f---- oo ! | ! i !
i il N RWw 16 _ i i i i )
| | 1F7n RWw 17 ! i ! | ! o
| 1F8x RWw 18 ! \ ! | ! "
o aeen T T T TBWe 10 T T T | | | ! |
| Station Nr. 7 i:zf\” ----- RMw 19 ___ ! i ! ' !
! L RWw 1A | ! I ! |
i | 1FBH RWw 1B ! i ! 1 !
i IFChl ___ RWw 1C ____ | i | i i
! Station Nr. 8 ppli - RWw1D . ! : ! ! :
i B = RWw 1E ____ i i i i ‘
| 1FFn RWw 1F ! | ! | !
\ 2004 ‘ ! | ! i !
| ' ! | ! | ! !
! ! | | ! | ! |
! | I | ! | ! |
] ' ; | I ] I ]
' 2DBw ! i ! i |
i 20CH | RWw FC ! | ! 1 !
| Staton | 20D | RWw FD ! | ! \ !
1 Nr. 64 2DEH| | RWw FE ! i ! i !
i 2DFy RWw FF ! i ! 1 !
I 1 1 | 1 |
I | ! | ! |
I | ! | ! |
I 1 I I I Il
1 1 I 1 I 1
& e [ RN
ccooo41c

Abb. 3-21: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Register (RWw, Master-Station)

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der Master-Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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Pufferspeicher Systemeigenschaften

— Bei einer lokalen Station

Im Speicherbereich fur dezentrale Register (RWr) einer lokalen Station steht der Inhalt
der dezentralen Register der Master-Station (RWw) zur Verfiigung.

Pro Station werden vier Datenworte belegt.

Lokale Station Lokale Station
Station Nr. 4, Station Nr. 5,
belegt 1 Station belegt 4 Stationen

Dezentrale Register (RWr)
Adresse

2E0ﬂ
2E1H
2E21
2E31
2E4H
2ES5H
2E6H
2E7i
2E8H
2E9H
2EAH
ZEBi
2ECH
2EDH
2EEH
2EFH
2FOn |
2F1n
2F2u
2F31

|
|
|
|
|
|
|
|
1
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
1
1
1
1
|
|
:
|
2F4n i
|
1
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
1
1
1
1
|
|
|
|
|
|
|
|
1
1

Dezentrale Register |
(RWr) |
1
1

RWr 0

ps)
2
o

Station Nr. 1

\Von dezentraler Station Station Nr. 2

(RwWw)

Station Nr. 3

Station Nr. 4

Von Master-Station Station Nr. 5

(RWw)

|

2F5H
2F6H
2F7x]
2F8H
2F9H
2FAH
ZFBH‘
2FCH
2FDH
2FEn
2FFJ
300+

Station Nr. 6

Station Nr. 7

Station Nr. 8

3DDH  Station
3DEH Nr. 64

CC00042C

Abb. 3-22: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Register (RWr, lokale Station)

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der lokalen Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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Systemeigenschaften

Pufferspeicher

@® Datenrichtung: Von dezentralen und lokalen Stationen zur Master-Station

— Bei der Master-Station

Der Pufferspeicherbereich fir dezentrale Register (RWr) enthélt Daten aus dezentralen
Stationen (RWr) und lokalen Stationen (RWw).

Es sind 4 Datenworte pro Station reserviert.

Dezentrale E/A-Station Dezentrale Station
Station Nr.1, Station Nr.2,

Master-Station belegt 1 Station belegt 2 Stationen
""""""""" Attt | Lt ittt | CTT T TS TS TS TS TS T
' Dezentrale Register (RWr)) ! ! ! i Dezentrale Register
1 1
: Adresse | E ! ! (RWr)

1 1

| ’VZEOH RWr_ 0 [ oo
L P I 1
P 2B Rwr 1 : ! ' |
! Station Nr. 1 262.[ RW 2 : ! ! :
1 | 2E3n RWr 3 ' ! ! i
| 2E4n RWr 4 ' ! ! 1 RWr0
L R It 1 [ I e
! Stati 2B54| | RWr 5 ____ | | | [ Rwrl _____
! Station Nr. 2 2een|[ RW 6 ! ! : VT Rwz T
| | 2E7w RWr 7 ! | ! | RWr3
i 2E8n RWr_ 8 Al : ! | RWr4
A T T T T AN T A T T T T ] [ I
! Stati 2BOn| | RWr 9 ____ " | | [ RWrs _____
: Station Nr. 3 kM| T R_ Vyr__ﬁ ----- : : : : ------ BW[G_ -----
| | 2EBx RWr B ' ! ! i RWr7
| 2ECH RWr C ' ! ! \
L P 1 I
! Stati 2EDw| ___ ] Rwr _D_____ < | ; |
! Station Nr. 4 sees[ T RWE ~: : : :
| | 2EFn RWr F ! ! ! i
| 2FO0 RWr 10 ! ! ! i
L P 1 1
e 2F 1y RWr 11 ! ! ! |
 Station Nr- 51 oo RWr 12 : ! ' ' Von lokalen Stationen
! | 2F3+ RWr 13 ! ! ! | (Rww)
| 2F 4 RWr 14 ' ! ! \
L S e 1 1
Ve 2F5H| | RWr 15 ' ' ! |
: Station Nr. 6 oFen| RW 16 ! ! ! !
! | 2F 7w RWr 17 ! | | i
| 2F8H RWr 18 Dl ! ! !
e sk T T T T T e T T T | | | |
! Station Nr. 74 279 ___ ] Rwr 19 _ | ! ! |
| FAM[ RWr 1A ! ! ! |
| | 2FBx RWr 1B : ! ' !
i 2FCh RWr 1C ! : : |
L R 1 I
[ 2FD RWr 1D ' ' ! |
: Station Nr. 8 P R_ VLIr_ _1_E ----- : : : :
) 2FFn RWr 1F g | ! |
i 300+ ‘ ! | ! |
! | | | | | |
! ! 1 | | | 1
! | I | ! | !
! ' ' 1 ! | !
i 3DBH ! | : i
! 3CH ___ RWr FC_____ b b
| station |3DDe | Rwr FD_ ! | ! )
i Nr64 |3DE( | Rwr FE ! ! ! |
i 3DFw RWr FF ! | ! |
) ! | ! |
] Il ] | I
! ' | | |
! ' | | |
e e e e e e e e e e e e e e e M e e

CC00043C

Abb. 3-23:

Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Register (RWr, Master-Station)

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der Master-Station und den entspre-
chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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Pufferspeicher

Systemeigenschaften

— Bei einer lokalen Station

Daten, die aus der SPS, in der das Modul installiert ist, zur Master-Station und anderen
lokalen Stationen gesendet werden sollen, werden in dem Bereich der dezentralen Re-
gister (RWw) gespeichert.

AuRerdem werden in diesem Bereich die empfangene Daten von anderen lokalen Sta-
tionen (RWw) und dezentralen Station (RWr) abgelegt.

\on dezentraler Station
(RWr)

Lokale Station
Station Nr. 4,
belegt 1 Station

Dezentrale Register
(RwWw)

RWw 0

Dezentrale Register (RWw)

Lokale Station
Station Nr. 5,

belegt 4 Stationen

Adresse

1E0ﬂ
1E1n
1E24
lE3H‘
1E4n
1E5m
1E6H
1E7x )

£
=z
o

Zur Master-Station
(RWr)

|

1E8H
1E9H
1EAH
lEBH‘
1ECH
1EDH
1EEH
1EFH
1FOH)
1F1H
1F2u
1F3H‘
1F4n
1F5n
1F6H
1F7H<

P
<

1F8H
1F9H
1FAH
1FBH)
1FCH
1FDx

1FEH
1FFH
2001

2DBH
2DCH
2DDH|
2DEH
2DFH

Station Nr. 1

Station Nr. 2

Station Nr. 3

Station Nr. 4

Station Nr. 5

Station Nr. 6

Station Nr. 7

Station Nr. 8

Station
Nr. 64

Ccooo44C

Abb. 3-24: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Register (RWr, lokale Station)

Die Referenztabelle mit den Pufferspeicheradressen der lokalen Station und den entspre-

chenden Stationsnummern finden Sie auf Seite 3-31.
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Systemeigenschaften

Pufferspeicher

Zuordnung der Pufferspeicheradressen fur dezentrale Eingénge zu den Stationsnummern
(siehe Seite 3-22 fur Master-Station und S. 3-25 fir eine lokale Station):

Stations- spF::ifcfﬁ:e-r- Stations- sggi]:ﬁre-r- Stations- sggi]:ﬁre-r- Stations- sggifgﬁ:r-

nummer adresse nummer adresse nummer adresse nummer adresse
1 EOH — E1H 17 100H — 101+ 33 1201 — 1211 49 1401 — 141H
2 E2H — E3H 18 102H — 103H 34 122H - 123H 50 142H — 143H
3 E4H — E5H 19 104H — 105H 35 124H — 125H 51 144H — 145H
4 E6H — E7H 20 106H — 107H 36 126H — 127H 52 146H — 147H
5 E8H — E9H 21 108H — 109H 37 128H — 129H 53 148H — 149H
6 EAH — EBH 22 10AH — 10BH 38 12AH — 12BH 54 14AH — 14BH
7 ECH — EDH 23 10CH — 10DH 39 12CH — 12DH 55 14CH — 14DH
8 EEH — EFH 24 10EH — 10FH 40 12EH — 12FH 56 14EH — 14FH
9 FOH — F1H 25 110H — 111H 41 130H — 131H 57 150H — 151H
10 F2H — F3H 26 112H - 113H 42 132H - 133H 58 152H — 153H
11 F4H — F5H 27 114H - 115H 43 134H — 135H 59 154H — 155H
12 F6H — F7H 28 116H —117H 44 136H — 137H 60 156H — 157H
13 F8H — F9H 29 118H - 119H 45 138H — 139H 61 158H — 159H
14 FAH — FBH 30 11AH - 11BH 46 13AH — 13BH 62 15AH — 15BH
15 FCH — FDH 31 11CH — 11DH a7 13CH — 13DH 63 15CH — 15DH
16 FEH — FFH 32 11EH — 11FH 48 13EH — 13FH 64 15EH — 15FH

Tab. 3-26: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Eingdnge (RX)

Zuordnung der Pufferspeicheradressen fiir dezentrale Ausgéange zu den Stationsnummern

(siehe Seite 3-23 fiir eine lokale Station und Seite 3-24 fiir die Master-Station):

. Puffer- . Puffer- . Puffer- . Puffer-
mommer | Specher | nimmer | SPEer | nummer | BN | nummer | Beicher
1 160H — 161H 17 180H — 181H 33 1A0H — 1A1H 49 1COH — 1C1H
2 162H — 163H 18 182H — 183H 34 1A2H — 1A3H 50 1C2H — 1C3H
3 1641 — 165H 19 1841 — 185H 35 1A4H — 1A5H 51 1C4H — 1C5H
4 166H — 167H 20 186H — 187H 36 1A6H — 1ATH 52 1C6H — 1C7H
5 168H — 169H 21 188H — 189H 37 1A8H — 1A9H 53 1C8H — 1C9H
6 16AH — 16BH 22 18AH — 18BH 38 1AAH — 1ABH 54 1CAH — 1CBH
7 16CH — 16DH 23 18CH — 18DH 39 1ACH — 1ADH 55 1CCH — 1CDH
8 16EH — 16FH 24 18EH — 18FH 40 1AEH — 1AFH 56 1CEH — 1CFH
9 170H — 171H 25 190H — 191H 41 1BOH — 1B1H 57 1DOH — 1D1H
10 172H - 173H 26 192H — 193H 42 1B2H — 1B3H 58 1D2H — 1D3H
11 174H — 175H 27 194H — 195H 43 1B4H — 1B5H 59 1D4H — 1D5H
12 176H — 177H 28 196H — 197H 44 1B6H — 1B7H 60 1D6H — 1D7H
13 178H — 179H 29 198H — 199H 45 1B8H — 1B9H 61 1D8H — 1D9H
14 17AH — 17BH 30 19AH — 19BH 46 1BAH — 1BBH 62 1DAH — 1DBH
15 17CH — 17DH 31 19CH — 19DH 47 1BCH — 1BDH 63 1DCH — 1DDH
16 17EH — 17FH 32 19EH — 19FH 48 1BEH — 1BFH 64 1DEH — 1DFH
Tab. 3-27: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Ausgénge (RY)
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Pufferspeicher

Systemeigenschaften

Zuordnung der Pufferspeicheradressen fir dezentrale Register (RWw) zu den Stationsnum-
mern (siehe Seite 3-26 fur die Master-Station und Seite 3-29 fiir eine lokale Station):

Stations- spF::ifcfﬁ:e-r- Stations- sggi]:ﬁre-r- Stations- sggi]:ﬁre-r- Stations- sggifgﬁ:r-

nummer adresse nummer adresse nummer adresse nummer adresse
1 1EOH — 1E3H 17 220H — 223H 33 260H — 263H 49 2A0H — 2A3H
2 1E4H — 1E7H 18 224H — 227H 34 264H — 267H 50 2A4H — 2A7H
3 1E8H — 1EBH 19 228H — 22BH 35 268H — 26BH 51 2A8H — 2ABH
4 1ECH - 1EFH 20 22CH — 22FH 36 26CH — 26FH 52 2ACH — 2AFH
5 1FOH — 1F3H 21 230H — 233H 37 270H — 273H 53 2BOH — 2B3H
6 1F4H — 1F7H 22 234H — 237H 38 274H — 277H 54 2B4H — 2B7H
7 1F8H — 1FBH 23 238H — 23BH 39 278H — 27BH 55 2B8H — 2BBH
8 1FCH — 1FFH 24 23CH — 23FH 40 27CH — 27FH 56 2B3H — 2BFH
9 200H — 203H 25 240H — 243H 41 280H — 283H 57 2COH — 2C3H
10 204H — 207H 26 244H — 247H 42 284H — 287H 58 2C4H — 2C7H
11 208H — 20BH 27 248H — 24BH 43 288H — 28BH 59 2C8H — 2CBH
12 20CH — 20FH 28 24CH — 24FH 44 28CH — 28FH 60 2CCH — 2CFH
13 210H — 213H 29 250H — 253H 45 290H — 293H 61 2D0OH — 2D3H
14 214H - 217H 30 254H — 257H 46 294H — 297H 62 2D4H — 2D7H
15 218+ — 21BH 31 258H — 25BH 47 298H — 29BH 63 2D8H — 2DBH
16 21CH - 21FH 32 25CH — 25FH 48 29CH — 29FH 64 2DCH — 2DFH

Tab. 3-28: Pufferspeicherbereich flir dezentrale Register (RWw)

Zuordnung der Pufferspeicheradressen fur dezentrale Register (RWr) zu den Stationsnum-
mern (siehe Seite 3-28 fur die Master-Station und Seite 3-27 fur eine lokale Station):

Stations- srl?:ifcfﬁgr— Stations- ssgifcfﬁre-r- Stations- spP:if(Iﬁre-r- Stations- spP(leJif(EE:r—

nummer adresse nummer adresse nummer adresse nummer adresse
1 2EOH — 2E3H 17 320H — 323H 33 360H — 363H 49 3A0H — 3A3H
2 2E4H — 2E7H 18 324H — 327H 34 364H — 367H 50 3A4H — 3ATH
3 2E8H — 2EBH 19 328H — 32BH 35 368H — 36BH 51 3A8H — 3ABH
4 2ECH — 2EFH 20 32CH —322FH 36 36CH —326FH 52 3ACH —32AFH
5 2FOH — 2F3H 21 330H — 333H 37 370H — 373H 53 3BOH — 3B3H
6 2F4H — 2F7H 22 334H — 337H 38 374H - 377H 54 3B4H — 3B7H
7 2F8H — 2FBH 23 338H — 33BH 39 378H — 37BH 55 3B8H — 3BBH
8 2FCH — 2FFH 24 33CH —323FH 40 37CH —327FH 56 3B3H — 3BFH
9 300H — 303H 25 340H — 343H 41 380H — 383H 57 3COH — 3C3H
10 304H — 307H 26 344H — 347H 42 384H — 387H 58 3C4H — 3C7H
11 308H — 30BH 27 348H — 34BH 43 388H — 38BH 59 3C8H — 3CBH
12 30CH — 30FH 28 34CH —324FH 44 38CH —328FH 60 3CCH —32CFH
13 310H — 313H 29 350H — 353H 45 390H — 393H 61 3D0OH — 3D3H
14 314H - 317H 30 354H — 357H 46 394H — 397H 62 3D4H — 3D7H
15 318H—31BH 31 358H — 35BH a7 398H — 39BH 63 3D8H — 3DBH
16 31CH - 31FH 32 35CH —325FH 48 39CH —329FH 64 3DCH —3DFH

Tab. 3-29: Pufferspeicherbereich fiir dezentrale Register (RWr)
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Systemeigenschaften Pufferspeicher

Link-Sondermerker (SB)

In den Link-Sondermerkern werden Informationen tUber den Zustand der Kommunikation
gespeichert. Jeder Sondermerker gibt einen bestimmten Zustand wieder. Nahere Informatio-
nen zu den Link-Sondermerkern SB0O000 bis SBO1FF enthalt Abs. 8.3.1.

Die Pufferspeicheradressen 5EOH bis 5FFH korrespondieren mit den Link-Sondermerkern
SB0000 bis SBO1FF:

Adresse | b15 | bl4 | b13 | b12 | b1l [ b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | bO

5EOH F E D C B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

5E1H IF | IE| 1D |(1C | 1B | 1A | 19 | 18 | 17 | 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10

5E2H 2F | 2E | 2D | 2C | 2B | 2A | 29 | 28 | 27 | 26 | 25 | 24 | 23 | 22 | 21 | 20

5E3H 3F | 3E | 3D | 3C | 3B |3A | 39 |38 |37 |36 |3 |34 |33 |32 | 31| 30

5E4H AF | 4E | 4D | 4C | 4B | 4A | 49 | 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40

5E5H 5F | 5 | 5D | 5C | 5B | 5A | 59 | 58 | 57 | 56 | 55 | 54 | 53 | 52 | 51 | 50

5E6H 6F | 6E | 6D | 6C | 6B | 6A | 69 | 68 | 67 | 66 | 65 | 64 | 63 | 62 | 61 | 60

5E7H 7F | 7E | 7D | 7C | 7B | 7TA | 79 | 78 | 77 | 76 | 75 | 74 | 73 | 72 | 71 | 70

5E8H 8F | 8E | 8D | 8C | 8B | 8A | 89 | 88 | 87 | 86 | 85 | 84 | 83 | 82 | 81 | 80

5E9H OF | 9E | 9D | 9C | 9B | 9A | 99 | 98 | 97 | 96 | 95 | 94 | 93 | 92 | 91 | 90

5EAH AF | AE | AD | AC | AB | AA| A9 | AB | A7 | A6 | A5 | AAd | A3 | A2 | A1 | AO

5EBH BF | BE | BD | BC | BB | BA | B9 | B8 | B7 | B6 | BS | B4 | B3 | B2 | B1 | BO

5ECH CF|CE|CD|CC|CB|CA|COQ|C8|C7T|C6|C5|Ca|C3|C2|C1]CO

5EDH DF | DE | DD | DC | DB | DA | D9 | D8 | D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | DO

5EEH EF | EE | ED | EC | EB | EA | E9 | E8 | E7T | E6 | E5 | E4 | E3 | E2 | E1 | EO

5EFH FF | FE |FD |FC | FB | FA | F9 | F8 | F7 | F6 | F5 | F4 | F3 | F2 | F1 | FO

5FOH 10F | 10E | 10D | 10C | 10B | 10A | 109 | 108 | 107 | 106 | 105 | 104 | 103 | 102 | 101 | 100

5F1H 11F | 11E | 11D | 11C | 11B | 11A | 119 | 118 | 117 | 116 | 115 | 114 | 113 | 112 | 111 | 110

5F2H 12F | 12E | 12D | 12C | 12B | 12A | 129 | 128 | 127 | 126 | 125 | 124 | 123 | 122 | 121 | 120

5F3H 13F | 13E | 13D | 13C | 13B | 13A | 139 | 138 | 137 | 136 | 135 | 134 | 133 | 132 | 131 | 130

5F4H 14F | 14E | 14D | 14C | 14B | 14A | 149 | 148 | 147 | 146 | 145 | 144 | 143 | 142 | 141 | 140

5F5H 15F | 15E | 15D | 15C | 15B | 15A | 159 | 158 | 157 | 156 | 155 | 154 | 153 | 152 | 151 | 150

5F6H 16F | 16E | 16D | 16C | 16B | 16A | 169 | 168 | 167 | 166 | 165 | 164 | 163 | 162 | 161 | 160

5F7H 17F | 17E | 17D | 17C | 17B | 17A | 179 | 178 | 177 | 176 | 175 | 174 | 173 | 172 | 171 | 170

5F8H 18F | 18E | 18D | 18C | 18B | 18A | 189 | 188 | 187 | 186 | 185 | 184 | 183 | 182 | 181 | 180

5F9H 19F | 19E | 19D | 19C | 19B | 19A | 199 | 198 | 197 | 196 | 195 | 194 | 193 | 192 | 191 | 190

5FAH 1AF | 1AE | 1AD | 1AC | 1AB | 1AA | 1A9 | 1A8 | 1A7 | 1A6 | 1A5 | 1A4 | 1A3 | 1A2 | 1A1 | 1A0

5FBH 1BF | 1BE | 1BD | 1BC | 1BB | 1BA | 1B9 | 1B8 | 1B7 | 1B6 | 1B5 | 1B4 | 1B3 | 1B2 | 1B1 | 1BO

5FCH 1CF |1CE |1CD|1CC|1CB |1CA|1C9 | 1C8 | 1C7 | 1C6 | 1C5 | 1C4 | 1C3 | 1C2 | 1C1 | 1CO

5FDH 1DF | 1DE | 1DD | 1DC | 1DB | 1DA | 1D9 | 1D8 | 1D7 | 1D6 | 1D5 | 1D4 | 1D3 | 1D2 | 1D1 | 1D0

5FEH 1EF | 1EE | 1ED | 1EC | 1EB | 1EA | 1E9 | 1E8 | 1E7 | 1E6 | 1E5 | 1E4 | 1E3 | 1E2 | 1E1 | 1EO

5FFH 1FF | 1FE | 1FD | 1FC | 1FB | 1FA | 1F9 | 1F8 | 1F7 | 1F6 | 1F5 | 1F4 | 1F3 | 1F2 | 1F1 | 1FO

Tab. 3-30: Link-Sondermerker

Beispiel: Das Bit 14 des Wortes mit der Adresse 5EBH zeigt den Zustand von SBOOBE an.

Link-Sonderregister

In den Link-Sonderregistern werden Informationen tiber den Zustand der Kommunikation als
Wort-Daten gespeichert. Die Pufferspeicheradressen 600H bis 7FFH korrespondieren mit den
Link-Sonderregistern SW0000 bis SWO1FF.

Weitere Informationen zu den Link-Sonderregistern finden Sie in Abs. 8.3.2.
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Funktionen

Funktionen bei Version A und Version B

4 Funktionen

Die Funktionen, die bei den Master- und lokalen Modulen zur Verfiigung stehen, werden von
der Version der Module bestimmt. In Kap. 6 werden die einzelnen Funktionen der Module ab
der Version B ausfuhrlich beschrieben.

4.1

Funktionen bei Version A und Version B

Version
Funktion Beschreibung B oder
héher
Die an einem Programmiergerét eingegebenen Parameter
CPU-Modul werden tbernommen. Nach Einschalten der Spannung oder o®
. STOP/RUN-Umschaltung werden die Parameter gultig.
Parametrierung
Pufferspeicher Parameter werden in den Pufferspeicher eingetragen. ([ J
EEPROM Parameter kénnen im EEPROM gespeichert werden. ([
Zyklisch ubertragene Daten, wie RX und RY, werden nach
Automatische Auffrischung Bearbeitung der END-Anweisung in vom Anwender defi- [ ©e)
nierte Operanden gespeichert.
Synchronmodus Der Datenaustausch lauft synchron mit der Ausfiihrung des 020
o Ablaufprogramms.
Abtastsynchronisation DerD T— - dor Ausfih
er Datenaustausch lauft nicht synchron mit der Ausfiihrung
Asynchronmodus des Ablaufprogramms. ®
. Bit-Ubertragung D|]:a IDatenkommumkauon kann Uiber 32 Adressen pro Station °
Zyklische eriolgen.
Ubertragung . : Leati i "
Wort-Ubertragung Die Datenkommunikation kann lber 4 Adressen pro Station P
erfolgen.
Mit intelligenten und lokalen Stationen kann mit Hilfe von Son- poc)
) deranweisungen kommuniziert werden.
) Sonderanweisungen - - —
Transiente Mit Sonderanweisungen kénnen Operanden in die SPS der 0000
Ubertragung angegebene Station gelesen und geschrieben werden.
Kommunikations- Datenkommunikation, sowie Schreiben und Lesen mit ande- 0000
anweisungen ren Stationen ist moglich.
Dezentraler E/A-Netzmodus Mit dezentralen _E/_A—Statlonen kann ohne Parametereinstel- PYG)
lungen kommuniziert werden.
] ) Eine Station, die erst in der Zukunft eingebaut werden soll,
Reservierung von Stationen IR
kann hiermit ibersprungen werden.
Ingnorierung von fehlerhaften Stationen Ein auftretender Kommunikationsfehler wird ignoriert.

Tab. 4-1:

Ubersicht der Funktions-Versionen B und héher (1)

© Ab Version B oder hoher

@ Ab Version B oder héher und bei Verwendung der Software
SW2IVD-GPPQ/SW2NX-GPPQ oder hoher

@ Diese Funktion kann nicht genutzt werden, wenn eine dezentrale E/A-Station des
MELSECNET/10 eingebaut ist.

® Ab Software-Version J oder héher

® Nur bei der Kombination aus einem Master-Modul mit der Software-Version P oder hther
und einer der in Kap. 6.8 aufgefiihrten CPU-Module.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Funktionen bei Version A und Version B Funktionen
Version
Funktion Beschreibung B oder
A .
héher
Zeitweises ignorieren einer fehlerhaften Durch diese Funktion kann z. B ein Modul getauscht wer- o °
Station den, ohne dass ein Kommunikationsfehler gemeldet wird.
. Ohne die SPS zu stoppen, kann das CC-Link-Netzwerk
Rucksetzen des Moduls Zuriickgesetzt werden. [ J [ J
Stoppen/Neustarten kann wahrend des Datenaustausches
Stoppen und Starten des Datenaustausches ausgefihrt werden. o [ J
Ein, z. B. durch einen Spannungsausfall, vom Netzwerk
Automatische getrenntes Modul wird nach Normalisierung des Betriebszu- Py Py
Wiedereingliederung | stands automatisch wieder in den Datenaustausch einge-
bunden.
Der Datenaustausch kann bei Ausfall der Master-Station
Standby-Master durch Umschalten auf den Standby-Master fortgesetzt wer- O o
den.
. Ein Modul, dass z. B. durch einen Spannungsabfall nicht
) ggtr?(;:?]t'zﬁ]heis Qgtst;r- bereit zum Datenaustausch ist, wird automatisch vom Netz- ° °
Fehlerdiagnose und ten Station 9 werk getrennt und der Datenaustausch wird mit den
Priffunktionen betriebsbereiten Stationen fortgesetzt.
(RAS-Funktionen) ] i
szsgtfr::jj;uggrdzzm- Link-Sondermerker und -Sonderregister enthalten Informa- Py Py
. tionen uber den Zustand der Kommunikation.
munikation
Offline-Test Ausfuihrung von Geréte- und Leitungstests [ ] [ )
Leitungstests und Steuerung des Datenaustausches (Star-
Online-Test ten/Stoppen) kdnnen mit Hilfe eines Programmiergeréates [ & [ &)
ausgefihrt werden.
Uberwachung und Mit Hilfe eines Programmiergerates kann die Kommunikation PY6) PYo)
Diagnose Uberwacht werden.

Tab. 4-2:  Ubersicht der Funktions-Versionen B und héher (2)

© Ab Version B oder héher

@ Ab Version B oder héher und bei Verwendung der Software
SW2IVD-GPPQ/SW2NX-GPPQ oder hdher

@ Diese Funktion kann nicht genutzt werden, wenn eine dezentrale E/A-Station des
MELSECNET/10 eingebaut ist.

® Ab Software-Version J oder héher

® Nur bei der Kombination aus einem Master-Modul mit der Software-Version P oder hther
und einer der in Kap. 6.8 aufgefiihrten CPU-Module.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar
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Funktionen

Ubersicht

5

5.1

Funktionen

Die folgenden Funktionen stehen bei allen Modulen (Versionen A und ab B) zur Verfligung.

Ubersicht

Verflgbarkeit
Funktion Beschreibung Master- | lokale | Abs.
Station | Station
Kommunikation zwischen Master-Station | Austausch von Ein- und Ausgangszustan- ° o 42
und dezentralen E/A-Stationen den mit dezentralen E/A-Stationen '
— . . Austausch von Ein- und Ausgangszustan-
Kommunikation zwischen Master-Station h -
und dezentralen Stationen den uno! numerischen Werten mit dezentra- [ O 4.3
len Stationen
I . . Datenaustausch mit binaren (Ein- und Aus-
Eﬁ?{;ﬂ;gﬁg&ﬁﬂgﬁhen Master-Station gangszustande) und numerischen Daten o [ J 4.4
mit lokalen Stationen
Kommunikation in einem gemischten Datenaustausch mit dezentralen E/A-Sta- ° P 45
System tionen, dezentalen und lokalen Stationen '
Zukunftig geplante aber noch nicht ange-
schlossene Stationen kdnnen reserviert
werden und werden dadurch nicht als feh-
Reservierung einer Station lerhafte Stationen erkannt. Wenn jedoch [ @) 4.6
eine angeschlossene Station reserviert
wird, kdnnen mit dieser Station keine Daten
mehr ausgetauscht werden.
Stationen, die z. B. wegen eines Span-
) ; nungsausfalls keinen Daten mehr
Ignorierung fehlerhatter Stationen austauschen kénnen, werden nicht als feh- o O 47
lerhafte Stationen erkannt.
Wahl des Zustands der Kommunikation Der Status, den der Dat_enaustausch
A ’ . annehmen soll, wenn die SPS-CPU der
bei einem Fehler in der CPU der SPS, in ; ; (] [ ] 4.8
; A S Master-Station durch einen Fehler gestoppt
der die Master-Station installiert ist ) a
wird, kann gewabhlt werden.
Durch die Speicherung der Parameter in
Speicherung der Parameter in das das EEPROM des Master-Moduls brau- ° o 6.1
interne EEPROM chen die Parameter nicht bei jedem Start ’
des Moduls neu ubertragen werden.
Fur die Eingangs-(Empfangs-) Daten einer
Status der Eingangsdaten fehlerhafter fehlerhaften Station des Netzwerks kann P °® 4.9
Stationen gewahlt werden, ob sie geldscht oder '
gespeichert werden.
Nach einer Anderung der Schaltereinstel-
Zuriicksetzen des Moduls tiber das lung oder Auftreten eines Fehlers kann ein
Ablauforogramm Modul Gber das Ablaufprogramm zuriickge- o [ J 4.10
prog setzt werden. Ein Zurlicksetzen der gesam-
ten SPS ist dadurch nicht notwendig.
Mit den Ausgangen Yn6 und Yn8 kann der
Datenaustausch stoppen und starten Datenaustausch im CC-Link gestartet und o o 411
gestoppt werden.
Tab. 5-1:  Funktionsiibersicht (1)
@ = VVerwendbar O = Nicht verwendbar
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Ubersicht

Funktionen

Verflgbarkeit
Funktion Beschreibung Master- | lokale | Abs.
Station | Station
Ein, z. B. durch einen Spannungsausfall,
Automatische Wieder- vom Netzwerk getrenntes Modul wird nach
einaliederun Normalisierung des Betriebszustands auto- o ® (4121
g 9 matisch wieder in den Datenaustausch ein-
gebunden.
Ein Modul, dass z. B. durch einen Span-
Automatisches Ausblen- | nungsabfall nicht bereit zum Datenaus-
den einer gestorten tausch ist, wird automatisch vom Netzwerk o O 4.12.2
Station getrennt und der Datenaustausch wird mit
den betriebsbereiten Stationen fortgesetzt.
Prifung, ob Stations- - . . )
nummern mehrfach ver- Mit dieser Funktion Werd(_en die Stat|0n§- ° ” 4123
nummern auf Uberschneidungen geprift.
Fehlerdiag- geben wurden
nose und Praf- | Link-Sondermerker und -Sonderregister
funktionen Uberprifung des enthalten Informationen tiber den Zustand
(RAS- Zustands der der Kommunikation. Diese Daten kdnnen ® ® 8.3
Funktionen) Kommunikation beispielsweise im Ablaufprogramm fur Ver-
riegelungen verwendet werden.
Folgende Tests kdnnen ausgefihrt
werden:
- Hardware-Test
Verarbeitungstiberprifung der entspre-
chenden Module
7.4
Offline-Test - Leitungstest ([ o ;;
Test der Leitungsverbindung zwischen '
den Modulen
- Parametertest
Uberprufung der Parametrierung
Tab. 5-2:  Funktionstibersicht (2)

@® = Verwendbar

O=

Nicht verwendbar

SMITSUBISHI ELECTRIC




Funktionen

Kommunikation mit dezentralen E/A-Stationen

5.2

HINWEIS

Kommunikation mit dezentralen E/A-Stationen

Zwischen einer Master-Station und einer dezentralen E/A-Station werden binare Signale (Ein-
und Ausgangszustande) ausgetauscht.

CPU der SPS

Master-Station

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

e

Dezentrale E/A-Station

Dezentraler <

Eingang (RX)

Link-Zyklus

6]

Dezentraler

Ausgang (RY) l

Link-Zyklus

Eingang

Ausgang

CC00045C

Abb. 5-1: CC-Link-System

Datenaustausch starten

@ Bei gesetztem Aktualisierungssignals (Yn0) werden die Sollzustande an die dezentralen
Ausgange (RY) weitergegeben. Wenn YnO nicht gesetzt ist, werden alle dezentralen Aus-

gange ausgeschaltet.

@ Mit Setzen des Ausgangs Yn8 wird der Datenaustausch mit den im EEPROM gespeicher-
ten Parametern gestartet. Die Parameter miissen vorherim EEPROM gespeichert worden
sein. Bei einem fehlerfreien Start der Kommunikation wird der Eingang Xn1 (Datenaus-
tausch aktiviert) eingeschaltet.

Der Datenaustausch kann auch Uber die Parameter gestartet werden, die im Parameter-
bereich des Pufferspeichers abgelegt wurden (siehe Kap. 6).
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Kommunikation mit dezentralen E/A-Stationen

Funktionen

Erfassung der dezentralen Eingange

(3]

o

Die Zustande der Eingange der dezentralen E/A-Station werden automatisch in jedem
CC-Link-Abtastzyklus erfasst und innerhalb des Pufferspeichers der Master-Station in
den Bereich fur dezentrale Eingénge (RX) gespeichert.

Die im Pufferspeicher abgelegten Eingangszustande werden mit einer FROM-Anweisung
in die CPU der SPS ubertragen.

-

Dezentrale E/A-Station Dezentrale E/A-Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 2,

CPU der SPS Master-Station belegt 1 Station) belegt 1 Station)
""""""" I | | r==="="~========="7="="7"1 [ |
E E Dezentrale Eingange (RX) E E E E E
Lo [ -.%X.Of.-.--%qo_-w_i_[ XF——-x00 | i :
Pl i RX1F - - RX10 i e ! i
LFrom }{‘ T ol L L [[oF - oo ]
[ - RX3F-- RX30 || ! | ! P XIF -- Xx10 |
1 1 1 1 1 1 1
I I RX4F - - RX40 i I i i I
| [ R | | | | |
1 1 ' 1 1 1 1 1
| 1 H | | 1 1 |
1 1 | 1 1 1 1 1
| | 1 | | | | |
| | | | | | | |
i | | i | i i |
! ! ! ! Modul mit : : Modul mit :
i | ! | | 16 Adressen | | 32 Adressen |
i i : | | i i i
1 1 1 1 1 1 1 1
| 1 H 1 | 1 1 |
1 1 I 1 1 1 1
| [ R et | | ! ! !
i i RX7FF- - -RX7F0 i I ! ! i
1 1 1 1 1 1 1
1 1 I 1 1 1 1
CC00046C

Abb. 5-2:

Dezentrale Eingdnge erfassen

Steuerung dezentraler Ausgange

(5]

(6]

Die an den Ausgangen der dezentralen E/A-Station auszugebenden Zustédnde werden
mittels einer TO-Anweisung in den Pufferspeicherbereich fur dezentrale Ausgange (RY)
der Master-Station tbertragen.

Die im Pufferspeicher abgelegten Ausgangszustéande werden mit jedem CC-Link-Zyklus
automatisch an die dezentrale E/A-Station weitergegeben.

Dezentrale E/A-Station
(Station Nr. 4,
belegt 1 Station)

Dezentrale E/A-Station
(Station Nr. 3,
belegt 1 Station)

CPU der SPS Master-Station
________________ " o
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
YOF ----Y00 | i !
| I : ]
------------- | |
L A [[oF - yoo ]
i T YIF -~ Y10 |
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
Modul mit i | Modul mit i
16 Adressen i | 32 Adressen i
1 1 1
i | "
1 1 1
1 1 1
ccoo047c

Abb. 5-3:

Steuerung dezentraler Ausgange
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Funktionen Kommunikation mit dezentralen Stationen

5.3 Kommunikation mit dezentralen Stationen

Zwischen einer Master-Station und einer dezentralen Station werden binare Signale (Ein- und
Ausgangszustande) und numerische Daten ausgetauscht.

CPU der SPS Master-Station Dezentrale E/A-Station

Datenaustausch mit
Parametern aus dem
EEPROM starten

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

. 3 Dezentraler Eingang < Dezentraler
_[FROM H . | (RX) ‘ - | Eingang (RX)
| | Link-Zyklus
| | (6]
—[TO .| |Dezentraler Ausgang I‘ > Dezentraler
i (RY) ‘ - Ausgang (RY)
! 1| Link-Zyklus
| o o
—[TO )| | Dezentrales Register I > Dezentrales
T (RWw) ‘ - Register (RWw)
3 i | Link-Zyklus
| ) 1 (9]
_[FROM L i | Dezentrales Register < I Dezentrales
N | (RWr) ‘ - Register (RWr)
| ! Link-Zyklus
CC00048C

Abb. 5-4:

Datenaustausch starten

Kommunikation zwischen Master- und dezentraler Station

@ Bei gesetztem Aktualisierungssignals (Yn0) werden die Sollzustéande an die dezentralen
Ausgange (RY) weitergegeben. Wenn YnO nicht gesetzt ist, werden alle dezentralen Aus-

gange ausgeschaltet.

@ Mit Setzen des Ausgangs Yn8 wird der Datenaustausch mit den vorher im EEPROM
gespeicherten Parametern gestartet. Bei einem fehlerfreien Start der Kommunikation wird
der Eingang Xnl (Datenaustausch aktiviert) eingeschaltet.
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Kommunikation mit dezentralen Stationen

Funktionen

HINWEIS

Der Datenaustausch kann auch Uber die Parameter gestartet werden, die im Parameter-

bereich des Pufferspeichers abgelegt wurden (siehe Kap. 6).

Erfassung der dezentralen Eingange

©® Die Zustande der Eingange der dezentralen Station werden automatisch in jedem
CC-Link-Abtastzyklus erfasst und innerhalb des Pufferspeichers der Master-Station in

den Bereich fir dezentrale Eingange (RX) gespeichert.

@ Die im Pufferspeicher abgelegten Eingangszustéande werden mit einer FROM-Anweisung

in die CPU der SPS lbertragen.

______

CPU der SPS

-

Master-Station

Dezentrale Station
(Station Nr. 1,
belegt 2 Stationen)

Dezentrale Station

(Station Nr. 3,

belegt 2 Stationen)

____________________

__________________

— Dezentrale i I
Dezentrale Eingénge (RX) 1 Eingange (RX) ! ! Eigggsgg?:gx)

| [RAWF == R0 | | _RXOF - - RX00_| E E

RX1F - - RX10 RX1F - - RX10 : :

| IRerF == R | Lo !

RX3F - - RX30 R !
| [REF == RN | ! [ _RXOF - - RX00

RX5F - - RX50 1 RX1F - - RX10

| _RX6F - - RX60_| ! L; ____________ |
RX7F - - RX70 O

RX8F - - RX80 :

|

1

1

1

1

1

1

1

1

1

__________________

CC00049C

Abb. 5-5:

Erfassung dezentraler Eingdnge einer dezentralen Station
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Funktionen Kommunikation mit dezentralen Stationen

Steuerung dezentraler Ausgange

@ Die an den Ausgéangen der dezentralen Station auszugebenden Zustande werden mittels
einer TO-Anweisung in den Pufferspeicherbereich fir dezentrale Ausgange (RY) der Mas-
ter-Station Ubertragen.

0O Die Ausgange der dezentralen Station nehmen die im Pufferspeicher abgelegten Aus-
gangszustande an.

Dezentrale Station Dezentrale Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 3,

SPS-CPU Master-Station belegt 2 Stationen) belegt 2 Stationen)
r-- ST T T T T T T T T T T 1 | P S 1 L e 1
! Dezentraler Ausgang ! ! Dezentraler ! Dezentraler !
! (RY) : ¢ _Ausgang (RY) Ausgang (RY) !
! | | L RYOF -~ RY00 [ |
I RY1F - - RY10 !
1 1
1
1
1
1

1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
1
[[RYoF-—Rvo0 ]
L
»

____________________________________________________
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Abb. 5-6: Steuerung dezentraler Ausgénge
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Kommunikation mit dezentralen Stationen Funktionen

Schreiben in dezentrale Register (RWw)

@ Die zu tbertragenden Daten werden mittels einer TO-Anweisung in den Pufferspeicher
der Master-Station in den Bereich fir dezentrale Register (RWw) eingetragen.

@ Die im Pufferspeichers abgelegten Daten werden zu den dezentralen Registern (RWw)
der dezentralen Station gesendet.

Dezentrale Station Dezentrale Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 3,
CPU der SPS Master-Station belegt 2 Stationen) belegt 2 Stationen)

I_ _____________ 1 r __________________ 1 I_ ________________ 1 I_ ________________ 1
| : | Dezentrale Register | ! Dezentrale | 1 Dezentrale !
: ! | (Rww) i ' Register (RWw) | Register RWw) |
! i 'd Y i ! 'd i ! i
: A rwo__ 1) 1 ([t Rwo__ ] 1 i
| A D Rwwi | A T l
! A D Rww2 | A A B Rwwz 11 i
: | ! RWw3 i L RWw3 | ! |
: A D Rwwa [T T [ Rwwa 1 0 i
: A B Rwws | A Rwws _ 1 1 i
: A B Rwwe | A N B Rwwe 1 1) i
! ! RWw7 | ! RWw7 | ! |
' ————Lpf L !

Lo }{ - g || ! R T
: A | U L A RWwl 1
: A B L A RWw2 | :
! i ! RWWB i : i L RWw3 i
: A O A A I
: R S R T A B Rwws | i
: A D Rawe 1 1 A B Rwwe 1
! i roL RWWF ) : i : RWW7 i
: | ! RWW10 i ! i ! |
| 1 N 1 | 1 | 1
Il 1 | 1 | 1 | 1
Il 1 | 1 | 1 | 1
1 1 | 1 | 1 | 1
| 1 | 1 | 1 | 1
| i [ S i | ' | !
: | : RWwWFF | : | : |
! | CooT T i ! : ! |
H | 1 | 1 | 1 |
______________ 1 Q) | S | S |

ccooosic

Abb. 5-7:

Ubermittlung der Daten an die dezentralen Register (RWw)
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Funktionen

Kommunikation mit dezentralen Stationen

Lesen aus dezentralen Registern (RWr)

© Die Daten in den dezentralen Registern (RWr) der dezentralen Station werden automa-

tisch in den Pufferspeicher der Master-Station tbertragen

@ Die innerhalb des Pufferspeichers der Master-Station im Bereich fur dezentrale Register
(RWr) gespeicherten Daten der dezentralen Station werden mittels einer FROM-Anwei-

sung an die CPU der SPS ubertragen.

Dezentrale Station
(Station Nr. 1,
belegt 2 Stationen)

Dezentrale Station
(Station Nr. 3,
belegt 2 Stationen)

CPU der SPS Master-Station

I ] T T T T Tt Tt T T T I T Tt TS TS T T T T T I I_ ____________ 1
! : ' Dezentrale Register | ' Dezentrale Register | : Dezentrale |
1 1 I
! ! ! (RWI) ! ! (RWY) ! ! Register (RWr) |
| ! [ L [ ! | !
: I RWO____] A RWO____ | b !
: I O Rwii ] A Rwil | b !
! | ! RWr2 | ! RWr2 i : i
1 I e - =] I =YY I | |
| | H RWr3 | \ RWr3 | H |
! A | Rwia | N | Rwid__ | b !
: I RWs | A RWS_ | b !
! | ! RWI6 | ! RWI6 | ! i
! | VT RWI7 | | LT RWi7 | ' ! |

| < I ! 1L ! [
| Lrrou }{‘ T Rwe || 1 A RWO____] |
: N | B Rwio | b A RWri | !
: I O RWA | b A B RW2 | !
! | ! RWrB P : i ! RWr3 |
: N RWIC | N T Rwrd__ | :
: R O B RWiD | b A L RWis | !
: A | B RWE | b A RWs | !
! : L RWIF ) ! i L RWr7 i
! | : RWr10 i ! i ! i
1 | T I I 1 I | |
| ! | | ! | ! | !
I | | | | | 1 ) |
| ! I | ! | ! | !
| ! 1 I ! 1 ! | !
| ! [ : 1 | | |
i i ! RWIFF | ! , ! !
| ! | ! | ! | !
1 ! | ! 1 ! | !
(R ] e i o i e i
ccooosz2c

Abb. 5-8: Lesen dezentraler Register (RWr) von dezentralen Stationen
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Kommunikation mit lokalen Stationen Funktionen

54 Kommunikation mit lokalen Stationen

In diesem Absatz wird die Kommunikation zwischen einer Master- und lokalen Stationen
beschrieben.

| okale Station

CPU der SPS Master-Station (Station Nr. 1)
FoTTTToTTT oo | FTTTTT T |
: : : o |
—[SET Yn0 4 ! ! !
| _Aktualisierungs- _ | | _ Aktualisierungs- _ |
angaben angaben
F--TT T T T T T T T T T T T |
I I
! |
i
SETYns H i Datenaustausch miti
i__Parametern aus__!
EEPROM starten
r~~Pufferspeicher-- r~~Pufferspeicher -~
| ! 1 |
| ! | |
! Dezentrale } ! Dezentrale |
i Eingange (RX) ' Ausgange (RY)
| ! | 1
| ink-Zyklu: | | ink-Zyk
—[FROM ¢ : Empfangsbereich Sendebereich lus
i | von lokaler Station dieser Station T
! Mt fer—t l
I
& ; . Empfangsbereich
FROM H v I [Empfangsbereich von von lokaler Station
i | lokaler Station Nr.2 | 1 N2 )
! | |Link-Zyklus| | Link-Zyklus
| ! |
1 | 1
| | |
| ! |
! Dezentrale ! Dezentrale !
i Ausgange (RY) . Eingénge (RX) |
! | Link-Zyklus| | Link-Zyklus
TO ', | Sendebereich zur . Empfangsbereich
! 7 |lokalen Station Nr. 1 | L von Master-Station| L
' | Sendebereich zur ! Empfangsbereich !
—[TO ¥ lokalen Station Nr. 2| von Master-Station | L,
| I |Link-Zyklus ! Link-Zyklus
I
1 | I
| ! |
: 1 1
I
i Dezentrale 3 Dezenirale
I Register (RWw) ! Register (RWr)
| I |Link-Zyklus ; Link-Zyklus
i [Sendebereich zur | | Empfangsbereich |
—| TO H ' |lokalen Station Nr. 1 | von Master-Station
| |
I
TO | | |lokalen Station Nr. 2 von Master-Station
[ : : —Hk-Zyklus
i i |
1 ! 1
| i 1
| |
i Dezentrale ! Dezenirale |
' Register (RWr) | Register (RWw) |
| . ! Link-Zyklus X ! Link-Zyklus
' Empfangsbereich | Sendebereich |
! vortokater-Statiomn ! dieser-Station !
Nr. 1 (Nr. 1) S
—| FROM ¢ : i
H ! Empfangsbereich Empfangsbereich :_@_
1 vonlokalar Station | son lokaler Station Nt 1
) } Nr. 2 / 2 / Rz VRIS
FROM ¢ ! < ::_
| i i
1 | 1
1 ! I
| ! |
1 | I
g i i
1 | 1
1 ! I

C00053C

Abb. 5-9:

Kommunikation zwischen Master- und lokaler Station (1)
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Kommunikation mit lokalen Stationen

Lokale Station
(Station Nr. 2)

CPU der SPS

Link-Zyklus

Link-Zyklus

Link-Zyklus

Link-Zyklus

Il

Link-Zyklus

Link-Zyklus

Link-Zyklus

fal

Link-Zyklus

fat

Aktualisierungs-

angaben

Pufferspeicher

Ausgéange (RY)

I
I
1 Dezentrale
‘
;
;
|

Empfangsbereich von|

}_[smno 1

lokaler Station Nr. 1

i Sendebereich

> H FROM

dieser Station ¢
(Nr.2)

Dezentrale
Eingange (RX)

Empfangsbereich

T T

Hro

von Master-Station

Empfangsbereich

> HFROM

von Master-Station

Dezentrale
Register (RWr)

Empfangsbereich

T T

> HFROM

von Master-Station

Empfangsbereich

> HFROM

von Master-Station

Dezentrale
Register (RWw)
Empfangsbereich
von lokaler Station

T T

> HFROM

Nr.1
Sendebereich fiir

> HFROM

T T

diese Station ¢
(Nr.2)

Hro

CCo0o054C

Abb. 5-10:

Kommunikation zwischen Master- und lokaler Station (2)
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Kommunikation mit lokalen Stationen Funktionen

HINWEIS

Datenaustausch starten

@ Bei gesetztem Aktualisierungssignals (Yn0) werden die Sollzustéande an die dezentralen
Ausgénge (RY) weitergegeben. Wenn YnO nicht gesetzt ist, werden alle dezentralen Aus-
gange ausgeschaltet.

@ Mit Setzen des Ausgangs Yn8 wird der Datenaustausch mit den vorher im EEPROM
gespeicherten Parametern gestartet. Bei einem fehlerfreien Start der Kommunikation wird
der Eingang Xn1 (Datenaustausch aktiviert) eingeschaltet.

Der Datenaustausch kann auch Uber die Parameter gestartet werden, die im Parameter-
bereich des Pufferspeichers abgelegt wurden (siehe Kap. 6).

Dezentrale Ein-/Ausgange von der lokalen Station zur Master- und anderen lokalen
Stationen

©® Mit einer TO-Anweisung werden Daten, die zur Master- und anderen lokalen Stationen
gesendet werden sollen, in den Bereich fur ,dezentrale Ausgange (RY)" des Pufferspei-
chers der lokalen Station Ubertragen.

O Die Daten in den ,dezentralen Ausgangen (RY)* des Pufferspeichers der lokalen Station
werden automatisch mit jedem Link-Zyklus in den ,dezentralen Eingéngen (RX)" des Puf-
ferspeichers der Master-Station und in den ,dezentralen Ausgangen (RY)" des Pufferspei-
chers der anderen lokalen Stationen eingetragen.

@ Der in den ,dezentralen Eingangen (RX)" gespeicherte Eingangszustand wird mittels
einer FROM-Anweisung an die CPU der SPS Ubertragen.

O Die in den ,dezentralen Ausgangen (RY)" gespeicherten Informationen werden mittels
einer FROM-Anweisung in die CPU der SPS eingelesen.

Lokale Station Lokale Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 2,
CPU der SPS Master-Station belegt 1 Station) belegt 2 Stationen)
r=-=—===========-% 1 | 1 e 1
Dezentrale Dezentrale Dezentrale

Eingange (RX) Ausgénge (RY)

1
1
1
' Ausgange (RY)
1
1

1 1 1 I

1 1 1 I

1 1 1 1
1

| | | .

| | RXOF - - RX00 | L [[RYOF--Rvoo 1. L[ RYOF--_ RY00 | |

i L RX1D - - RX10 ' RY10 |

: | P | [ RX2F -~ RX20 | V([ R2F--Rv20 |1 | [[ R2F-- RY20 | |

' ' ! RX3F - - RX30 ! RY30 |

1 I I I !

RX4F - - RX40 RY40
| | | 1 !
B et TN I o [ I I St S

! {FROM }{ ! ! RX5F - - RX50 ! RY50 |

| || [ RX6F-- RO | D| [ RY6F--RY6O | [ [ RYGF-- RY6O | |

! ! RX7F - - RX70 ! RY70 |

| || | RX8F-- RX80 | DI | RY8F--RY80 | |1 ||| RYBF-- RY8O | |

| * 1 [{[[rRx9D-- RX90 ! RY9 | |

| ! RXAF - - RXAQ | RYAO |

I : |

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1 1 1

1 1 1

CC00055C

Abb. 5-11: Daten (RX und RY) von derlokalen zur Master- und anderen lokalen Stationen

*  Die letzten beiden Bits kbnnen beim Datenaustausch zwischen Master- und lokaler
Station nicht verwendet werden.
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Dezentrale Ausgange von der Master-Station zu lokalen Stationen

@ Mit einer TO-Anweisung werden die Informationen, die zu lokalen Stationen gesendet wer-
den sollen, in die ,dezentralen Ausgange (RY)" des Pufferspeichers der Master-Station
eingetragen.

@ Die Daten in den ,dezentralen Ausgéangen (RY)* des Pufferspeichers der Master-Station
werden automatisch mit jedem Link-Zyklus zu den ,dezentralen Eingangen (RX)" des Puf-
ferspeichers der lokalen Station Ubertragen.

© Derin den dezentralen Eingéangen (RX) der lokalen Stationen gespeicherte Eingangszu-
stand wird mittels einer FROM-Anweisung in die CPU der SPS ubertragen.

Lokale Station Lokale Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 2,
CPU der SPS Master-Station belegt 1 Station) belegt 4 Stationen)
r==-=="=======°=7=° ] | I r=——="~"=="=====7===°7°% L 1
Dezentrale Dezentrale Dezentrale

1

1
Ausgange (RY) ' Eingénge (RX)
1
1

1

1 I

E Eingange (RX) |

1 I

1 I
I

CC00056C

Abb. 5-12: Daten (RY) von der Master- zu lokalen Stationen

*  Die letzten beiden Bits kdnnen beim Datenaustausch zwischen Master- und lokaler
Station nicht verwendet werden.
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Funktionen

Wortdaten von der Master-Station zu allen lokalen Stationen

@ Mit einer TO-Anweisung werden die Daten, die zu allen lokalen Stationen gesendet wer-
den sollen, in die ,dezentralen Register (RWw)" des Pufferspeichers der Master-Station
eingetragen.

@ Die Daten in den ,dezentralen Registern (RWw)* des Pufferspeichers der Master-Station
werden automatisch mit jedem Link-Zyklus in den dezentralen Registern (RWr) aller
lokalen Stationen gespeichert.

@ Die in den dezentralen Registern (RWr) der lolalen Stationen gespeicherten Wort-Daten

werden mittels einer FROM-Anweisung in die CPU der SPS Ubertragen.

Lokale Station Lokale Station
(Station Nr. 1, (Station Nr. 2,
CPU der SPS Master-Station belegt 1 Station) belegt 4 Stationen)
N H . . H N H
i : i Dezentrale Register Dezentrale Register | i Dezentrale i
E E E (Rww) (RWr) E E Register (RWr) E
| i v RWWO RWI0 i | RWIO |
| | o rRwwl || 0 [T Rl L0 [T Rl | I
| e S T e
i | T RWW3 | RWI3 RWI3 |
i i i RWw4 Rwia [\ [ RWr4 | i
| e s o | L as ||
| : T RWW6 RWI6 RWI6 :
| | N rRww? || [T rRwer | [T RW7 | |
E A Rwe || 1 [ Rwe |1 [ RWiS____| !
| | i RWW9 RWIO RWI9 |
Lo e R ] R ||
! | ! RWwB RWrB RWrB 1
i A o A | rwc [T T[] RWC E
! ! ol Lo RwwD _fp o Rwb ___ |+ L] RwWib____ | :
: R | RWE [ 1 1 |[I0] Yz R RWE ] !
! : ! RWwF : RWrF RWrF :
! ! ol Lo Rwwio ff o [ F RWrio ___ | | ___Rwrio___ ||t
! ! Vol poo Rwwal o L F RWrll ___ | |___Rwdl_ __ ||
| | Vol foocRwwiz o ] Rwriz __ | | ___Rwriz ||
: ! b RWW13 : L RWr13 RWr13 Ji
i | VoL Rwwia 1o [ __F Rwrld ___ | l___Rwrl4 ___|
1 1 1 | 1 | 1 1
| | | ! | ! | |
1 1 1 | 1 1 | 1
1 I I ! 1 ! ! I
! ! O ! T T RweEE ] [ RwEE
1 1 1 1 1 1
o _____ 1 o ______ 1 o _______v o ________ 1
ccooos7c

Abb. 5-13: Ubertragung von Wort-Daten von der Master- zu allen lokalen Stationen
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Kommunikation mit lokalen Stationen

Wortdaten von einer lokalen Station zur Master- und anderen lokalen Stationen

®

®

16)

Mit einer TO-Anweisung werden die Daten, die zur Master-Statione und anderen lokalen
Stationen gesendet werden sollen, in die ,dezentralen Register (RWw)"“ des Pufferspei-
chers der lokalen Station eingetragen. Es kann nur der Bereich des Pufferspeichers be-
schrieben werden, der der eigenen Stationsnummer zugeordnet ist.

Die Daten in den ,dezentralen Registern (RWw)" des Pufferspeichers der lokalen Station
werden automatisch mit jedem Link-Zyklus in die dezentralen Register (RWr) der Mas-
ter-Station und in die dezentralen Register (RWw) der anderen lokalen Stationen
Ubertragen.

Die in den dezentralen Registern (RWr) der Master-Station gespeicherten Wortdaten
werden mit einer FROM-Anweisung an die CPU der SPS Ubertragen.

Die in den dezentralen Registern (RWw) einer lokalen Station gespeicherten Wortdaten
werden mit einer FROM-Anweisung an die CPU der SPS Ubertragen.

Lokale Station
(Station Nr. 1,
belegt 1 Station)

Lokale Station
(Station Nr. 2,
belegt 4 Stationen)

CPU der SPS Master-Station

"""""""""" 1 TTTT T T T T T T T T T [ |
i ! Dezentrale Dezentrale Dezentrale :

! ! Register (RWr) Register (RWw) Register (RWw) |

A - rwo 110 ¢ Rwo__ 111 ([ RWO ] |

A | GTIE N O S LT R S ) B Rwwl | !

A | 2 N D Rwwz 1 [T Ruwz | !

: ! RWr3 RWW3 RWw3 !

A | Uz I A R B I

A . Rws [ [ Raws |10 [ Rwws | !

A | B S O | B Rwwe |1 [ RWW6 | !

: ! RWr7 RWw7 RWw7 !

A | Rwis || [ GUCHN | Rwwg | !

1 rom ]_{4 R . rwo " TT | [I T R S RWWS " |
R . 7 O RwwA | [ RWwA ||

: ! RWrB RWwB RWwB !

A | RWC | |___Rwac ] | Rwc |

R RWD____] | ___Rwwo | | __RweD ] |

A | RWE | A Rwwe | [T RWwe |

! ! RWrF ! : RWwF RWWF !

b [[cRwao 1 | [C_Rwwio ] [__Rww0_ ]
O 7E S O A N7 [ _Rwwal ]

Coo [[tRwaz TThE o [DDRwwiz ] [_Rwwiz

! ! RWr13 ! N RWw13 RWw13 !

i v poo_Rwild Do Rwwia_ L ___Rwwid

i i : i | : : i

1 1 1 1 1 1 1 I

| 1 | ! | | i !

i AR R | N AU L] i

E E RWIFF ! : RWwWFF RWwFF !

| e | N E |
________________ €C00058C

Abb. 5-14: Wortdaten von einer lokalen zur Master- und anderen lokalen Stationen
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Kommunikation in einem gemischtem System Funktionen

5.5 Kommunikation in einem gemischtem System

In einem gemischten System tauschen eine Master-Station und dezentrale E/A-Stationen,
dezentrale Stationen und lokale Stationen miteinander Daten aus.

Dezentrale E/A-Station
CPU der SPS Master-Station (Station Nr.1)

(1) A i
—[SETYnO H > Aktualisierungs-
! angaben !

Parametern aus
EEPROM starten 3

Eingénge (RX)

Von dezentraler .
E/A-Station Nr. 1 <_'—'_f Eingang —
Von dezentraler

Station Nr. 2

)
1
Dezentrale |
I
|
‘

Von lokaler Station Nr.
3

/on lokaler Station Nr| <: |
4

N

4

i
g

“ﬁ“fhﬁﬁ-’
(-} [N [-N K]

Dezentrale
Ausgénge (RY)

Zur dezentraler : L
E/A-Station Nr. 1 ‘;'—'_:> Ausgang
i :’—
r

Zur dezentralen
Station Nr. 2

y

~

y

~

y

Sendebereich zur |
lokalen Station Nr. 3

~

(-3 K-3 [N ()

=
o

Sendebereich zur |
lokalen Station Nr. 4

v

Dezentrale Register
(RwWw)

Nicht verwendbar
(Station Nr. 1)

Sendebereich de- |
zentrale Station Nr. 2

(]

Sendebereich zur | L
lokalen Station Nr. 3

—
o

(]

Sendebereich zur |
lokalen Station Nr. 4

—
o

Dezentrale Registeri
(RWr) i

i
i
Nicht verwendbar i
I
i

(Station Nr. 1)

Von dezentraler
Station Nr. 2

Von lokaler
Station Nr. 3

Von lokaler
Station Nr. 4

CC00059C

Abb. 5-15: Kommunikation in einem gemischten System (1)
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Kommunikation in einem gemischtem System

Dezentrale Station
(Station Nr.2)

Lokale Station
(Station Nr.3)

Lokale Station
(Station Nr.4)
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} angaben

Dezentrale !
Ausgéange (RY) |
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i

i

|

i

|
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I
1
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g
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Von Master-Station
fr Station Nr. 1

Von Master-Station
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‘on Master-Station fir]
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Dezentrale
Register (RWr)
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(Station Nr. 1)
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1
I
I
1
I
I
I
I
I
I
i
I

Dezentrale
Register (RWr)
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(Station Nr. 1)

(o} (0]
_ Dezentrale Empfangsbereich
Register (RWw) o von Master-Station
[ I
|

von Master-Station

Empfangsbereich Empfangsbereich
von Master-Station von Master-Station
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Register (RWw)
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1
I
I
I
I
I
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|
|
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Register (RWw)
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E— Dezentrale Von dezentraler
":l Register (RWr) Station Nr. 2
endebereic leser|
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Abb. 5-16: Kommunikation in einem gemischten System (2)
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Kommunikation in einem gemischtem System Funktionen

HINWEIS

Datenaustausch starten

@ Bei gesetztem Aktualisierungssignals (Yn0) werden die Sollzustéande an die dezentralen
Ausgénge (RY) weitergegeben. Wenn YnO nicht gesetzt ist, werden alle dezentralen Aus-
gange ausgeschaltet.

@ Mit Setzen des Ausgangs Yn8 wird der Datenaustausch mit den vorher im EEPROM
gespeicherten Parametern gestartet. Bei einem fehlerfreien Start der Kommunikation wird
der Eingang Xn1 (Datenaustausch aktiviert) eingeschaltet.

Der Datenaustausch kann auch Uber die Parameter gestartet werden, die im Parameter-
bereich des Pufferspeichers abgelegt wurden (siehe Kap. 6).

Dezentrale Ein-/Ausgange von dezentralen E/A-Stationen, dezentralen und lokalen Sta-
tionen zur Master-Station

©® Die Eingange der dezentralen E/A-Stationen (RX), die dezentralen Eingange (RX) der
dezentralen Stationen und die dezentralen Ausgénge (RY) der lokalen Station werden
automatisch mit jedem Link-Zyklus in die ,dezentralen Eingdnge (RX)" des Pufferspei-
chers der Master-Station und in die ,dezentralen Ausgénge (RY)" des Pufferspeichers der
lokalen Station Ubertragen.

O Die Daten der dezentralen Ausgange (RY) der lokalen Station werden ebenfalls in den
dezentralen Ausgangen (RY) der anderen lokalen Stationen gespeichert.

Die in den ,dezentralen Eingangen (RX)" des Pufferspeichers der Master-Station gespei-
cherten Informationen werden mit einer FROM-Anweisung in die CPU der SPS

Ubertragen.
Dezentrale Dezentrale Station Lokale Station Lokale Station (Nr. 5,
E/A-Station (Nr. 1, (Nr. 2, belegt (Nr. 4, belegt belegt 4 Stationen)
Master-Station belegt 1 Station) 2 Stationen) 1 Station)

______________ 1 o § P e | P |
E Dezentrale | E | E Dezentrale X E De;entrale '
! Eingange (RX) | ! X : Ausgange (RY) | ! Ausgange (RY) !
| [RxoF - Rxoo] |, [ [x0F -~ xoo] ]} | [RYOF -~ RY00] |1 [ [[RYOF -~ RY00| |
' [RxaF-- Rx10| [T | [X1F_-- x10] [i ! RYIF - - RY10 :l_:'_ RYIF - - RY10| |
| |RX2F -~ Rx20] | ! o [ |RXOF - - RX00] RY2F -~ RY20] |} | [[RY2F -~ RY20| |
' [RX3F -- RX30] |} ! . '] [Rx1F -~ RX10 RY3F - - RY30 _i_'» RY3F - - RY30| |
| [RxaF-- Rxao] (1 N J [RY4F - - Ry40| [} 7} [RY4F - - RY40] |
| [RXSF -- RX50| |; ! e E RYSF -- RY50| || !| [RYSF -- RY50| |
| [RX6F -~ Rx60| |, | | RY6F - RY60| |1 [ [RV6F - - RY60| |
1+ [fx70-- Rx70] [T | ! Y7D-- RY70| |1 | [RY7D-- RY70] |
| [RXBF -~ RX80| |1 | b [RY8F - - RY80| |} |['|RY8F -~ RY80| |
' [RX9F -- Rx90] |} ! ;! RYOF -- RY9| || !|[RYOF -- RY90| |
| |RXAF-- RXAO| | ! b [RYAF -~ RYAO| |1 || [RYAF -~ RYAO| |
' [RxBF--RxBO| [} ! L RYBF - - RYBO 4'_;_ RYBF-- RYBO| |
| [RXCE--RxCo| |1 | L RYCF--RYCO] |1 || |RYCF-- RYCO| |
' |RXDF--RxDO| |; ! . RYDF-- RYDO| |; !| [RYDF--RYDO| |
| [RXEF--RXEQ| |1 | D RYEF - - RYEO| | || [RYEF-- RYEO| |
1+ JRXFD-— RxFo| || ! ol YFD-- RYFO| | * | [RYFD-- RYFO| |
| [RX10F-RX100} | | L RYAF_- RYAO| | | |RYAF - RYAO| |

I | | |
| 1 | ! 1 | 1 |
'\ [RyrEERX7F0] | L [RY7FF-RY7FO] | | [RY7FE-RY7FO| |
e L R S A N i
ccooo61C

Abb. 5-17: Daten (RX,RY) von den dezentralen und lokalen Stationen zum Master

*  Die letzten beiden Bits kbnnen beim Datenaustausch zwischen Master- und lokaler
Station nicht verwendet werden.
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Funktionen

Kommunikation in einem gemischtem System

Dezentrale Ausgange von der Master-Station zur dezentralen E/A-Stationen, dezentra-
len und lokalen Stationen

O Mit einer TO-Anweisung werden die Informationen, die zu dezentralen E/A-Stationen so-
wie dezentralen und lokalen Stationen gesendet werden sollen, in die ,dezentralen Aus-
gange (RY)" des Pufferspeichers der Master-Station eingetragen.

Derinden ,dezentralen Ausgangen (RY)" des Pufferspeichers der Master-Station gespei-

cherte Ausgangsstatus wird automatisch mit jedem Link-Zyklus zu den dezentralen Aus-
gangen (RY) der dezentralen E/A-Stationen und dezentralen Stationen und zu den dezen-

tralen Eingangen (RX) der lokalen Station Ubertragen.

Dezentrale Dezentrale Station Lokale Station Lokale Station (Nr. 5,
E/A-Station (Nr. 1, (Nr. 2, belegt (Nr. 4, belegt belegt 4 Stationen)
Master-Station belegt 1 Station) 2 Stationen) 1 Station)
______________ 1 P | P o | P |
i Dezentrale | i X i Dezentrale | i Dezentrale \
i Ausgange (RY) Lo b Eingénge (RX) ' | Eingange (RX) !
| [RYoF -~ Rvoo) L,[ YoF_-- Yoo ]! ! [RxoF - Rx00] |1 ['[RXOF --_Rx00] |
: RY1F - - RY10 i : : Y1F -- Y10 J E : RX1F - - RX10 i : : L RX1F - - RX10 :
i [RY2F -~ RY20| |, | U} | [RYOF - - RY0O] [RX2F - - RX20} |1 || |RX2F - - RX20} |
' [RY3F -- RY30| [} ! | ;[ RY1F - - RY10 RX3F - - RX30 J—aL RX3F - - RX30| |
| [Rv4F -~ Rvdol [} i J RXAF - - RX40 |1 | [RXAF - - RX40| |
! [RYSF -- RYS0[ ] ! o RX5F - - RX50| || !| |RX5F -- RX50
| [RY6F -- RY60| || | | RXGF -~ RX60| |1 [ RX6F -~ RX60] |
:*[Y7D—— RY70‘: ! | ! X7D-- RX70] |1« || [RX7D-- RX70 |
| [RveF-- Rvso| |} L RXBF -~ RXB0| |1 ! ['|RXBF -~ RX80| |
' [RYOF -~ RY90| |} ! P RX9F - - RX90| [ !| [RX9F -~ RX90
| [RvAF -- Rvao] |1 L RXAF -~ RXAO |1 1| [RXAF -~ RXAO| |
' [RYBF-- RYBO| i ! ;! RXBF - - RXBO _5_; RXBF - - RXBO| |
| [RYCF--RYCO| [} L [RXCF--RXCO] [1 7} [RXCF--RXCO] |
' [RYDF--RYDO| |} ! P RXDF-- RXDO| |; !|[RXDF--RXDO| |
| [RYEF-- RYEO| || | P RXEF-- RXEO| |1 || [RXEF-- RXEO| |
1+ RYFD-- RYFO| |} ! D XFD-- RXFO| |1 * ! | []RXFD-- RXFO| |
| [RAF_- Rvao] | | L [RX10F-RX100| 1 | [RX10F-RX100] |
i 1 o o 1 o 1 |
i [RYZFF-RY7F0] | E i i [RXTFF-RX7FO| | | [RX7TFF-RX7FO] |
I 1 ]

Cccooo62C

Abb. 5-18: Dezentrale Ausgdnge vom Master zu den dezentralen und lokalen Stationen

*

Die letzten beiden Bits kdnnen beim Datenaustausch zwischen Master- und lokaler

Station nicht verwendet werden.
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Kommunikation in einem gemischtem System Funktionen

Wortdaten von der Master-Station zur dezentralen Stationen und allen lokalen Stationen

8]

o

Mit einer TO-Anweisung werden die Daten, die zu dezentralen und allen lokalen Stationen
gesendet werden sollen, in die ,dezentralen Register (RWw)“ des Pufferspeichers der
Master-Station eingetragen.

Die Daten in den ,dezentralen Registern (RWw)“ des Pufferspeichers der Master-Station
werden automatisch mit jedem Link-Zyklus in den dezentralen Registern (RWw) der de-
zentralen Stationen und den dezentralen Registern (RWr) aller lokalen Stationen gespei-
chert.

Die an die dezentralen Register (RWw) der dezentralen Stationen gesendeten Daten wer-
den auch zu den lokalen Stationen gesendet.

Dezentrale Dezentrale Station Lokale Station Lokale Station (Nr. 5,
E/A-Station (Nr. 1, (Nr. 2, belegt (Nr. 4, belegt belegt 4 Stationen)
Master-Station belegt 1 Station) 2 Stationen) 4 Stationen)

Dezentrale | i i i i i Dezentrale | i Dezentrale |
Register (RWw) | ! P i | Register (RWr) | | Register (RWr) |
[ RWwo_ ] i P Do [ Rwo ] [ Rwo

RWw1 ol [ - RWr1 ol RWrl |
TRz ]! i 1 Dezentrale . oo Rwz | [T RWr2 |
TTRwws ] 1! bt Register (RWw) | 1 1 rRws | [T RW3 |
[ Rwwa__ |1 O O O N O OO
|___Rwws || I T O Rwis || [ Rwis |
N N o fRww2 Rwie |1 [ RWi6___ | !

RWw7 [ [ RWw3 ! RWr7 ! RWr7 !
Rwws | [T T TR | TN Trwe | [T [ rwe ]
|___Rwwo |1 o Rwws [ ] T N T RWro____| !
|___RWwA |1 o Rwwe || ] RWA || ]| ] RWIA | |

RWWB | |1 ! oL RWw7 It L RWIB 1 L RWIB !
[__RwC__ | b N O 7N ) e O T

RWwD [ [ (Y RWrD ! RWrD !
|__RweE | [0} Co TN Rwe R [ Rwee ]

RWWF 1 ! ! ! ! i L RWIF 1 L RWIF !
|__RWwi0 || Lo v _Rwrio b __Rwrio |
| Rwwil | Lo v [ Rwril P[] Rwmi |
| Rwwiz | v oa [ Rwi2 [l | RWA2 |

RWw13 ! ! - ! | RWr13 ! ! RWr13 !
| RWwid4 |1 - o[ Rwra [l bl Rwri4 |
| RWwis |1 - U [_Rwris [l || Rwrls | o
. | Do Do | RWis fy ) RWHG

RWW17 L o L RWr17 i RWr17 [
[ Rwws | [T T T [Rwas (T T [ Rwas |
| RWwi9 |1 v v [ Rwrie [l || Rwrl9 |
| RWWIA | v o[ RwrA [l || RWIIA |

RWw1B b v ! | RWr1B b RWr1B !
|__RwwiC | |1 - o[ Rwac || || Rwrc |
|__RwwiD | |1 | P o[ Rwab [l || RwrD |
|__RWWIE | |1 P o[ RwrE || || RWIE | 1

RWwIF | ] | Lo ! v RwriF || 1o L[_RwriF !
| Rww20 |1 [ 11 | Rwr20 vy | ___Rwr20_ |

1 : 1 : 1 : 1 : I

. P P . i

| RWWFF E ! E ! E Vol RWIFE E Vol RWIFE i
_____________ S S K S NS S S
CC00063C

Abb. 5-19: Wortdaten vom Master zu den dezentralen und lokalen Stationen
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Funktionen

Kommunikation in einem gemischtem System

Wortdaten von dezentralen und lokalen Stationen zur Master-Station

@ Die Daten in den dezentralen Registern (RWr) der dezentralen Station werden automa-
tisch mit jedem Link-Zyklus in die dezentralen Register (RWr) der Master-Station und in
die dezentralen Register (RWw) aller lokalen Stationen eingetragen.

@ Dieinden ,dezentralen Registern (RWw)“ des Pufferspeichers der lokalen Station gespei-
cherten Wortdaten werden automatisch in jedem Link-Zyklus in die dezentralen Register
(RWr) der Master-Station und in die dezentralen Register (RWr) der anderen lokalen Sta-

tionen Ubertragen.

® Die Dateninden ,dezentralen Registern (RWr)“im Pufferspeicher der Master-Station wer-
den mit einer FROM-Anweisung in die SPS Ubernommen.
Dezentrale Dezentrale Station Lokale Station Lokale Station (Nr. 5,
E/A-Station (Nr. 1, (Nr. 2, belegt (Nr. 4, belegt belegt 4 Stationen)
Master-Station belegt 1 Station) 2 Stationen) 1 Station)
i Dezentrale | i | i | i Dezentrale | i Dezentrale |
' Register (RWr) | : i ! i ! Register (RWw) | ! Register (RWw) |
! RWIO oo P P RWWO oo RWWO i
ol S P o T TRt ] TR |
ol Rwz | 1! i\ Dezentrale v s L 0 0 [T Rwwz |
ol RWiz | 1! i1 Register RWn) 0 PR L [T TR ]
! RWd |1 ! VT rRwo ) ([ rwwa |0 [ Rwwa i
P RWs |1 ! O Y7 N 7 A B O -3
T | o [ Rw T [CRwee ] || [ TRwwe
| RWr7 D o RWr3 -~ RWw7 o RWW7 |
! RWI8 i o RWr4 o RWWE . RWW8 i
ol rRWI |1 ! A N Rwis [0 [ TrRwwe ] | TRwwe |
. RWiA | |1 ! N rRwie || T TRweA T T TRwMmA ]
Vol RWe | |1 ! N Rz |0 L T TR ] T TRwmB ]
! RWIC | E ! E Lo . E [ rRwwe | E [ rRwwc i
i RWID D o o RWwWD o RWwWD i
N RWe | [+ | T [ RwwE _I_'!" TTTRWE |
Vol RWE | ] ! P o T TRwwE ) T TRweE T
! RWr0 | |1 ! P T Rwwio )0 [T Rwwio I
Pl TRwe oo o TRwwar ] | T Rwar |
Vol TRwez ] oo o T TRwwaz ] T Rz |
Pl TRwes oo o T TRwwas ] | T Rz |
! RWr14 . P . RWw14 . RWw14 |
Dl TRwes ]| o o[ [Rweas ] [ RwwasT
[ Rwie |4 L L [ rwwas || E| [ eweas |
| RWr17 P o o RWw17 L RWw17 i
! RWr18 i T T RWW18 — RWW18 i
Sl TRwie P o TRwwae T [ TR ]
Sl TRwiA P o RwwaAe [ T RwaA ]
Sl TRwias P o Rwwas [ [ R |
! RWr1C P P P RWWLC P RWWIC i
ST RweD P o T Rwwa | | [ RwwD |
Sl TTTRwE ] P o TR [ [ T RwaE ]
N S B R P . T R W - i
O o b [ Rwe20 |Ti 0 [ Rwe20 |
| L L L L |
| - - - - !
Pl TRweEE ] E ! E ' RWwFE . RWWFF i
: Do o o [ !
CC00064C

Abb. 5-20: Wortdaten von den dezentralen und lokalen Stationen zur Master-Station
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Reservieren von Stationen Funktionen

5.6

HINWEIS

Beispiel V

Reservieren von Stationen

Fur spatere Erweiterungen kdnnen momentan noch nicht angeschlossene dezentrale und lo-
kale Stationen als Reservestationen deklariert werden. Dadurch werden diese Stationen nicht
wie gestdrte Stationen behandelt.

Falls eine bereits angeschlossene Station als reserviert gekennzeichnet wird, ist mit dieser
Station kein Datenaustausch mehr maoglich.

Einstellung

Die Reservierung von Stationen erfolgt im Parameterbereich des Pufferspeichers (Adressen
10H bis 13H). Setzen Sie dazu das Bit, das der Stationsnummer (1 bis 64) entspricht. Wenn
Stationen reserviert werden sollen, die zwei oder mehr Stationen belegen, ist das Bit zu set-
zen, das der am Adressierungsschalter der Station eingestellten Stationsnummer entspricht.

Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b11 | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | b0
10H 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
11H 32 | 31 | 30 | 29 | 28 | 27 | 26 | 25 | 24 | 283 | 22 | 21 | 20 | 19 | 18 | 17
121 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 38 | 37 | 36 | 35 | 34 | 33
13H 64 | 63 | 62 | 61 | 60 | 59 | 58 | 57 | 56 | 55 | 54 | 53 | 52 | 51 | 50 | 49

Tab. 5-3:  Zurordnung der Stationsnummern reservierter Stationen im Pufferspeicher

Dem bestehenden System soll in der Zukunft eine lokale Station (Nr. 4) und eine dezentrale
Station (Nr. 9) hinzugefligt werden.

Fur zukinftigen Anschluss vorgesehen

Lokale
Master-Station Station Nr. 4

I
|
I
Dezentrale Dezentrale :
Station Nr. 1 Station Nr. 3 l

]

I

I

:

: Dezentrale Dezentrale
| Station Nr. 8 Station Nr. 8
I

I

I

I

I

Belegung: Belegung: : Belegung: Belegung: : Belegung: :
|
|

2 Stationen 1 Station | 4 Stationen 1 Station 11 Station

| T T

CC00065C

Abb. 5-21: Reservierte Stationen (Beispiel)

Setzen Sie zur Reservierung in der Pufferspeicheradresse 10H das 3. Bit entsprechend der
Station Nr. 4 und das 8. Bit entspechend der Station Nr. 9. Diese Bits sind gesetzt, wenn Sie in
diese Pufferspeicheradresse den dezimalen Wert 264" schreiben (siehe folgende Tabelle).

Adresse | b1l5 | b14 | b13 | b12 | b11 | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | bO

10H

11H

12H

oO|Oo|Oo|Oo
o|o|Oo|Oo

o|o|o|o

o|o|o|o

oO|Oo|Oo|Oo

o|Oo|Oo|Oo

o|o|o|o
oO|Oo|Oo|kF
oO|Oo|Oo|Oo
o|o|Oo|o
o|o|o|o
o|o|o|o
O|O|O|kF
o|o|Oo|o
o|o|o|o
o|o|o|o

13H

Tab. 5-4:  Reservierung der Stationen 4 und 9
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Funktionen Ignorierung fehlerhafter Stationen

5.7 Ignorierung fehlerhafter Stationen

Mit dieser Funktion kénnen Fehlermeldungen von dezentralen und lokale Stationen
ausgeblendet werden. Falls eine solche Station, z. B. wegen eines Ausfalls der Versorgungs-
spannung, keine Daten mehr austauschen kann, wird sie nicht wie eine gestdrte Station
behandelt.

Achten Sie auf Fehler, die bei der Verwendung dieser Funktion nicht mehr erkannt wer-
den kénnen.

HINWEIS Wenn bei einer Station die Ausblendung der Fehlermeldung aktiviert und diese Station
gleichzeitig reserviert (Kap. 4.7) wird, hat die Reservierung Vorrang.

Einstellung

Im Parameterbereich des Pufferspeichers (Adressen 14H bis 17H) werden die Stationen
angegeben, deren Fehlermeldung ignoriert werden soll. Setzen Sie dazu das der Stations-
nummer (1 bis 64) entsprechende Bit (siehe folgende Tabelle). Wenn Stationen reserviert wer-
den sollen, die zwei oder mehr Stationen belegen, ist das Bit zu setzen, das der am Adressie-
rungsschalter der Station eingestellten Stationsnummer entspricht.

Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b11 | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | b0
14H 16 | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
15H 32 | 31 | 30 | 29 | 28 | 27 | 26 | 25 | 24 | 283 | 22 | 21 | 20 | 19 | 18 | 17
16H 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 38 | 37 | 36 | 35 | 34 | 33
17n 64 | 63 | 62 | 61 | 60 | 59 | 58 | 57 | 56 | 55 | 54 | 53 | 52 | 51 | 50 | 49

Tab. 5-5:  Zuordnung der Stationen, deren Fehler ignoriert werden soll

Beispiel V  Indiesem Beispiel sollen die Fehler der dezentralen Station Nr. 3 und der lokalen Station Nr. 7
ignoriert werden.

Die Fehler dieser Stationen werden ignoriert

Lokale
Master-Station Station Nr. 4
Dezentrale Dezentrale Dezentrale Lokale
Station Nr. 1 Station Nr. 3 Station Nr. 5 Station Nr. 7
Belegung: Belegung: Belegung: Belegung: Belegung:
2 Stationen 1 Station 1 Station 2 Stationen 4 Stationen

CC00066C

Abb. 5-22: |Beispielkonfiguration

Um die Fehler der Stationen 3 und 7 zu ignorieren, wird in der Pufferspeicheradresse 14H das
2. Bit entsprechend der Station Nr. 3 und das 6. Bit entspechend der Station Nr. 7 gesetzt.
Diese Bits sind gesetzt, wenn in diese Pufferspeicheradresse der Wert, 68" eingetragen wird.

Adresse | bl5 | b14 | b13 | b12 | b11 | b10 | b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | bl | b0
10H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 1 0 0
11H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
124 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
13H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Tab. 5-6:  Ausgewéhlte Stationen 3 und 7
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Verhalten bei Stopp der SPS Funktionen

5.8 Verhalten bei Stopp der SPS
Firden Fall, dasinder CPU der SPS, in der die Master-Station installiert ist, ein Fehler auftritt,
der die CPU stoppt, kann der Zustand des Datenaustausches vorgewahlt werden. Dadurch
kann die Kommunikation zwischen den lokalen Stationen fortgesetzt werden.

HINWEIS | Bei einem Fehler, der die CPU nicht stoppt, wird der Datenaustausch immer fortgesetzt.

Einstellung
In der Pufferspeicheradresse 6H wird der gewtinschte Zustand bei einem Stopp der CPU der
SPS wie folgt angegeben:
0: Datenaustausch stoppen (Voreinstellung)
1 Datenaustausch fortsetzen
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Funktionen

Status der Eingangsdaten fehlerhafter Stationen

5.9

HINWEIS

Status der Eingangsdaten fehlerhafter Stationen

Mit dieser Funktion wird festgelegt, wie die Eingangsdaten von fehlerhaften Stationen verar-
beitet werden sollen.

Fur die Bereiche der dezentralen Ein- und Ausgange kann gewahlt werden, ob die Zustande
von gestdrten Stationen geléscht oder ob der letzte gliltige Zustand verwendet werden soll.

Dezentrale E/A-Station Dezentrale Station Lokale Station Lokale Station
Master-Station (Station Nr.1) (Station Nr.2) (Station Nr.3) (Station Nr.4)
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
Eingange (RX Ausgéange (RY Ausgange (RY
- < M Einaang 1 : -
Station Nr.1 |« | _Eingang | 5 = P Station Nr.1 P Station Nr.1
- ezentraler a N
Station Nr.2 [« P Station Nr.2 P Station Nr.2
Ausgang (RY
Station Nr.3 [« gang (RY) Station Nr.3 P Station Nr.3
Station Nr.4 |« Station Nr.4 Station Nr.4
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
Ausgénge (RY Eingénge (RX Eingange (RX
- » Aenang N - » "
Station Nr.1 » Ausgang Station Nr.1 Station Nr.1
Station Nr.2 » Dezentraler »{ Station Nr.2 P Station Nr.2
: - Eingang (RX) - - - -
Station Nr.3 P Station Nr.3 »| Station Nr.3
Station Nr.4 P Station Nr.4 »| Station Nr.4
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
Register (RWw) Register (RWr Register (RWr
Station Nr.1 5 | Station Nr.1
Station Nr.2 » Reg?si:p Egv?/w) P Station Nr.2 P Station Nr.2
Station Nr.3 i% Station Nr.3 P Station Nr.3
Station Nr.4 »” Station Nr.4 P Station Nr.4
Dezentrale Dezentrale Dezentrale
Register (RWr Register (RWw) Register (RWw)
Station Nr.1 Station Nr.1 Station Nr.1
Station Nr.2 7}« R‘Eg?sztzrrn(rgl\ilr) B Station Nr.2 P Station Nr.2
Station Nr.3 7 Station Nr.3 » Station Nr.3
Station Nr.4 714 h Station Nr.4 7/ Station Nr.4
V)l Dieser Bereich wird von den Einstellungen nicht betroffen
[ ] Furdiese Bereiche kann ,Léschen” oder ,Speichern” gewéhit werden
CC00067C

Abb. 5-23: Ldsch-/Speicherbereich der Eingangsdaten fehlerhafter Stationen

Einstellung
Die Einstellung wird am Master-/lokalen Modul mit dem Schalter SW4 vorgenommen.

AUS:
EIN:

Ldschen (Werkseinstellung)
Halten (Es wird der Zustand vor Auftreten des Fehlers verarbeitet)

Bei einer gestérten Station, fir die ,Fehler ignorieren“ angewahlt ist (Kap. 4.7), werden die
Eingangsdaten (dezentraler Eingange RX, dezentraler Ausgange RY) unabhéangig von der
Einstellung des Schalters SW4 gespeichert.
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Modul Uber das Ablaufprogramm zuriicksetzen Funktionen

5.10

Beispiel V

HINWEISE

Modul Uber das Ablaufprogramm zurticksetzen

Mit dieser Funktion kann das Modul nach Anderung der Schaltereinstellungen oder nach dem
Beheben eines Fehlers im Modul durch das Ablaufprogramm zuriickgesetzt werden. Dadurch
wird ein Zurticksetzen der gesamten SPS vermieden.

Wenn jedoch der Eingang Xn0 gesetzt ist und damit ein Fehler des Moduls angezeigt wird, ist
ein Zurticksetzen nicht moglich.

In diesem Beispiel wird das Modul mit der E/A-Kopfadresse X/Y30 zuriickgesetzt.

Modul zuriicksetzen Modul-Rucksetzanforderung EIN
f [sET T34

X34 (Modul wurde zuriickgesetzt) Modul-Ricksetzanforderung AUS
f [RET T34

CCBMP001

Abb. 5-24: Zuriicksetzung des Moduls (ber das Ablaufprogramm (Beispiel)
A

Durch diese Funktion wird nur das CC-Link-Modul zurtickgesetzt. Die anderen Module blei-
ben davon unbeeinfluf3t.

Nach folgenden Anderungen kann das Modul nicht mit dem Ausgang (Yn4) zuriickgesetzt
werden. In diesen Fallen muss die Spannung aus- und wieder eingeschaltet oder die CPU
der SPS zurtickgesetzt werden:

- Station Nr. 0 (Master-Station) — &ndern in Station Nr. 1 bis 64 (lokale Stationen)

- Station Nr. 1 bis 64 (lokale Stationen) — &ndern in Station Nr. 0 (Master-Station)

- Betriebsart 0 oder 2 - Andern in den Test-Modus
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Funktionen

Datenaustausch stoppen und starten

5.11

Beispiel V

Datenaustausch stoppen und starten

Mit dieser Funktion kann der Datenaustausch des Moduls Giber das Ablaufprogramm gestoppt
und gestartet werden. Bei einem Stopp des Datenaustausches fur die Master-Station wird der
Datenaustausch im gesamten System gestoppt.

Folgende Link-Sondermerker kdnnen im Programm flr diese Funktion verwendet werden:

- SB0000: Datenaustausch starten

- SB0002: Datenaustausch stoppen

- SB0041: Datenaustausch wurde gestartet
- SB0042: Datenaustausch wurde gestoppt

Der Datenaustausch des Moduls mit der E/A-Kopfadresse X/Y30 soll gestoppt und erneut
gestartet werden.

Zuordnung der SPS-Operanden zu den Link-Sondermerkern der Master-Station:

CPU der SPS Master-Station

Link-Sondermerker (SB)

M15 ------ MO P 5E0n| SBOOOF - - SBO00O
M35 ------ M20 |« 5E4n| SBOO4F - - SB0O040

Cccooo6sC

Abb. 5-25: SPS-Operanden und Link-Sondermerker der Master-Station

M40 (1]
} [FRON  H3 HSE4 R4M20 Rl F
I I T = = =T 'e' 177
Qo [eET n 1
1
1| M25 (SB0045) (3}
. } [RsT u2 ¥
L -
" Neustart-Befehl T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T e T 7
(s ¥ | [sET w @ 1
1
1| M21 (sB0041) (5]
1
, f [ReT 0] ki
L -
5400 (6]
} {0 H3 HEED R4HD Bl ¥
CCBMP002

Abb. 5-26: Stoppen und starten des Datenaustausches (Beispiel)

Zustande von SB0040 bis SBO04F erfassen

M2 (SB0002), ,Datenaustausch stoppen®, wird gesetzt

M2 (SB0002), ,Datenaustausch stoppen®, wird zurtickgesetzt, wenn gestoppt wurde
MO (SB0000), ,Datenaustausch starten”, wird gesetzt

Nach dem Start wird MO (SB0O000) wieder zurlickgesetzt

Die Zustande von SB0000 bis SBOOOF werden in das Modul Ubertragen
Programmteil zum Stopp des Datenaustausches

Programmteil zum Neustart des Datenaustausches

©0000000Q
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RAS-Funktionen Funktionen

5.12 RAS-Funktionen

Die Abkirzung RAS bedeutet Zuverlassigkeit (Reliability), Verfligbarkeit (Availability) und
Service (Serviceability). Diese Funktionen stehen auch ohne besondere Parametrierung zur
Verfligung.

5.12.1 Automatische Wiedereinbindung

Dezentrale und lokale Stationen werden nach einer Trennung vom CC-Link-Netzwerk (z. B.
durch einen Ausfall der Versorgungsspannung) automatisch wieder in das Netzwerk einge-
bunden, sobald das entsprechende Modul wieder betriebsbereit ist.

Die automatische Wiedereinbindung ist aktiviert, sobald das Modul mit dem Betriebsarten-
schalter ,Online* geschaltet ist (Stellung ,0“ oder ,1%).

Stellungsdceﬁaﬁgirslebarten- Bedeutung Bemerkung
0 Online o
(Dezentrales Netzwerk)
1 Online Nur fir A1SJ61QBT11 und
(Dezentrales E/A-Netzwerk) AJ61QBT11
. Kein Datenaustausch méglich
2 Offline (nicht angeschlossen)

Tab. 5-7: Betriebsarten der Module

5.12.2 Automatisches Ausblenden einer gestdrten Station

Stationen, mit denen der Datenaustausch gestort ist, werden vom Netzwerk getrennt:

Master- Lokale Lokale
Station Station Station

Dezentrale Dezentrale
Station Station

0
— =

Abschlusswiderstand Abschlusswiderstand

JL

‘ Der Datenaustausch wird durch Abtrennen der gestorten Station fortgesetzt. ‘

CC00069C

Abb. 5-27: Abtrennen von Stationen mit Betriebsausfall

HINWEIS Bei einer Leitungsunterbrechung kann wegen des dann fehlenden Abschlusswiderstands

kein Datenaustausch aufrecht erhalten werden (siehe folgende Abbildung).

5-28 SMITSUBISHI ELECTRIC



Funktionen

RAS-Funktionen

5.12.3

Beispiel V

Master- Lokale Lokale
Station Station Station

Dezentrale Dezentrale
Station Station

Abschlusswiderstand Leitungsunterbrechung Abschlusswiderstand

CCcooo70C

Abb. 5-30: Fehlender Abschlusswiderstand bei Leitungsunterbrechung

Prifung auf Uberschneidende Stationsnummern

Mit dieser Funktion, die beim Start der Kommunikation mit den Ausgangen Yn6 oder Yn8 aus-
gefiihrt wird, werden die vergebenen Stationsnummern auf Uberschneidungen gepriift.

In diesem Beispiel Uberlappt die Stationsnummer 4:

Lokale Station (Stations-Nr. 1 |Station l| Station 2| Station 3| Station 4|
belegt 4 Stationen)

Uberschneidung

Dezentrale Station (Stations-Nr. 4, belegt 2 Stationen) | Station 4| Station 5|

ccooo7ic

Abb. 5-28: Uberschneidende Stationsnummern

Uberschneidende Anfangs-Stationsnummern werden mit dieser Funktion jedoch nicht
Uberpruft:

Lokale Station (Stations-Nr. 1, |Station 1| Station 2| Station 3| Station 4|
belegt 4 Stationen)

Uberschneidung der
Anfangs-Stationsnummern

Dezentrale Station (Stations-Nr. 1, - -
belegt 2 Stationen) |Stat|on 1| Station 2|

Cccooo72Cc

Abb. 5-29: Diese Situation wird bei der Uberpriifung nicht erkannt

A

Wenn eine Uberschneidung erkannt wird, blinkt die LED ,M/S* und in den Registern SW0098
bis SWO009B wird die betroffene Stationsnummer abgelegt.
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RAS-Funktionen

Funktionen

Trotz einer Uberschneidung kann der Datenaustausch mit den anderen funktionierenden Sta-
tionen fortgesetzt werden.

Nach der Korrektur der Einstellung der Stationsnummer am Schalter des Moduls und erneu-
tem Start der Kommunikation durch Setzen von Yn6 und Yn8 erlischt die LED ,M/S". Die
Register SW0098 bis SW009B werden hierbei geléscht.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B

Ubersicht

6

6.1

Ubersicht

Zusatzliche Funktionen ab Version B

Name

Beschreibung

Detaillierte
Beschrei-
bung in

Verfugbar bei

Master-
Station

Lokale
Station

Standby-
Master-
Station

Parametrierung

Die an einem Programmiergeréat eingegebenen
Parameter werden Gibernommen. Die folgenden
zwei Parameterarten stehen zur Verfligung:

® Netzwerk-Parameter

e Parameter fur die automatische Auffrischung

Kap. 6.2

o0

o0

Automatische Auffrischung

Zyklisch Ubertragene Daten, wie RX und RY,
werden nach Bearbeitung der END-Anweisung in
vom Anwender definierte Operanden gespei-
chert.

Kap. 6.3

Abtastsynchronisation

Der Datenaustausch lauft
synchron mit der Ausfiihrung
des Ablaufprogramms.

Synchronmodus

Der Datenaustausch lauft
nicht synchron mit dem
Ablaufprogramms.

Asynchronmodus

Kap. 6.4

Standby-Master-Funktion

Der Datenaustausch kann bei Ausfall der Mas-
ter-Station durch Umschalten auf den Standby-
Master fortgesetzt werden.

Kap. 6.5

Sonderanweisungen

Mit intelligenten und lokalen Stationen kann mit
Hilfe von Sonderanweisungen auf Anforderung
(transient) kommuniziert werden. .
Sonderanweisungen ermdglichen auch den Aus-
tausch von Daten (mit Handshake) mit dezentra-
len Stationen.

Mit Sonderanweisungen kdnnen Operanden in
die SPS der angegebenen Station gelesen und
geschrieben werden.

Kap. 6.6

o2

[ ©)

[ @)

Kommunikations-
anweisungen

Datenkommunikation sowie Schreiben und Lesen
in und aus anderen Stationen ist moglich.

Kap. 6.7

[ Ve

o2®

o®

Dezentraler E/A-Netzmodus

Mit dezentralen E/A-Stationen kann ohne Para-
metereinstellungen kommuniziert werden.

Kap. 6.8

oo

Zeitweises ignorieren einer
fehlerhaften Station

Durch diese Funktion kann z. B ein Modul
getauscht werden, ohne dass ein Kommunika-
tionsfehler gemeldet wird.

Kap. 6.9

Online-Test

Leitungstests und Steuerung des Datenaustau-
sches (Starten/Stoppen) konnen mit Hilfe eines
Programmiergerates ausgefihrt werden.

Kap. 6.10

Uberwachung/Diagnose

Uberwachung und Diagnose durch ein
Programmiergeréat

Kap. 6.11

Tab. 6-1:

Liste der Funktionen

(@ Es ist nicht noétig, Netzwerk-Parameter einzustellen.
@ Ab Software-Version J

® In der ensprechenden Station muss eine QnA-CPU installiert sein.
@ Ab Software-Version P

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Parametrierung Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.2

Parametrierung

Die an einem Programmiergerat eingegebenen Parameter werden lbernommen, wenn das
Programm SWOIV/SWONX-GPPQ verwendet wird.

Es gibt zwei Arten von Parametern:
® Netzwerk-Parameter
e Parameter fur die automatische Auffrischung

HINWEISE Die Parametrierung durch ein Programmiergeréat ist auf maximal 8 Master-Module begrenzt.
Werden mehr Master-Module benutzt, muss die Parametrierung durch das Ablaufpro-
gramm erfolgen.

| Die Ausgéange (Y) des Master-Moduls werden wahrend der Parametrierung ignoriert.
6.2.1 Netzwerk-Parameter
Die Netzwerk-Parameter werden fir den Betrieb des Daten-Link bendtigt. Die einzelnen Ein-
stellungen werden in der nachfolgenden Tabelle beschrieben.
Pufferspeicher-
Funktion Beschreibung adresse
Hex. Dez.
Anzahl der Angabe der Anzahl der an die Master-Station angeschlossenen
angeschlossenen dezentralen und lokalen Module (inkl. reservierter Stationen). 1 1
Mogdule Werkseinstellung: 64 (Module) H
Bereich: 1 - 64 (Module)
Angabe der Wiederholungsversuche bei der Kommunikation mit
Anzahl der Wieder- einer gestorten Station. 2 5
holungsversuche Werkseinstellung: 3 (Versuche) H
Bereich: 1 -7 (Versuche)
Angabe der Anzahl der angeschlossenen, dezentralen und lokalen
Anzahl der Module Module, die nach einem Ausfall wieder automatisch in den Datenaus-
mit automatischer tausch einbezogen werden. 3H 3
Wiedereingliederung | Werkseinstellung: 1 (Modul)
Bereich: 1-10 (Module)
Hier wird die Stationsnummer der Standby-Master-Station angege-
Standby- ben. 4 4
Master-Station Werkseinstellung: 0 (keine) H
Bereich: 0-64
Verarbeitungsart bei Verhalte_n bei elngm Stopp der CPU der SPS.
CPU-Betriebsstorun Werkseinstellung: 0 (Stopp) 6H 6
9 | Bereich: 0 (Stopp) oder 1 (Fortsetzen)
Hier wird festgelegt, ob die Abtastung synchron oder asynchron zum
Ablaufprogramm erfolgen soll.
Abtastmodus Werkseinstellung: 0 (Asynchron) — —
Bereich: 0 (Asynchron) oder
1 (Synchron)
Einstellung der Verzo- Hier wird das Abtast-Intervall eingestellt. (50 ps-Schritte)
erun szegit Werkseinstellung: 0 (Keine Verdgerung) 8H 8
9 9 Bereich: 0 — 100 (0 = keine Vertgerung)
Tab. 6-2:  Netzwerk-Parameter (1)
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Zusatzliche Funktionen ab Version B

Parametrierung

HINWEIS

Pufferspeicher-
Funktion Beschreibung Adresse
Hex. Dez.
Hier werden die reservierten Stationen angegeben.
) . Werkseinstellung: 0 (keine Station reserviert) 104 —
Reservierte Stationen Bereich: Setzen Sie das Bit, das der Stationsnummer 134 16-19
zugeordnet ist
. . Hier werden die fehlerhaften Stationen angegeben.
Stationen, bei denen h ; . 14
Fehler ignoriert wer- Werk_selnstellung. 0 (kelne)_ . ) H™ 1 20-23
den Bereich: Setzen Sie das Bit, das der Stationsnummer 174
zugeordnet ist
Angabe des Stationstyps (dezentrale/lokale Station)
Werkseinstellung: 0101H (dezentrale E/A-Station, 1 Station
belegt, Stationsnummer 1) bis
01404 (dezentrale E/A-Station, 1 Station
belegt, Stationsnummer 64)
Bereich:
b15 b12 bll b8 b7 b0
| 204 32
bis bis
5F 95
Stationsinformation 1-64 H i
(01p — 40K) (1.bis | (1.bis
) . 64. 64.
1: Belegt1 Station
2. Belegt 2 Stationen Modul) | Modul)
3: Belegt 3 Stationen
4: Belegt 4 Stationen
| 0. Dezentrale E/A-Station
1: Dezentrale Station
2: Intelligente Station (inkl. lokale und
Standby-Master-Station) CC00169C
Hier wird die Grol3e des Pufferspeichers angegeben, der wahrend
der Kommunikation mit einer intelligenten Station genutzt wird.
Werkseinstellung:
Sendepuffer: 40y (64 Worte), Empfangspuffer: 404 (64 Worte)
Zuweisung des Puf- autom. aktualisierter Puffer: 80 (128 Worte)
%é?ﬁq'ﬁgﬁ(r:ﬁgjr: Slrf d Zuléssiger Bereich:
) - Sende- und Empfangspuffer: Oy (kein Puffer) oder 404 (64 Worte) bis @ ©)
die automatische
Aktualisierung des 1000+ (4096 Worte) .
Pufferspeichers Die Summe aller Sende- und Empfangspuffer darf 4000 Worte nicht
P ' Uberschreiten.
Autom. aktualisierter Puffer: Oy (kein Puffer) oder 80H (128 Worte) bis
1000 (4096 Worte)
Die Summe aller autom. aktualisierten Puffer darf 4000 Worte nicht
Uberschreiten

Tab. 6-3:

Netzwerk-Parameter (2)

ersten intelligenten Station bis
CBH (Sendepuffer), CCH (Empfangspuffer), CDH (Automatischer Aktualisierungspuffer
der 26. intelligenten Station.

ersten intelligenten Station bis
203 (Sendepuffer), 204 (Empfangspuffer), 205 (Automatischer Aktualisierungspuffer der
26. intelligenten Station.

® 80 (Sendepuffer), 814 (Empfangspuffer), 824 (Automatischer Aktualisierungspuffer) der

@ 128 (Sendepuffer), 129 (Empfangspuffer), 130 (Automatischer Aktualisierungspuffer) der

Die GroRe des Pufferspeichers fir die Kommunikation sollte die Gro3e der zu senden-
den/empfangenden Daten plus 7 Worte betragen.

Die GrofR3e des automatisch aktualisierten Puffers muss der fir den Datenaustausch mit den
intelligenten Stationen vorgesehenen Datenmenge entsprechen.
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Automatische Aktualisierungsfunktion Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.2.2 Parameter der automatischen Aktualisierung
Die Parameter der automatischen Aktualisierung werden nach der Verarbeitung der
END-Anweisung bendtigt, um die Operanden der SPS mit denen aus dem CC-Link-Netzwerk
abzugleichen.
Die Operanden, die mit Hilfe der Parameter eingestellt werden kénnen, sind in der folgenden
Tabelle aufgefiihrt:
) ) CPU-Operanden (Bit-Operanden)
Operanden im CC-Link-Netzwerk
X Y M B T ST c F SB
RX [ ] O ([ J (] O O O O O
RY O [ J [ ] [ ] [ ] [ [ O O
RWw O O ([ J ([ O O O O O
RWr O O ([ o O O O O O
SB O O [ ] [ ] @) @) @) O O
Sw O O ([ J [ O O O O O
Tab. 6-4: Bit-Operanden mit automatischer Aktualisierung
) ) CPU-Operanden (Wort-Operanden)
Operanden im CC-Link-Netzwerk
D w T ST c R ZR | SW
RX [ J [ @) @) @) [ ] ([ ] O
RY [ J [ [ [ [ [ (] O
RWw [ ] ([ J O O O ([ [ J O
RwWr [ J [ ©) @) @) [ ] ([ ] O
SB [ [ ] @) @) @) [ (] O
SwW [ ] ([ J O O O ([ [ J O
Tab. 6-5: Wort-Operanden mit automatischer Aktualisierung
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
6.3 Automatische Aktualisierungsfunktion
Zyklisch Gibertragene Daten, wie dezentale Ein- und Ausgange (RX und RY) kénnen nach der
Verarbeitung der END-Anweisung in Operanden tbertragen werden. Diese Operanden wer-
den mit der Programmiersoftware festgelegt. Durch die automatische Aktualisierung wird der
Zugriff auf den Pufferspeicher mittels FROM- und TO-Anweisungen vermieden.
Néhere Angaben zu den nétigen Einstellungen finden Sie im Benutzerhandbuch des
SWOIV/INX-GPPQ GPP-Programmpakets.

HINWEIS Die Funktion der automatischen Aktualisierung ist auf maximal 8 Master-Module begrenzt.
Werden mehr Module benutzt, muss die automatische Aktualisierung durch das Ablaufpro-
gramm erfolgen.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Abtastsynchronisation

6.4

6.4.1

Abtastsynchronisation

Mit dieser Funktion wird, mit Hilfe der Einstellungen der Netzwerkparameter, der Abtastzyklus
des CC-Link-Netzwerkes mit dem des Ablaufprogramms synchronisiert.

Synchroner Modus

Bei dieser Einstellung wird das CC-Link-Netzwerk synchron mit dem Ablaufprogramm abge-
fragt. Der Ablauf dieser Verarbeitung wird in den folgenden Abbildungen dargestellt.

Im Allgemeinen ist die Verzégerungszeit der Ubertragung im Synchron-Modus geringer als im
Asynchron-Modus. Wéhlen Sie den Synchron-Modus, wenn die Verzégerungszeit der Uber-
tragung sehr grol3 ist.

Beachten Sie aber, dass sich im Synchron-Modus der Abtastzyklus fiir das CC-Link-Netzwerk
verlangert, wenn die Zykluszeit des Ablaufprogramms langer ist. Der Abtastzyklus des Links
wird verlangert, wenn der Abtastzyklus sehr grof3 ist. Wahlen Sie in diesem Fall den
Asynchron-Modus.

ACHTUNG:

Im Synchron-Modus darf die Abtastzeit nicht die Zeit iiberschreiten, die in der unten
stehenden Tabelle der Ubertragungsgeschwindigkeit zugeordnet ist.

Wird diese Zeit (iberschritten, tritt eine Zeitiiberschreitung auf und die Station wird
als gestort erkannt.

geschwindighei Abtastze
10 MBit/s 50 ms
5 MBit/s 50 ms
2,5 MBit/s 100 ms
625 kBit/s 400 ms
156 kBit/s 800 ms
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Abtastsynchronisation

Zusatzliche Funktionen ab Version B

e
LENDY (ENDy LENDY LENDY
) Send|/ \ Send| 'Send /\ 1 Send|/ \
q& (2]
P > CP)
_//
— e — e
Cccooz24C
Abb. 6-1:  Synchroner Modus, Programmzyklus > Link-Zyklus
T N —
END END END END END END END END END]
4
{Send: Send tSend: Send iSend {Send: Send/\

CCo0225C

Abb. 6-2:

@ SM: Programmzyklus

@ LS: Link-Zyklus

© Empfang

O Verzogerungszeit des Ausgangs (SM + LS)

@ \Verzogerungszeit des Eingangs (SM + LS x 2)

Synchroner Modus, Programmzyklus < Link-Zyklus
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Abtastsynchronisation

6.4.2 Asynchroner Modus

Bei dieser Einstellung wird das CC-Link-Netzwerk nicht synchron mit dem Ablaufprogramm
abgefragt. Der Ablauf dieser Verarbeitung wird in den folgenden Abbildungen dargestellt:

END END N

2

|ENDJ |ENDJ 7~ LEND
Yy
Send Send

T

— —
I ) meb
- o o

l— =
© b— e —

CCo0226C

Abb. 6-3:  Asynchroner Modus, Programmzyklus > Link-Zyklus

o
|
L
@I
ol

ccooz27¢C

Abb. 6-4:  Asynchroner Modus, Programmzyklus < Link-Zyklus

@ SM: Programmzyklus

@ LS: Link-Zyklus

©® Empfang

O Kein Empfang

@ Verzdgerungszeit des Ausgangs (SM + LS x 2)

0O Verzdgerungszeit des Eingangs (LS x 2)
Die Daten werden nach dem Senden aktualisiert
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Standby-Master-Funktion Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.5

6.5.1

Standby-Master-Funktion

Durch diese Funktion kann der Datenaustausch beim Ausfall der Master-Station fortgesetzt
werden, indem auf den Standby-Master umgeschaltet wird. Es wird jedoch nicht automatisch
auf die Master-Station zurlickgeschaltet, wenn diese wieder bereit zum Datenaustausch ist.

Ubersicht

R1

SPS-CPUL Master-Station Dezentrale
Ausgénge

R2

Dezentrale
Eingénge

L3 Lokale Station

Standby-
Master-Station CPU

L= — »

Ausfall der
Master-Station {}

CPU-Einheit Master-Station

R1

Dezentrale
Ausgéange

F-—fF -

> F-—=F -

R2

Dezentrale
Eingénge

L3 Lokale Station

Standby-
Master-Station CPU

r
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L

cc00170c

Abb. 6-5: Umschaltung auf den Standby-Master

@ Mit dem Link-Sondermerker SB0001 kann die Master-Station wieder umgeschaltet wer-
den.

@ Der Bereich wird abhangig von der Einstellung der DIP-Schalter geléscht oder bleibt
erhalten.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Standby-Master-Funktion

6.5.2

Einstellungen zur Verwendung der Standby-Master-Funktion

Einstellung der Standby-Master-Station
@® Stellen Sie den Schalter fir die Stationsnummern auf einen Wert zwischen 1 — 63.

@ Stellen Sie den Schalter SW1 in die Stellung EIN.

Einstellung der Master-Station

Tragen Sie in den Parametern bei den Angaben fir die Standby-Master-Station die Stations-
nummer der Standby-Master-Station ein.

Einstellung der lokalen und dezentralen Stationen

Durch die Verwendung einer Standby-Master-Station &ndert sich bei diesen Stationen nichts.

ACHTUNG:

Vergeben Sie nicht die Stationsnummer 64, wenn im System eine Standby-Master-
Station vorhanden ist. In diesem Fall kann die Station mit der Nummer 64 keine
normale Kommunikation durchfiihren.

6.5.3

Link-Sondermerker und -register fur die Standby-Master-Funktion

Link-Sondermerker (SB)

In der folgenden Tabelle sind die Link-Sondermerker (SB), die sich auf die Standby-Mas-
ter-Station beziehen, beschrieben. Die Angaben in den Klammern geben dabei die Pufferspei-
cher-Adresse und das dazugehorige Bit an.

Verfugbar
Merker | Bedeutung Beschreibung Master- | Stanbby-
Station | Master-
Station

Beim Start des Datenaustauschs werden die Aus-
gangsdaten vom Standby-Master auf die Mas-

ter-Station umgeschaltet. O [
AUS:  Keine Umschaltung

Umschaltung der
SB0001 Master-Station beim
(5EOH, bl) | Start des Datenaus-

tauschs EIN: Umschaltung
Umschaltung der Anzeige, ob vom Standby-Master auf die
SB0042 Master-Station beim | Master-Station umgeschaltet werden kann. o °
(5E4H, b2) | Start des Datenaus- | O: Umschaltung gesperrt
tauschs freigegeben | 1: Umschaltung freigegeben
SB0043 EAZ;ZTSM&T%S(;L o 0: Schalten nicht abgeschlossen o °®
(5E4H, b3) 9 1: Schalten abgeschlossen

schlossen

Status des Datenaustausches

AUS: Der Datenaustausch wird mit der
Master-Station abgewickelt ([ J ([ J

EIN: Der Datenaustausch wird mit der
Standby-Master-Station ausgefiihrt

SB0070 Statusinformation der
(5E7H, b0) | Master-Station

Information Gber
(E?EIB?OOT}D Standby-Master-
H: Station

0: Standby-Master-Station nicht vorhanden PY °
1: Standby-Master-Station ist vorhanden

Tab. 6-6:  Link-Sondermerker (SB)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Standby-Master-Funktion Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.5.4

Link-Sonderregister (SW)

In der folgenden Tabelle sind die Link-Sonderregister (SW), die sich auf die Standby-Mas-
ter-Station beziehen, beschrieben. Die Angabenin den Klammern geben dabei die Pufferspei-
cher-Adresse an.

Verfugbar
Register | Bedeutung Beschreibung Master- | Standby-
Station ’\S/Ifastfg;]-
Ergebnis der durch SB0O001 angeforderten
SW0043 | Ergebnis der Umschaltung vom Standby-Master zur Master-Sta-
(643n) Umschaltung tion. o o
0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 13.3)
SWO0073 | Nummer der Standby- | Speichert die Nummer der Standby-Master-Station ° °®
(673R) Master-Station (1 bis 63).

Tab. 6-7:  Link-Sonderregister (SW)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

Hinweise zur Verwendung der Standby-Master-Funktion

Die folgenden Punkte sind bei der Verwendung einer Standby-Master-Station zu beachten:

In einem Daten-Link kann es nur eine Standby-Master-Station geben.

Die maximale Anzahl der Stationen einschlie3lich der Standby-Master-Station ist 64. Die
Anzahl der belegten Stationen fir die Standby-Master-Station ist 1 oder 4.

Bei der Standby-Master-Station brauchen keine Parameter eingestellt zu werden.

Tritt wahrend der Initialisierung der Master-Station ein Fehler auf (bevor die Parameter ausge-
tauscht wurden), wird nicht auf die Standby-Master-Station umzuschalten.

Wird die Master-Station fehlerhaft, wird die Abfrage der Stationen automatisch auf den
Standby-Master Ubertragen. Die zyklische Datenubertragung wird jedoch nicht umge-
schaltet. Diese Umschaltung muss durch das Ablaufprogramm freigegeben werden. Nac-
dem die Umschaltung freigegeben ist, werden die Informationen an die dezentralen Sta-
tionen ausgegeben.

Wahrend der Datenaustausch von der Standby-Master-Station ausgefihrt wird, kdnnen
keine Parameter geandert werden.

Falls auch die Standby-Master-Station ausfallt, wird nicht automatisch auf die Master-Sta-
tion zurickgeschaltet, auch wenn diese wieder bereit zum Datenaustausch ist..

Fallt die Master-Station aus und wird die Abfrage der Stationen von der Standby-
Master-Station Ubernommen, wird die Standby-Master-Station als fehlerhafte Station
erkannt. (In SBO080 und SW0080 bis SW0083 werden die entsprechenden Bits gesetzt).
Dies kann vermieden werden, wenn die Fehlererkennung fir die Standby-Master-Station
unterdrtickt wird.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B

Standby-Master-Funktion

6.5.5 Programmbeispiel zur Verwendung der Standby-Master-Funktion
S
— — | [N B0 HE4 ORINOD R I o

mon W EE RO R I o

mox W EH D0 R I o

150 (SB70)

]

Steuerung als lokale Station

1500 (SB70)

|

s mi | ©

N800

Hi

Zurlcksetzen der gesendeten Daten der anderen Stationen

[SET W01 (SBL)} @

M 0 HE0 RO R I e

e 000 B0 | @

m HEQ  RIMOO0 R l o

CCBMP36

Abb. 6-6: Programmbeispiel zur Standby-Master-Funktion (1)
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Standby-Master-Funktion Zusatzliche Funktionen ab Version B

1403 (SB43)
-y ST H01(SBL) | @

[MOM H0  HED R3O0 RI I o

iR K00 RN | @

m B HEE0 K00 R I e

= 0 190(Swa4s) BT Wl ) @

HE01

H 10

Steuerung als Master-Station

CCBMP36b

Abb. 6-7: Programmbeispiel zur Standby-Master-Funktion (2)

Nummer | Beschreibung

Link-Sondermerker und -register erfassen

(N

Station arbeitet als lokale Station

Die Umschaltung zur Standby-Master-Station wird erfasst

Die gesendeten Daten der anderen Stationen werden zurtick gesetzt.

Die Anforderung zur Umschaltung wird gesetzt.

Die Anforderung zur Umschaltung wird zuriick gesetzt.

Die Umschaltung wurde abgeschlossen.

3]
(4]
(5]
0
(7]
(8]

Station arbeitet als Master-Station

Tab. 6-8:  Erlduterung zum Beispielprogramm
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Sonderanweisungen

6.6 Sonderanweisungen

Mit intelligenten und lokalen Stationen kénnen auf Anforderung Daten ausgetauscht werden.
Dafir stehen Sonderanweisungen zur Verfigung. Mit den Sonderanweisungen kénnen auch
Daten aus dezentralen Stationen gelesen oder Datenin diese Stationen geschriebenwerden.

Die Sonderanweisungen, die bei den verschiedenen Stationstypen genutzt werden kénnen,
sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefthrt.

Néahere Angaben zu den Anweisungen finden Sie in der Programmieranleitung (Sonder-
module) fir die CPUs der QnA-Serie.

Verflugbar bei
Stations- Anwei- - -
typ sung BB S Master- | Lokale S,\t/g;(tj:r}f
Station Station Station
CCL Registriert Anweisungen fir intelligente und dezen- PY ° P
CCLEND trale Gerate in einer Mail-Box.
SPCCLR Gibt eine Upterbrechungsanwelsung an ein intelli- Py
gentes Gerat aus.
SPCBUSY | Liest den Status einer dezentralen Station [ )
Mas_ter- Liest die Daten des Pufferspeichers einer bestimm-
Station, - [ J
ten Station.
lokale RIRD
Station Liest die Operandendaten der SPS einer bestimm- ° ° °
ten Station.
Schreibt Daten in den Pufferspeicher einer ° ° °
bestimmten Station.
Schreibt die Operandendaten in die SPS einer P P P
bestimmten Station.
Liest den Inhalt des Pufferspeichers einer bestimm-
RIRD ten Station. ® ® ®
Schreibt Daten in den Pufferspeicher einer
RIWT bestimmten Station. g 1 L
Schreibt Daten mittels ,Handshake" in den Puffer-
Inte{ll- RISEND speicher einer bestimmten Station. ® O O
gente - - - -
Station Liest den Inhalt des Pufferspeichers einer bestimm-
RIRCV ten Station mittels ,Handshake". o O O
Liest den Inhalt eines automatisch aktualisierten
RIFR Puffers einer bestimmten Station. ® * ®
Schreibt Daten in den automatisch aktualisierten
RITO Puffers einer bestimmten Station. ® ® ®
Tab. 6-10: Erweiterte Anweisungen
* \erfugbar ab Software-Version J.
@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar
HINWEIS Wenden Sie die Sonderanweisungen bei laufendem Datenaustausch an.

Wird eine der Anweisungen ,Offline* angewendet, wird zwar kein Fehler gemeldet, die
Anweisung wird aber nicht ausgefiihrt. Setzen Sie die CPU der SPS zuriick, nachdem vom
Offline-Modus in den Online-Modus umgeschaltet wurde.
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Kommunikations-Anweisungen

Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.7

Kommunikations-Anweisungen

Diese Kommunikations-Anweisungen stehen ab der Software-Version J oder héher zur

Verfligung.

Die Daten-Kommunikation mit den verschiedenen Stationen kann mit Hilfe der unten aufgelis-
teten Kommunikations-Anweisungen ausgefiihrt werden. Nahere Angaben zu diesen Anwei-
sungen finden Sie in der A/Q-Programmieranleitung.

Anweisung Beschreibung
SEND Sendet Daten (Nachrichten) zu der angegebenen Station (SPS der QnA-Serie)
RECV Liest die Daten (Nachrichten), die mit einer SEND-Anweisung Ubertragen wurden.
READ Liest Wort-Operanden aus einer CPU der QnA-Serie aus einer angegebenen Station in
SREAD eine lokale Station.
WRITE Schreibt lokale Daten in Wort-Operanden einer CPU der QnA-Serie in der angegebenen
SWRITE Station.
REQ Ubertragt Anforderungen (dezentrale RUN/STOP, etc.) an andere Stationen und fiihrt
diese aus.

Tab. 6-11: Kommunikations-Anweisungen

ACHTUNG:

Verwenden Sie die Kommunikationsanweisungen nur fiir eine CPU der QnA-Serie.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Dezentraler E/A-Netzmodus

6.8

6.8.1

6.8.2

6.8.3

HINWEIS

Dezentraler E/A-Netzmodus

In Systemen, die lediglich aus einer Master-Station und dezentralen E/A-Stationen bestehen,
kann die Kommunikation ohne Parametereinstellungen ausgefiihrt werden.

Eigenschaften

In einem CC-Link-Netzwerk, das nur aus einer Master-Station und dezentralen E/A-Stationen
besteht, konnen die folgende Vorteile des dezentralen E/A-Netzmodus genutzt werden:

— Die Netzwerkparameter brauchen nicht eingestellt zu werden.

— Der Datenaustausch muss nicht gesondert gestartet werden.
— Da die Link-Abtastzeit verkirzt wird, ist die Reaktionszeit der Ein- und Ausgange ge-

genuber dem dezentralen Netzmodus ebenfalls deutlich verkirzt.

Verwendbare Master-Module

In der folgenden Tabelle werden die Master-Module und die dazu passenden Software-Versio-
nen aufgefuihrt, die mit dem dezentralen E/A-Netzmodus kompatibel sind:

Master-Module, CPU-Typen Software-Version

AJ61QBT11, A1SJ61QBT11 P (Herstellungsdatum September 1998) oder héher
Q2A (S1), Q3A, Q4A L (Herstellungsdatum September 1998) oder héher
Q2AS (S1), Q2ASH (S1) T (Herstellungsdatum September 1998) oder héher

Tab. 6-12: Master-Module und Software-Version

Einstellungen

Machen Sie fir den dezentralen E/A-Netzmodus die folgenden Einstellungen:

@ Stellen Sie den Betriebsartenschalter am Master-Modul auf ,1“ (dezentraler E/A-Netz-
modus).

@ Stellen Sie den Schalter firr die Stationsnummer am Master-Modul auf die letzte Stations-
nummer der dezentralen E/A-Stationen.

(® Aktivieren Sie die automatische Parameterauffrischung mit Hilfe der Program-
mier-Software.

Die Stationsnummern der dezentralen E/A-Stationen missen in zusammenhangender Rei-
henfolge vergeben werden. Bei einer anderen Einstellung wird ausgelassene Station als
fehlerhaft erkannt und dadurch die Link-Abtastzeit beeinflusst.
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Dezentraler E/A-Netzmodus

Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.8.4

Link-Abtastzeit

Die Link-Abtastzeit (LS), fur den dezentralen E/A-Netzmodus, kann mit Hilfe der folgenden

Formel berechnet werden.

LS=BT{25,0+(NIx4,0)+ N x28,0) + (ni x4.0)} + ST + {Anzahl der fehlerhaften Stationen x
48 x BT x Anzahl der Wiederholungen}® [us]

BT: Konstant (Ubertragungsgeschwindigkeit)

Ubertragungsgeschwindigkeit

156 kBit/s

625 kBit/s

2,5 MBit/s

5 MBit/s

10 MBit/s

BT

51,2

12,8

3,2

1,6

0,8

Tab. 6-13: Konstante BT bei den verschiedenen Ubertragungsgeschwindigkeiten

NI: Hochste Stationsnummer (ein mehrfaches von 8)

N: Anzahl der angeschlossenen Stationen

ni: Anzahl der belegten Stationen

ST: Konstante

ST =200 + (ni x 20)

® Nur wenn fehlerhafte Stationen vorhanden sind.

LS(ks]| -m-Dezentraler Netzmodus (theor. Wert)
—®Dezentraler E/A-Netzmodus (theor. Wert)
4000 /./i
/./ i/”
3000 /./ //
2000 /.//./ /
1000 [.'/.'///‘
-
0
10 20 30 40 50 60 64
Anzahl der dezentralen E/A-Stationen [Stationen]
cco410C
Abb. 6-8: Link-Abtastzeit bei dezentralem E/A-Netzmodus und dezentralem Netzmodus

(Standard-Modus)
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Ingnorierung von fehlerhaften Stationen

6.9 Ingnorierung von fehlerhaften Stationen

Durch diese Funktion kénnen z. B. Module wahrend des laufenden Betriebs gewechselt wer-
den, ohne dass ein Fehler erkannt wird.

6.9.1 Behandlung der Ein- und Ausgéange

Alle zyklisch Gbertragenen Daten der Station, bei der eine Stérung ignoriert wird, werden
aktualisiert.

Fallt diese Station aus, werden die Eingangszustdnde gehalten und die Ausgange
abgeschaltet.

6.9.2 Funktionsbezogene Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

Die Link-Sondermerker und -register fur diese Funktion stehen nur in der Master-Station zur
Verfiigung. (Nicht in einer lokalen Station.)
Link-Sondermerker (SB)

Die Link-Sondermerker (SB), die fir die Festlegung einer Station benétigt werden, bei denen
Fehlernicht erkannt werden sollen, sind im Pufferspeicher abgelegt.

Die Angaben in den Klammern in der nachfolgenden Tabelle geben die Pufferspei-
cher-Adresse und das dazugehdorige Bit an.

Beispiel V  Pufferspeicher-Adresse 5E0H4 und Bit O:

(5EOH, b0)
A
Merker Bedeutung Beschreibung Merker wird gesetzt
SB0004 Einstellungen fur Stationen, bei denen Fehler
(5EOH, b4) | ignoriert werden, tbernehmen vom Anwender
SB0005 | Einstellungen fiir Stationen, bei denen Fehler (Ablaufprogramm)

(5EOH, b5) | ignoriert werden, I[6schen

SB0048 Einstellungen zur Ignorierung fehlerhafter Stationen
(5E4H, b8) | werden akzeptiert

- - - siehe Kap. 10.4.1
SB0049 Einstellungen zur Ignorierung fehlerhafter Stationen

(5E4n, b9) | wurden Gbernommen

- - vom CC-Link-Modul
SBO04A | Loschen der Einstellungen zur Ignorierung

(5E4n, b10) | fehlerhafter Stationen erlaubt

SB004B Einstellungen zur
(5E4H, b11) | Ignorierung fehlerhafter Stationen wurden geléscht

Tab. 6-15: Link-Sondermerker (SB)
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Ingnorierung von fehlerhaften Stationen Zusatzliche Funktionen ab Version B

6.9.3

HINWEISE

Link-Sonderregister (SW)

Register wird

Register | Bedeuiung Beschreibung AV
*

S\(lglggg):& Angaben zur Ignorierung fehlerhafter Stationen
SW0004*

(604w)
SWO0005*

(6051) vom Anwender

Angabe der Stationen, bei denen ein Fehler igno- (Ablaufprogramm)

SW0006* riert werden soll

(606H)
SWO0007*

(607H)
SWO0049 | Ergebnis c_ier A_nforderung, bei Stationen zeitweise siche Kap. 10.4.2

(649R) Fehler zu ignorieren

SWO004B | Ergebnis der Anforderung, die Ignorierung fehlerhaf-
(64BH) ter Stationen aufzuheben

SW0007C
(67Ch)

SWO007D* vom CC-Link-Modul
(67DH)
Stationen, bei denen Fehler zeitweise ignoriert

SWOO07E* werden

(67EH)

SWOO07F*
(67FH)

Tab. 6-16: Link-Sonderregister (SW)

Einstellungen

Halten Sie, z. B. zum Austausch eines Moduls, die folgende Reihenfolge ein:

@ Legen Sie fest, ob bei einer oder bei mehreren Stationen Fehler ignoriert werden sol-

©6® ©6

len. Eine einzelne Station wird direkt in SW0003 eingetragen. Zur Angabe mehrerer
Stationen stehen die Register SW0004 bis SW0007 zur Verfiigung.

Setzen Sie die Anforderung zur Ubernahme der Einstellung (SB0004).

Nun kann das angegebene Modul getauscht werden. Schalten Sie vor dem Austausch die
Versorgungsspannung der Station aus.

Schalten Sie die Versorgungsspannung wieder ein.

Ldschen Sie die Einstellung durch Setzen von SB00O05.

Es werden nur die Fehler ignoriert, die auftreten, nachdem diese Funktion fiir eine Station
festgelegt worden ist. Ein Fehler,der vor der Festlegung dieser Funktion bereits ansteht,
wird nicht geldscht.

Bei einer Station, bei der durch Parametereinstellung Fehler grundsatzlich nicht erkannt
werden, sind die Einstellungen zur kurzzeitigen Unterdriickung von Fehlern ungultig.
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Online-Test

6.10

6.10.1

6.10.2

6.10.3

Online-Test

Von einem Programmiergerat aus kann ein Parameter-Test, ein Verbindungstest und ein Netz-
werktest ausgefiihrt werden.

Néhere Hinweise zu den einzelnen Funktionen finden Sie in der Bedienungsanleitung zum
Programmierwerkzeug.

Parameter-Test

Die Parameter-Einstellungen des aktuellen Systems werden mit denen verglichen, die mit
dem Programmierwerkzeug vorgenommen wurden.
Sollten die Parameter nicht Gbereinstimmen, wird ein Fehlercode ausgegeben.

Verbindungstest

Beim Verbindungtest wird Gberprift, ob Stationen Gber den CC-Link normal kommunizieren
kénnen. Sollte ein Fehler entdeckt werden, wird die Stationsnummer der entsprechenden Sta-
tion angezeigt und ein Fehlercode ausgegeben.

Netzwerk-Test

Beim Netzwerktest werden die Station, die durch das Modul gebildet wird (Host-Station),
angegebene Stationen oder alle Stationen des CC-Link gestartet und gestoppt.
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6.11 Uberwachungs- und Diagnosefunktionen

Durch ein Programmiergerétist die Uberwachung von Verbindungen und Operanden maoglich.

Néhere Hinweise zu den einzelnen Funktionen finden Sie in der Bedienungsanleitung zum
Programmierwerkzeug.

6.11.1 Uberwachung der Verbindung (Host-Station)

Angezeigt wird u. a.:

Host-Station
Beschreibt den Typ der angeschlossenen Station wie Master-, Standby-Master- oder
lokale Station. Auch fir lokale Stationen wird die Stationsnummer angezeigt.

Zustand des Datenaustausches
Es wird angezeigt, ob der Datenaustausch gestartet worden ist.

Fehler-Status
Der Zustand der Verbindung wird angezeigt.

Link-Abtastzeit
Angabe des maximalen, minimalen und gegenwartigen Wertes der Link-Abtastzeit.

6.11.2 Uberwachung der Verbindung (andere Stationen)

Angezeigt wird unter anderen:

Station
Die Kopfadresse jeder Station wird angezeigt.

Einstellung reservierter Stationen
,O": Station(en) reserviert
. ‘2 Keine reservierten Station vorhanden

Einstellung von Stationen, bei denen auftretende Fehler nicht erkannt werden sollen
,O" Es sind Stationen vorhanden, bei denen Fehler nicht erkannt werden
. - Keine Stationen vorhanden, bei denen Fehler nicht erkannt werden

Stations-Typ
Angabe des Stations-Typs:

~Lokal“: Lokale Station
.Standby“:  Standby-Master-Station
JEIA" Dezentrale E/A-Station
.Gerat*: Dezentrale Station

Anzahl der belegten Stationen
Angabe der Stationen, die von dem Modul belegt werden, wenn die Parameter durch ein
Programmiergerat eingestellt wurden.

Status
Abgabe des Zustandes des Datenaustauschs

Fehler bei der transienten Ubertragung
,O" Fehler
» » Kein Fehler
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Zusatzliche Funktionen ab Version B Uberwachungs- und Diagnosefunktionen

6.11.3 Operandentiberwachung

Bei der Operandeniiberwachung wird entweder die Anfangs-Stationsnummer oder die Ope-
randenadresse (RX, RY, RWw oder RWr) angegeben.
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Verarbeitungszeiten

Verhalten der Stationen bei einem Fehler

7

7.1

Verarbeitungszeiten

Verhalten der Stationen beil einem Fehler

Die folgende Tabelle zeigt, welchen Zustand die Stationen bei einem Fehler annehmen:

Master-Station Dezentrale E/A-Station
Zustand des Netzwerkes Dgzentrale Dezentrale Dezentrale Dezentrale _
Eingange | Ausgange | Register Register | Eingange | Ausgange
(RX) (RY) (RWw) (RWr)
Die CPU der SPS, in der die Master-Station instal-
liert ist, ist gestoppt Fortsetzen Alle ,0" | Fortsetzen | Fortsetzen | Fortsetzen | Alle AUS
(Der Datenaustausch wird fortgesetzt).
Alle Adres-
sen im Emp-
) . Lo fangsbereich
Die CPU der SPS einer lokalen Station ist gestoppt
(Der Datenaustausch wird fortgesetzt). dteern glgitaclaepg Fortsetzen | Fortsetzen | Fortsetzen | Fortsetzen | Fortsetzen
Station sind
AUS.”
) Einstellung der | paster- | LOschen| Loschen
Der Daten _ Verarbeitung Station — — Halten
austausch im : Halten Halten
der Eingangs-
gesamten - — Alle AUS
. daten der feh- Léschen
System ist lerhaften Sta- Lokale
gestoppt. 1 ion (sw4) Station | Halten
Die Daten
von der
gestorten
Ldschen| dezentalen
E/A-Station
werden ge-
ika- . |6scht.
I_<ommun|ka Mas_ter Fortsetzen | Fortsetzen | Fortsetzen
tionsfehler Station Die Daten
in einer von der Alle AUS
dezentralen gestorten
E/A-Station Halten | dezentalen
E/A-Station
werden
Einstellung der gehalten.
daten der feh- | SO | Halten
lerhaften Sta- Die Daten
tion (SW4) von der ge-
Léschen storten de- )
zentalen Sta- Die Daten
tion werden von der
ika- - geldscht gestorten
Kommunika: Master Fortsetzen | Fortsetzen | dezentalen
tionsfehler Station Die Daten Station
in einer von der ge- werden Fortsetzen | Fortsetzen
dezentralen storten de-
- gehalten.
Station Halten zentalen Sta-
tion werden
gehalten.
Lokale Ldschen
Station | Halten
Tab. 7-1:  Verhalten der Stationen bei Auftreten eines Fehlers (1)

* Die Ausgange werden ausgeschaltet, weil der Ausgang YnO ausgeschaltet wird.
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Verhalten der Stationen bei einem Fehler

Verarbeitungszeiten

Master-Sation Dezentrale E/A-Station
Zustand des Netzwerkes Dezentrale | Dezentrale | Dezentrale | Dezentrale
Eingdnge | Ausgange | Register Register | Eingange | Ausgange
(RX) (RY) (Rww) (RWr)
Die Daten
von der
Léschen gestorten )
lokalen Sta- Die Daten
. tion werden von der
Einstellung der Master- geloscht. gestorten
Kommunika- | Verarbeitung : Fortsetzen | Fortsetzen | lokalen
) - : Station Die Daten ]
tionsfehler in | der Eingangs- Station Fortsetzen | Fortsetzen
einer lokalen | daten der feh- von der werden
Station lerhaften Sta- Halten | 9€storten gehalten.
tion (SW4) lokalen Sta-
tion werden
gehalten.
Lokale Léschen
Station | Halten
Tab. 7-2:  Verhalten der Stationen bei Auftreten eines Fehlers (2)

Fur dezentrale, lokale, Standby-Master- und intelligente Stationen:

Zustand des Netzwerkes

Dezentrale Station

Lokale/Standby-Master-/intelligente
Station

Dezentrale Ein-
und Ausgange

Dezentrale
Register

Dezentrale Ein-
und Ausgange

Dezentrale
Register

RX RY

RWw RWr

RX RY

RWw

RWr

Die CPU der SPS, in der die Master-Station instal-
liert ist, ist gestoppt
(Der Datenaustausch wird fortgesetzt).

Alle
AUS

Fort-
setzen

Fort-
setzen

Fort-
setzen

Alle
AUS

Fort-
setzen

Fort-
setzen

Fort-
setzen

Die CPU der SPS einer lokalen Station ist gestoppt
(Der Datenaustausch wird fortgesetzt).

Fortsetzen

Im Sen-
debereich
der eigenen
(gestopp-
ten) Station
sind alle
Ausgange
AUS*
Alle Adres-
sen der
gestoppten
lokalen
Station sind
AUS

Fort-
setzen

Fortsetzen

Der Daten-

Einstellung der
Verarbeitung

Master-
Station

Léschen

Halten

austausch im
gesamten
System ist
gestoppt.

der Eingangs-
daten der feh-
lerhaften Sta-
tion (Sw4)

Lokale
Station

Léschen

Halten

Alle
AUS

Die Daten
von den
anderen

Loschen Stationen

Die

Daten
von den
anderen

werden

geléscht.
Halten

Die Daten
von den
anderen
Stationen
werden
gehalten.

Stationen
werden

Halten gehalten.

Tab. 7-3:

Verhalten der Stationen bei Auftreten eines Fehlers (3)

* Die Ausgange werden ausgeschaltet, weil der Ausgang YnO ausgeschaltet wird.
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Verhalten der Stationen bei einem Fehler

ez Seien Lokale/Standby-Mgster-/lntelllgente
Station
Zustand des Netzwerkes Dezentrale Ein- | Dezentrale Re- Dezentrale Ein- Dezentrale Re-
und Ausgange gister und Ausgéange gister
RX RY RWw RWr RX RY RWw RWr
Master- | Loschen
Station Halten
Die Daten
von der
. gestorten
Kommunika- E'”St%”l!”g der Léschen dezentalen
tionsfehler gg:aéine'gjnngs_ E/A-Station
in einer daten d%r fgh- Fortsetzen werden
dezentralen Lokale Fort- | geloscht.
E/A-Station lerhaften Sta- Station setzen - Fortsetzen
tion (SW4) Die Daten
von der
gestorten
Halten dezentalen
E/A-Station
werden
gehalten.
Master- | Loschen
Station | Halten
Die Daten
von der
Einstell q gestorten D
.| Einstellung der Loschen dezentalen e
ii(g:;?;lﬁ?élfa Verarbeitung Station Daten
memer © | 42 Egene - -] - worden | von dor
dezentralen | | o Sta- Lokale Fort- | geloscht. %Zszgr:tg? Fort-
Station tion (SW4) Station setzen | Dpie Daten len setzen
vonder | station
gestorten | werden
Halten dezentalen | gehalten.
Station
werden
gehalten.
Master- | Loschen
Station | Halten
Die Daten
von der
gestorten
Kommunika- | Einstellung der Loschen lokalen Die
tionsfehler | Verarbeitung der Station Daten
in einer Eingangsdaten Fortsetzen werden von der
lokalen der fehlerhaften | Lokale Fort- geloscht. gestorten| Fort-
Station Station (SW4) | Station setzen | pie Daten | lokalen | setzen
von der Station
gestorten | werden
Halten lokalen | gehalten.
Station
werden
gehalten.
Tab. 7-4:  Verhalten der Stationen bei Auftreten eines Fehlers (4)
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 7-3



Link-Zykluszeit Verarbeitungszeiten

7.2

Link-Zykluszeit

Die Link-Zykluszeit (LS) von CC-Link wird folgendermalf3en berechnet:

LS =BT {29,4 + (NI x 4,8) + (NW x 9,6) + N x 32,4) + (ni x 4,8) + (nw x 9,6)} + ST
+ (Anzahl der Stationen mit einem Kommunikationsfehler x 48 x BT x Anzahl der
Wiederholungen)® [us]

* Nur wenn Stationen mit einem Kommunikationsfehler vorhanden sind.

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit | 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT 51,2 12,8 3,2 1,6 0,8

Tab. 7-5 Konstante BT

NI: GroRte Stationsnummer in a, b und c (siehe unten)
(inklusive der Anzahl der belegten Stationen und ohne reservierte Stationen).
NI muss ein Vielfaches von 8 sein.

NW: GroRte Stationsnummer in b und c (inklusive der Anzahl der belegten Stationen
und ohne reservierte Stationen).
NW muss ein Vielfaches von 8 sein.

Grolite Stationsnummer 1-8 | 9-16 [17-24|25-32(33-40|41-48|49-56|57—-64
NI, NW 8 16 24 32 40 48 56 64

Tab. 7-6: Werte fir NI und NW

N: Anzahl der angeschlossenen Stationen.

ni: a + b + c (ohne reservierte Stationen)

nw: b + ¢ (ohne reservierte Stationen)

ST: Konstante (Es ist der grof3te Wert aus den unten stehenden Berechnungen () bis
® einzusetzen. Falls b oder c ,,0“ sind, kdnnen die Berechnungen fur @ bzw. 3
entfallen.)

@ 800 + (a x 15)
® 900 + (b x 15)

® Wennc<26: 1200 + (c x 100)
Wennc >26: 3700 + ((c - 26) x 25)

a Gesamtzahl der belegten dezentralen E/A-Stationen
b: Gesamtzahl der belegten dezentralen Stationen
c: Gesamtzahl der belegten intelligenten Stationen (inklusive der lokalen Stationen)
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Link-Zykluszeit

Beispiel V  Die Ubertragungsgeschwindigkeit betragt in dem folgenden System 2,5 MBit/s.

Master- Station Station
Station Station Station Station Station Nr.4  Station Nr. 6 Nr.8 Nr. 9 Station
Nr. 1 Nr. 2 Nr. 3 ' ' Nr. 13
€co0073C
Abb. 7-1: Berechnung der Link-Zykluszeit (Beispiel)
Station Typ Belegung
Master-Station — —
Nr. 1 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 2 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 3 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr. 4 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 6 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr. 8 Lokale Station 1 Station
Nr. 9 Lokale Station 4 Stationen
Nr. 13 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Tab. 7-7:  Moduliibersicht zur Abb. 5-1
Variable Wert Tab. 7-8
BT 3.2 Wertetabelle zu diesem Beispiel
NI 13 - 16
NwW 12 - 16
N 8
ni 13
nw 9
ST 1700"
a 4
b 4
[ 5

*

@ 800 + (4 x 15) = 860
@ 900 + (4 x 50) = 1100
® 1200 + (5 x 100) = 1700

LS=3,2(29,4 + (16 x 4,8) + (16 x 9,6) + (8 x 32,4) + (13 x 4,8) + (9 x 9,6) + 1700
= 3836,96 [us]
= 3,84 [ms]

GrofRter Wert aus den folgenden Rechnungen:
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Verzogerungszeit der Ubertragung

7.3

7.3.1

Verzogerungszeit der Ubertragung
Die Verzogerungszeit ist die Zeit, die fir die Datenlibertragung benétigt wird.

Datenaustausch zwischen Master- und dezentraler E/A-Station

Dezentrale E/A-Station (Eingang) — Master-Station (RY)

Verzodgerungszeit = SM + LS x 3 + Antwortzeit der dezentralen E/A-Station [ms]
SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

Verarbeitungszeiten

| FrRom | | FrROM |

[

CPU der SPS (SM) — H -

Pufferspeicher der T

(Derentater | X X X X X

Eingang RX) /
| | |
| |

Link-Zykluszeit (LS) |

Dezentrale E/A-Station H

4 H

.~

_/_

Verzdgerungszeit
€C00074C

Abb. 7-2:  Verzégerung der Ubertragung von dezentr. E/A-Station zur Master-Station
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Master-Station (RY) — Dezentrale E/A-Station (Ausgang)

Verzégerungszeit = SM + LS x 3 + Antwortzeit der dezentralen E/A-Station [ms]

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)
| TO | | TO |

CPU der SPS (SM) —| H

Pufferspeicher der
Master-Station
(Dezentraler
Ausgang RY)

Link-Zykluszeit (LS) I

Dezentrale E/A-Station H

Verzdgerungszeit

CC00075C

Abb. 7-3:  Verzégerung der Ubertragung von Master- zur dezentraler E/A-Station
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7.3.2 Datenaustausch zwischen Master- und dezentraler Station

Dezentrale Station (RX) - Master-Station (RX)

Verzdgerungszeit = SM + LS x 2 + Verarbeitungszeit der dezentralen E/A-Station [ms]
SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

| FROM || FROM |

[

CPU der SPS (SM) _| H |_

Pufferspeicher der I
Master-Station ><
I

(Dezentraler >< >< >< ><
Eingang RX) !
I I I I

Link-Zykluszeit (LS)

RXn (Eingangssignal)

1

T

1

1

1

1

:

Dezentrale E/A-Station H H H H !
/ |
1

1

1

1

1

1

1

1

Verzdgerungszeit

CCo0076C

Abb. 7-4:  Verzégerung der Ubertragung von dezentr. Station (RX) zur Master-Station
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Verzogerungszeit der Ubertragung

Master-Station (RY) — Dezentrale Station (RY)

Verzdgerungszeit = SM + LS x 3 + Verarbeitungszeit der dezentralen Station [ms]

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)
| o0 | | 10 |

CPUderSPS(sM)  —|

Pufferspeicher der

Master-Station
(Dezentraler

Ausgang RY)

Link-Zykluszeit (LS) I

Dezentrale Station H

RYn
(Ausgangs-
signal)

Verzdgerungszeit

ccooor7c

Abb. 7-5:  Verzbgerung der Ubertragung von Master- zur dezentraler Station (RY)
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Master-Station (RWw) — Dezentrale Station (RWw)

Verzdgerungszeit = SM + LS x 3 + Verarbeitungszeit der dezentralen Station [ms]

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)
[0 ] [0

CPU der SPS (SM) — H

Pufferspeicher der
Master-Station
(Dezentrale
Register RWw)

Link-Zykluszeit (LS) |

Dezentrale Station H

k} Dezentrales
Register

(RWw)

Verzdgerungszeit
€C00078C

Abb. 7-6:  Verzégerung der Ubertragung von Master- zur dezentraler Station (RWw)
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Verzogerungszeit der Ubertragung

Dezentrale Station (RWr) - Master-Station (RWr)

Verzdgerungszeit = SM + LS x 2 + Verarbeitungszeit der dezentralen Station [ms]

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

CPU der SPS (SM)

Pufferspeicher der

I H_F

| FROM || FROM |

[

T

Master-Station
(Dezentrale

Register RWr)

Link-Zykluszeit (LS)

Dezentrale E/A-Station

T

Dezentrales Register (RWr)

X
|
|

I

Verzdgerungszeit

CC00079C

Abb. 7-7:  Verzégerung der Ubertragung von dezentr. Station (RWr) zur Master-Station
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Verarbeitungszeiten

7.3.3

Datenaustausch zwischen Master-Station und lokaler Station

Master-Station (RY) — Lokale Station (RX)

Verzdgerungszeit= SM + LS x 3 + SL [ms]

SM:

LS:
SL:

Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

Zykluszeit des Ablaufprogramms der lokalen Station

CPU der SPS (SM)

Pufferspeicher der
Master-Station
(Dezentraler
Ausgang RY)

Link-Zykluszeit (LS)

Pufferspeicher der
lokalen Station
(Dezentraler Eingang
RX)

CPU der SPS (SL)

l

_|

H

l_

!
|
X

l

I H +

Lo

| FROM | | FROM |

Verzdgerungszeit
€C00080C

Abb. 7-8:

Ubertragungsverzégerung (Master-Station (RY) — Lokale Station (RX))
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Lokale Station (RY) - Master-Station (RX)
Verzégerungszeit= SM + LS x 3 + SL [ms]

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)
SL: Zykluszeit des Ablaufprogramms der lokalen Station

l

CPU der SPS (SL) _| H

|_

Pufferspeicher der
lokalen Station
(Dezentraler
Ausgang RY)

i
|
X

l

I H +

Lo

| FROM | | FROM |

Link-Zykluszeit (LS) |

Pufferspeicher der
Master-Station ><
(Dezentraler
Eingang RX)

CPU der SPS (SM)

Verzdgerungszeit
€C00081C

Abb. 7-9:  Ubertragungsverzégerung (Lokale Station (RY) — Master-Station (RX))
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Verarbeitungszeiten

Master-Station (RWw) — Lokale Station (RWr)
Verzégerungszeit= SM + LS x 3 + SL [ms]

SM:
LS:
SL:

Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

Zykluszeit des Ablaufprogramms der lokalen Station

CPU der SPS (SM)

Pufferspeicher der
Master-Station
(Dezentrale
Register RWw)

Link-Zykluszeit (LS)

Pufferspeicher der
lokalen Station
(Dezentrale
Register RWr)

CPU der SPS (SL)

I

_|

H

|_

|
|
X

I >< I \\;£: I ><
I

I H +

L

| FROM | | FROM |

1
Verzdgerungszeit
€Co00082C

Abb. 7-10: Ubertragungsverzégerung (Master-Station (RWw) — Lokale Station (RWr))
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Verzogerungszeit der Ubertragung

7.3.4

Lokale Station (RWw) - Master-Station (RWr)
Verzégerungszeit= SM + LS x 3 + SL [ms]

Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station
Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

Zykluszeit des Ablaufprogramms der lokalen Station

CPU der SPS (SL)

Pufferspeicher der
lokalen Station
(Dezentrale
Register RWw)

Link-Zykluszeit (LS)

Pufferspeicher der
Master-Station
(Dezentrales
Register RWr)

CPU der SPS (SM)

l

_|

H -

|
|
X

l

I H +

L

| FROM | | FROM |

Verzdgerungszeit
€C00083C

Abb. 7-11: Ubertragungsverzogerung (Lokale Station (RWw) — Master-Station (RWr))

Master-Station ~ Intelligente Station

Die Verzégerungszeit der Ubertragung zwischen der Master-Station und einer intelligenten
Station hangt vom Typ der intelligenten Station ab.

Genaue Angaben hierzu finden Sie in der Bedienungsanleitung der jeweiligen intelligenten
Station.
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7.4

7.4.1

Beispiel V

Verarbeitungszeit der erweiterten Anweisungen

Die Verarbeitungszeit der erweiterten Anweisungen ist die Zeit, die zwischen der Ausgabe der
Anweisung und dem Eintreffen der Antwort vergeht.

Datenaustausch zwischen Master-Station und lokaler Station

Master-Station — Lokale Station

(Verarbeitungszeit = Zeit von der Ausgabe der Anweisung durch die Master-Station bis zum
Empfang der Antwort von der lokalen Station)

@® Daten von der lokalen Station lesen:

MB =(SM +LS x2 +a + SL +LS x 2 + {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16}*x LS
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL: Zykluszeit des Ablaufprogrammes der lokalen Station

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (Vielfaches von LS)
Anzahl der Ubertragene Daten (Worte) 1-120 121 - 240 241 — 360 361 — 480
a LS LSx2 LSx3 LS x 4

Tab. 7-10:  Bestimmung von a

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation ( = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LS x6 LSx7

Tab. 7-9:  Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation und der lokalen Station von je 10 ms, einer
Link-Zyluszeit von 5 ms und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s sollen
20 Worte gelesen werden. Nur eine Anweisung kann ausgefuhrt werden.

MB=(SM+LSx2+a+SL+LS x 2+ {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16} x LS
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5%x2+5+10+5%x2+{(20+16)/16} x5+5+5x7) x 1
=(10+5%x2+5+10+5%x2+3x5+5+5x7)x1
MB = 100 ms
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@® Daten in die lokalen Station schreiben:

MB = (SM + LS + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/72}* x LS+ a + SL + LS x 3
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL: Zykluszeit des Ablaufprogrammes der lokalen Station

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (a = LS)

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation (f = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LS x 2 LS x4 LSx6 LSx7

Tab. 7-11: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Beispiel V  Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation und der lokalen Station von je 10 ms, einer
Link-Zyluszeit von 5 ms und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s sollen
20 Worte an die lokale Station Ubertragen werden. Nur eine Anweisung kann ausgeftihrt
werden (N = 1).

MB = (SM + LS + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/72} x LS+ a + SL+LS x 3
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5+{(20+16)/72} x5+5+10+5%x3+5+5x7) x 1
=(10+5+1x5+5+10+5x3+5+5x%x7)x1
MB =90 ms
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Beispiel V

Lokale Station — Master- Station

(Verarbeitungszeit = Zeit von der Ausgabe der Anweisung durch die lokale Station bis zum
Empfang der Antwort von der Master-Station)

@® Daten aus der Master-Station lesen:

MB =(SL+ LS x3+a+SM +LS + {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/72}* x LS
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL: Zykluszeit des Ablaufprogrammes der lokalen Station

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendenstation (a = LS)

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation (B = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LSx6 LSx7

Tab. 7-12: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfiihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation und der lokalen Station von je 10 ms, einer
Link-Zyluszeit von 5 ms und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s sollen

20 Worte aus der Master-Station gelesen werden. Nur eine Anweisung kann ausgefuhrt
werden (N = 1).

MB = (SL + LS x 3 + a + SM + LS + {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/72} x LS
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5x3+5+10+5+{(20 +16)/72} x5+5+5x7)x 1
=(10+5x3+5+10+5+1x5+5+5x%x7)x1
MB =90 ms
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Beispiel V

@® Daten in die Master- Station schreiben:

MB = (SL + LS x 2 + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/16}* x LS + a + SM + LS x 2
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL: Zykluszeit des Ablaufprogrammes der lokalen Station

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (Vielfaches von LS)
Anzahl der Ubertragene Daten (Worte) 1-120 121 - 240 241 — 360 361 — 480
a LS LSx2 LSx3 LS x 4

Tab. 7-13:  Bestimmung von a

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangstation ( = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LS x6 LSx7

Tab. 7-14: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation und der lokalen Station von je 10 ms, einer
Link-Zyluszeit von 5 ms und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s sollen

20 Worte in die Master-Station Ubertragen werden. Nur eine Anweisung kann ausgefihrt
werden (N = 1).

MB = (SL + LS x 2 + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/16} X LS+ a + SM + LS x 2
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5%x2+{(20+16)/16} x5+5+10+5x2+5+5x7)x 1
=(10+5%x2+3x5+5+10+5%x2+5+5x7)x1
MB = 100 ms
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7.4.2

Beispiel V

Datenaustausch zwischen lokalen Stationen

DieVerarbeitungszeit ist die Zeit, die zwischen der Ausgabe der Anweisung durch eine lokale
Station und dem Empfang der Antwort von der anderen lokalen Station vergeht.

@® Daten aus einer lokalen Station lesen:

MB = (SL1+ LS x3 +a + SL2 + LS x 2 + {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16}* x LS
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SL1: Zykluszeit der lokalen Station, die die Daten sendet

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL2: Zykluszeit der lokalen Station,

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (Vielfaches von LS)
Anzahl der Ubertragene Daten (Worte) 1-120 121 - 240 241 — 360 361 - 480
a LS LSx2 LSx3 LS x 4

Tab. 7-15:  Bestimmung von a

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation ( = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LS x6 LSx7

Tab. 7-16: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit beider lokalen Station von je 10 ms, einer Link-Zyluszeit von 5 ms und
einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s sollen 20 Worte gelesen werden. Nur
eine Anweisung kann ausgefihrt werden (N = 1).

MB = (SL1+ LS x 3+ a + SL2 + LS x 2 + {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16} x LS
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5x3+5+10+5%x2+{(20+16)/16} x5+5+5x7)x 1
=(10+5x3+5+10+5%x2+3x5+5+5x7)x1
MB = 105 ms
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Beispiel V

@® Daten in eine andere lokale Station schreiben:

MB = (SL1 + LS x 2 + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/16}* x LS + a + SL2 +
LS x 3+ [+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

Verarbeitungszeit der erweiterten Anweisungen

SL1: Zykluszeit der lokalen Station, die die Daten sendet

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

SL2: Zykluszeit der lokalen Station,

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (Vielfaches von LS)
Anzahl der Ubertragene Daten (Worte) 1-120 121 - 240 241 — 360 361 — 480
a LS LSx2 LSx3 LS x 4

Tab. 7-17:  Bestimmung von a

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation ( = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LS x6 LSx7

Tab. 7-18: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit beider lokalen Station von je 10 ms, einer Link-Zyluszeit von 5 ms und

einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s werden 20 Worte zu der anderen lokalen

Station Ubertragen. Nur eine Anweisung kann ausgefihrt werden (N = 1).

MB = (SL1 + LS x 2 + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/16} x LS + o + SL2 +
LS x3+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5%x2+{(20+16)/16} x5+5+10+5x3+5+5x7)x 1
=(10+5%x2+3x5+5+10+5%x3+5+5x7)x1
MB = 105 ms
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7.4.3

Beispiel V

Datenaustausch zwischen Master- und intelligenter Station

Master-Station — intelligente Station

(Verarbeitungszeit = Zeit von der Ausgabe der Anweisung durch die Master-Station bis zum
Empfang der Antwort von der intelligenten Station)

@® Daten aus der intelligenten Station lesen:

MB=(SM+LSx2+a+SM+LS x 2+ {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16}*x LS
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (Vielfaches von LS)
Anzahl der Ubertragene Daten (Worte) 1-120 121 - 240 241 - 360 361 — 480
a LS LS x 2 LSx3 LS x4

Tab. 7-19:  Bestimmung von a

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation (8 = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LSx6 LSx7

Tab. 7-20: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation von 10 ms, einer Link-Zyluszeit von 5 ms
und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s werden 20 Worte an die intelligente
Station gesendet. Nur eine Anweisung kann ausgefuhrt werden (N = 1).

MB =(SM+LS x2+a+ SM+LS x 2+ {(Anzahl der gelesenen Daten + 16)/16} x LS
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5x2+5+10+5x2+{(20 + 16)/16} x 5+ 5+5x 7) x 1
=(10+5x2+5+10+5x2+3x5+5+5x7)x1
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@ Daten in die intelligente Station schreiben:

MB = (SM + LS + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/72}* x LS+ a + SM + LS x 3
+ B+ BT) x N [ms]

*  Aufrunden zu einer ganzen Zahl

SM: Zykluszeit des Ablaufprogramms der Master-Station

LS: Link-Zykluszeit (siehe Abs. 5.2)

a: Interne Verarbeitungszeit in der Sendestation (a = LS)

B: Interne Verarbeitungszeit in der Empfangsstation (f = LS)

BT: Konstante, die durch die Ubertragungsgeschwindigkeit bestimmt wird
Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s 625 kBit/s 2,5 MBit/s 5 MBit/s 10 MBit/s
BT LS LSx2 LS x4 LSx6 LSx7

Tab. 7-21: Bestimmung der Konstante BT

N: Anzahl der gleichzeitig ausfihrbaren Anweisungen

Beispiel V  Bei einer Zykluszeit der SPS der Masterstation von 10 ms, einer Link-Zyluszeit von 5 ms
und einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 10 MBit/s werden 20 Worte an die intelligente
Station Ubertragen. Nur eine Anweisung kann ausgefuhrt werden (N = 1).

MB = (SM + LS + {(Anzahl der geschriebenen Daten + 16)/72} x LS+ a + SM + LS x 3
+ B+ BT) x N [ms]

=(10+5+{(20+16)/72} x5+5+10+5%x3+5+5x7) x 1
=(10+5+1x5+5+10+5x3+5+5x%x7)x1
MB =90 ms
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Parametrierung

Von der Parametrierung zum Start des CC-Link

8

8.1

8.1.1

Parametrierung

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellung der Parameter, die notwendig ist, um im CC-Link
Daten auszutauschen.

Von der Parametrierung zum Start des CC-Link

Parameterspeicher des Moduls

Pufferspeicher

Der Pufferspeicher dient als Zwischenspeicher, in dem die Parameter abgelegt werden, bevor
sie in das EEPROM oder den internen Speicher tbertragen werden.

Der Inhalt des Pufferspeichers geht beim Abschalten der Betriebsspannung verloren.

EEPROM

Durch Setzen des Ausgangs Yn8 wird die Kommunikation mit den Einstellungen gestartet, die
im internen EEPROM des Moduls eingetragen sind. Dadurch ist es nicht notwendig, dass die
Parameter nach jedem Einschalten der Master-Station erneut in den Pufferspeicher Ubertra-
gen werden.

Die Parameter miussen jedoch vorher einmal durch Setzen des Ausgangs YnA (Parameter ins
EEPROM speichern) ins EEPROM (Ubertragen werden. Danach bleiben die Einstellungen,
auch nach dem Aus- und Wiedereinschalten der Betriebsspannung, erhalten.

Das EEPROM kann maximal 10.000 Mal neu beschrieben werden.

Interner Speicher

Aus dem Pufferspeicher oder dem EEPROM werden die Parameter in den internen Speicher
Ubertragen. Die Kommunikation wird mit den Parametern im internen Speicher ausgefuhrt.
Dessen Inhalt geht verloren, wenn die Betriebsspannung ausgeschaltet wird.

CPU der SPS Master-Station
Der Inhalt dieses Das EEPROM
Bereiches geht beim wird Ee:m
7 Ausschalten der Ausschalten
// Betriebsspannung EEPROM der Betriebs-
/ verloren. spannung
_[ SET YnA ]_ Pufferspeicher nicht geléscht.
[
—]T0 Hi :> Parameter
= 7
{ SET Yn\s} -1 Der Daten
AN -7 austausch
TN -7 Interner wird mit
—{ sETYne H |77 - ﬁ__:> Speicher diesen
AN L Parametern
AN 7 ausgefihrt.
€C00087C
Abb. 8-1:  Ablauf bei der Parameter-Einstellung
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Von der Parametrierung zum Start des CC-Link

Parametrierung

HINWEIS Verwenden Sie den Ausgang Yn6 (Datenaustausch mit Parametern aus dem Pufferspei-
cher starten) zur Fehlersuche bei der Inbetriebnahme des Systems. Fur den spateren
Betrieb des Moduls ist der Ausgang Yn8 (Datenaustausch mit Parametern aus dem
EEPROM starten) vorteihafter, weil dadurch die Anzahl der Schritte im Programm reduziert
und die Zykluszeit verkirzt wird.

8.1.2 Vorgehensweise
Halten Sie zum Start der Kommunikation die folgende Reihenfolge ein:
CPU der SPS Master-Station
Die Parameter (Anzahl der
angeschlossenen Stationen, )
Anzahl der Wiederholungen, Pufferspeicher EEPROM
etc.) werden in den
Puffgrspeicher der Master-
St (ke 05 [0 =D rasma
Interner
Speicher
ccooossc
Abb. 8-2: Ubertragen der Parameter in den Pufferspeicher
CPU der SPS Master-Station
Mit Setzen des Ausgangs
Yn6 werden die Parameter in Puff ich
den internen Speicher utierspeicher EEPROM
Ubertragen. Anschliel3end
wird der Datenaustausch
automatisch gestartet.
SET Yné Parameter
—Leery H
\
\\ Interner
AN v Speicher
CC00089C
Abb. 8-3:  Ubertragung der Parameter vom Pufferspeicher in das interne RAM
Wenn der Datenaustausch nicht fehlerfrei abgewickelt wird, passen Sie die Parameter an und
wiederholen Sie die oben gezeigten Schritte.
Nach einer erfolgreichen Inbetriebnahme fihren Sie die auf der folgenden Seite dargestellten
Schritte aus.
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CPU der SPS Master-Station
Beim Setzen des Ausgangs Pt -~
YnA werden die Parameter -7 IR
aus dem Pufferspeicher in das e Pufferspeicher EEPROM
EEPROM {bertragen. e
//
—[SET YnA Parameter
Interner
Speicher
€C00090C
Abb. 8-5: Speichern der Parameter in das EEPROM
CPU der SPS Master-Station
Mit Setzen des Ausgangs
Yn8 werden die Parameter )
aus dem EEPROM in den Pufferspeicher EEPROM
internen Speicher Uber-
tragen. AnschlieBend wird
der Datenaustausch
automatisch gestartet. _[SET \\(”8 Parameter P "@
S N _ e “
N - Interner
NN e Speicher
€C00091C

Abb. 8-4:  Ubertragung der Parameter vom EEPROM ins interne RAM
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Parameter-Einstellungen

Parametrierung

8.2

Parameter-Einstellungen

Die Parameter, die zum Start des CC-Link eingestellt werden miissen, sind in der folgenden
Tabelle aufgefiihrt. Sie werden im Pufferspeicher im Adressbereich von On bis 5FH abgelegt.
Néahere Angaben zu den einzelnen Einstellungen finden Sie in Abs. 3.3.2.

Einstellung

Beschreibung

Pufferspeicher-

adresse
Angabe der angeschlossenen dezentralen/lokalen Module (inklusive
Anzahl der ange- reservierter Stationen). 1n
schlossenen Module Voreinstellung: 64 (Gerate)
Einstellbereich: 1 - 64 (Gerate)
Angabe, wie oft versucht werden soll, die Kommunikation mit einer
Anzahl der . ) :
h gestorten Station wieder aufzunehmen.
Wiederholungs- : I . h 2H
versuche VQrelnste ung: 3 (Versuche)
Einstellbereich: 1 -7 (Versuche)
Angabe der Anzahl der angeschlossenen, dezentralen und lokalen
Anzahl der Module Module, die nach einem Ausfall wieder automatisch in den Datenaus-
mit automatischer tausch einbezogen werden. 34
Wiedereingliederung | Voreinstellung: 1 (Gerat)
Einstellbereich: 1-10 (Gerate)
Angabe des Zustandes, den der Datenaustausch annehmen soll,
Verhalten bei einem wenn die SPS-CPU der Master-Station gestoppt wird..
Stopp der CPU der Voreinstellung: 0 (Stop) 6H
SPS Einstellbereich: 0 (Stop) oder
1 (Kommunikation fortsetzen)
Angabe der reservierten Stationen.
) . Voreinstellung: 0 (Keine Station reserviert) _
Reservierte Stationen Einstellbereich: Setzen Sie das Bit, das der 101 - 134
Stationsnummer entspricht
Angabe von Stationen, die bei Auftreten eines Fehlers nicht als
Stationen, bei denen fehlerhafte Station erkannt werden sollen
Fehler ignoriert Voreinstellung: 0 (Keine Station) 144 - 17H

werden Einstellbereich: Setzen Sie das Bit, das der
Stationsnummer entspricht
Hier erfolgt die Angabe des Stationstyps, der Anzahl der belegten
Stationen und der Stationsnummer.
Voreinstellung: 01014 (dezentrale E/A-
Station, belegt 1 Station,
Station Nr. 1) bis 01404
(dezentrale E/A-Station,
belegt 1 Station, Station
Nr. 64)
Einstellbereich:
e - b15 ------ b12 b1l ------ b8 b9  -------m- oo bo | 20n (1. Station) —
Stationsinformationen - :
| Stationstyp | Belegte tationen Stationsnummer | | SFH (64. Station)
0: Dezentrale E/A-Station 1-64
1: Dezentrale Station (01H — 40n)
2: Intelligente Station .
} ) 1: 1 Station belegt
(incl. lokale Stationen) 2. 2 Stationen belegt
3: 3 Stationen belegt
4: 4 Stationen belegt
Tab. 8-1:  Beschreibung der Parameter-Einstellungen
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Parametrierung Uber ein Ablaufprogramm

8.3 Parametrierung tUber ein Ablaufprogramm

8.3.1 Programmbeschreibung

Der E/A-Adressbereich der Master-Station ist X/Y20 bis 3F.

20 E2F
b [ (P13 Ly ]
m
| {SET nl L
ml
1 v 277w 1
v 23 0m o J@
L 10
[To H2 HL o0 K3 1
[mov 7773 3 i (4]
[To H2 HE o0 K1 1
T T
B L S - Y
l LTI Py
X fmov -~ : D6 3 (s E
E (8] fmov  --- : b7 1 (5 E
E [mov  --- ! D& 1 :
E fmov  —-- : D9 1 0 |
E [mov . D10 ki 0 E
E [wov  ---» b1l 1 0 E
E {0 H2 H10 D4 it ki |
I"""M‘l" _________________________________________________________ -1
| [mov --- 03 ki Py
bis
[mov  ___ b, ] Py
[To H2 H20 D13 E ____ }
{RsT nl 1
CCBMP3
Abb. 8-6:  Programm flir die Inbetriebnahme (1)
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SH4D2
| [SET ¥20 1
. T
! f | } {FLS n2 3o
1
: u2 1
1
! | [SET n i -
1

1
1 3 1
! | [SET 126 1o
1

1
1 E26 !
9 | [RsT 26 10!
! |

1
! [RST 0 1D,
1

1
1 27 :
' | [FROE  H2 HE68 D100 Kl 1
1

1
! |

1
X {RaT 126 }m:

1
1
X |
N B T e E T (BsT___ 1 ___ 3@
! o 20 ol X
! I ras [ {FLS L qo
| ¥ |
I | {SET H5 L
1 1
1
: 5] 1
! f [SET Y21 K !
' 121 X
' 5] | {RST YZh }@:
1 1
1 1
I {RsT s 1®
1 1
1
X b X
! | [FROE  HZ HEES D101 Kl K !
1 1
1 1
! [RST T2 }@:
1 1
1 1
e LI I I I ____— T @@,
CCBMP4

Abb. 8-7:  Programm fir die Inbetriebnahme (2)

Nummer | Beschreibung

Anzahl der angeschlossenen Module.

Anzahl der Wiederholungsversuche.

Anzahl der Module mit automatischer Wiedereingliederung

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

Angabe reservierter Stationen

Angabe der Station, bei denen Fehler ignoriert werden

Stationsinformationen (Einstellung fur die angeschlossenen Module).

Dieser Abschnitt wird nur bendtigt, wenn Stationen reserviert oder gestorte Stationen ausgeblendet
werden sollen.

Der Datenaustausch wurde mit den im Pufferspeicher abgelegten Parametern erfolgreich gestartet.

Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet.

Daten wurden erfolgreich im EEPROM gespeichert

Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet

Start des Datenaustausches mit den im Pufferspeicher abgelegten Parametern

Programmteil zum Speichern der Parameter in das EEPROM

(2]
(3]
(4]
(5]
(6}
7]
(8]
(o) Dezentrale Ausgéange aktualisieren
(0]
@
[2)
®
(4]
®
1&)

Startbefehl zur Speicherung der Parameter ins EEPROM

Tab. 8-2:  Erlauterung zum Programm fir die Inbetriebnahme
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SHA02
| {sET 120 1 @
1 bl
! %20 2F |
\ o P [PLS 1 1
' |
! 0] !
I I [SET nl 1 I
| |
1 n1 1

1
| | [sET 128 o
X 1
! ek I
1] I [RsT ¥i8 ] @
X B 1

1
1

1
! [RST 1 10,

1
1

1
29 1

1
: — [rROE 2 4568 DIOD Kl ] O©!
| |

1
! [RsT 28 1O,

1
' |
X 1
X [RST m 1 @
1

1
e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e = = L — =1
CCBMP5

Abb. 8-8: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme

Nummer | Beschreibung
(1) Dezentrale Ausgéange aktualisieren
(2] Der Datenaustausch wurde mit den im EEPROM abgelegten Parametern erfolgreich gestartet.
3] Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet.
(4] Programmteil zum Starten des Datenaustausches mit den im EEPROM abgelegten Parametern

Tab. 8-3:  Erlduterung zum Programm fiir den Datenaustausch nach der Inbetriebnahme
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8.3.2 Programmbeispiel

Beispiel V  Die Parameter fir die unten dargestellte Systemkonfiguration werden in das CC-Link-Master-
modul Ubertragen, dessen Adressbereich 20H bis 3FH ist.

Master-
Station Station Nr.3 Station Nr.11

Station Nr.1  Station Nr.2 Station Nr.7 Station Nr.9

Reservierte Station Fehlerhafte Station
(fur zukunftige Belegung)

CC00093C

Abb. 8-9: Beispielkonfiguration

Station Typ Belegung
Master-Station — XIY20 - 3F
Nr.1 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr.2 Dezentrale E/A-Station 1 Station
Nr.3 Lokale Station 4 Stationen
Nr.7 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr.9 Dezentrale Station 2 Stationen
Nr.11 Lokale Station 1 Station

Tab. 8-4: Modultibersicht zur Abb. 6-9
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Parametrierung Uber ein Ablaufprogramm

C
[PLS

;
[mov

r
{How

;
[mov

{TO H2 HL

;
[mov

{To H2 H6

;
[mov

;
[mow

;
[mov

;
[mow

;
[mov

;
[mow

;
[mov

;
[mow

;
[SET

Kb

X3

K2

o

KO

D3

H4

¥0

KO

¥0

H100

¥0

KO

¥0

D4

Mo

jiuk

o

Il

iy

£3

D3

¥l

D4

D5

DE

7

D8

9

Do

11

]

© ©6 ©6 © 6 6 6 o

CCBMP6

Abb. 8-10: Programmbeispiel zur Inbetriebnahme der Beispielkonfiguration (1)

Nummer

Beschreibung

Anzahl der angeschlossenen Module (6 Module)

Anzahl der Wiederholungsversuche (3 mal)

Anzahl der Module mit automatischer Wiedereingliederung (2 Module)

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

Angabe reservierter Stationen

© 06000

Angabe der Station, bei denen Fehler ignoriert werden

Tab.

(o)

-5:  Erlauterung zum Programm flr die Inbetriebnahme der Beispielkonfiguration

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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SH402 120 £2F
— | 1t | | [mov H101 p12 10
{mov H102 013 10
{ mowr Hz403 14 1©®
[mov H1207 015 10
[mov H1209 16 1®
[mov H210B D17 1®
{Ta HZ H20 nlz E6 1
{RsT nl 1
Sma0z

| [sET T20 1®
T T ) 0
v s om ]!
1 1
1 n: 1
: | [sET |.¥] 1 :
1 1
1 3 1
: — | [sET 126 hi :
1 1
\ 26 \
' ® 1 [RST 26 1@
1 1
1 1
1 1
| [RST 13 1.
1 1
! 227 !
X — [FRON W2 BEGE  DI00 Kl 10,
1 1
1 1
X {RsT 26 18,
1 1
1 1
B ey LS I -
- T T
, %20 E2F .
: | s om ]
1
X 't} '
i 1 [seT s I
1 1
! S !
X | [sET 25 1o
1 1
! EZRL 1
0] | [RST 28 10
1 1
1 1
X [RsT ns 7 @:
1 1
| 222 .
! — | {rrROM  H2 HEBY p101 Kl 1@
1
1 1

1
| {RST Y24 L @:
1 1
1 1
X [ReT "5 10!
L -
ccBmP7

Abb. 8-11: Programmbeispiel zur Inbetriebnahme der Beispielkonfiguration (2)
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Parametrierung Uber ein Ablaufprogramm

Nummer

Beschreibung

Dezentrale E/A-Station (Station Nr. 1)

Dezentrale E/A-Station (Station Nr. 2)

Lokale Station (Station Nr. 3, reserviert)

Dezentrale Station (Station Nr. 7)

Dezentrale Station (Station Nr. 9)

Lokale Station (Station Nr. 11)

Dezentrale Ausgange aktualisieren

Daten wurden erfolgreich im EEPROM gespeichert

Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet.

Der Datenaustausch wurde mit den im Pufferspeicher abgelegten Parametern erfolgreich gestartet.

Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet.

Startbefehl zur Speicherung der Parameter ins EEPROM

Start des Datenaustausches mit den im Pufferspeicher abgelegten Parametern

Programmteil zum Speichern der Parameter in das EEPROM

o
L)
1)
2]
®
4]
®
o
o
5]
©
2]
. 8-

6:

Erlduterung zur Abb. 6-11

Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme mit Parametern aus dem

EEPROM
SH40Z

— [sET 120 1 @
D Lo,
| %20 2% |
X I N {PLs o o
! 1
1 Mo 1
\ ' [sET n 1
1 I L |
! 1
1 n1 1
: | [sET 28 1 X
! 1
X 128 !
! 1
! | {R3T 128 1 9:

1
! 1
! 1
:0 {RsT m I @
! 1
1 29 1
: — [FROE 4668 D100 KL 1 @
! 1
! 1
! 1
\ {R3T 128 I &
! 1
! 1
1
| {RST nl i QJ.
CCBMPS

Abb. 8-12: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme

Nummer

Beschreibung

Dezentrale Ausgange aktualisieren

12

Der Datenaustausch wurde mit den im EEPROM abgelegten Parametern erfolgreich gestartet.

3]

Bei einem Fehler wird dieser Programmteil bearbeitet.

o

Programmteil zum Starten des Datenaustausches mit den im EEPROM abgelegten Parametern

Tab. 8-7:

Erlduterung zur Abb. 6-12
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Aufbau einer Datenverbindung

Vorgehensweise

9 Aufbau einer Datenverbindung

9.1

Vorgehensweise

Master-Modul und lokale Module auf
Baugruppentrager installieren

Evtl. vorgesehene dezentrale Module
installieren

v

Funktion des Master-Moduls und der
lokalen Module prifen
(Hardware-Test, siehe Abs. 7.4).

-

Module mit paarig verdrillter Leitung
verbinden (siehe Abs. 7.5).

Dezentrales Modul,
y intelligentes Modul

Modultyp?

Master-Modul

y

Lokales Modul,
Standby-Master-Modul

Schalter des Moduls
einstellen:
— Stationsnummer
(Abs. 7.7.1)
— Ubertragungsgeschwin-
digkeit (Abs. 7.7.3)

Schalter des Master-Moduls einstellen:
— Stationsnummer (Abs. 7.7.1)

— Betriebsart (Abs. 7.7.2)

— Ubertragungsgeschwindigkeit (Abs. 7.7.3)
— Betriebsbedingungen (Abs. 7.6.4)

Schalter des Moduls einstellen:

— Stationsnummer (Abs. 7.7.1)

— Betriebsart (Abs. 7.7.2)

— Ubertragungsgeschwindigkeit
(Abs. 7.7.3)

— Betriebsbedingungen (Abs. 7.6.4).

!

Programm fir den Datenaustausch
erstellen (siehe Kap. 8).

bl
»

y

Verbindungsstatus der Module prifen
(Line-Test, siehe Abs. 7.8).

l

Programme zur Parametrierung (Kap. 6)

und zum Datenaustausch erstellen
(Kap. 8)

l

Datenaustausch starten

!

Parameter prufen (siehe Abs. 7.9).

Ccoosooc

Abb. 9-1:

Vorgehensweise beim Aufbau einer Datenverbindung
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Installation der Module Aufbau einer Datenverbindung

9.2

9.2.1

HINWEISE

9.2.2

Installation der Module

Bitte beachten Sie die unten beschriebenen Hinweise beim Umgang mit den CC-Link-
Modulen.

Weitere Informationen zur Montage der Module entnehmen Sie bitte den jeweiligen Bedie-
nungsanleitungen der SPS.

Vorsichtsmallnahmen beim Umgang mit dem Modul

Da das Gehause des Moduls aus Kunststoff besteht, darf es keinen harten Sté3en ausge-
setzt werden. Lassen Sie das Modul nicht fallen.

Entfernen Sie nicht die Platine aus dem Gehéause des Moduls. Dadurch kénnte das Gerat
beschadigt werden kénnte.

Das Eindringen von leitenden Fremdkdrpern wie z. B. Drahtresten in das Gehéuse des
Moduls kann Kurzschlisse, Stérungen oder den Zusammenbruch des Datenaustausches
verursachen. Entfernen Sie diese Fremdkoérper.

Die Befestigungsschrauben des Moduls sowie die Klemmen missen mit den unten ange-
gebenen Drehmomenten angezogen werden.

Schrauben Anzugmoment [Ncm]
Befestigungsschrauben des Moduls (M4) 78 -118
Klemmschrauben (M3,5) 59 - 88
Klemmblock-Befestigungsschrauben (M3,5) 49 - 78

Tab. 9-1:  Anzugsmomente der Schrauben des CC-Link-Moduls

Schalten Sie vor dem Entfernen oder der Installation des Klemmblocks die Versorgungs-
spannung der jeweiligen Station aus.

Der Datenaustausch wird gestort, wenn der Klemmblock bei eingeschalteter Versorgungs-
spannung entfernt oder installiert wird.

Umgebungsbedingungen

Néahere Angaben zu den Umgebungsbedingungen finden Sie im Anhang.
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Aufbau einer Datenverbindung Bedienelemente der Module

9.3 Bedienelemente der Module
AJ610BT11
RUNO 0 156K
ERR.OJ 0 625K 8
MSTO 025mM
SMSTO O sm T
LOCALO 0 1M £
CPUR/WE g
WeD Orest g ¢ 0
R PRM O 0 so E
(] TIMEO as1 7
R LINEO as2
a a
a a
LRUNO 0 sb
LERR.OJ O RD
18
STATION NO. ,f,’ “;
X10| <52
18 *—9
X1 uf’@’;, A1SJ61QBT11
“£) RUNO Osw [
onel e o w2 as
0:ONLINE(A.R.) | & ° o
1:ONLINE=RIM; ‘%@M ] Sere SN B |« 0
2:0FFLINE CPURNE Bso
B RATE b1 a& LERR.O ORD
o 5ok 3@5’ ] 4] STATION NO. MODE
1 625K 18 18
X| 00 | o<
2 . © o|w o
e ey iet«—e
4 10M 18,
X565 (oM EhES
A ol =
N m1 8& [D =
o g "i@? O B | [+ 4—6
OFF ON —» ON[ swW Lk ED 51 4
ML | swst | 1 srare| B H [[f[==
=1=134|3 e | 1=
CLSAR HEZLD % g 4—6 g zgm — =]
— p— m 6 4 10M
=1 =1sik N
DA 1
e || o
DB 3
Ne || 4 < 6
NC DG | s
DA 1 NC 6
ne || o so | 7
DB | 3 nel] 8
| ) 9
DG | 5 4—(3 (FG) 10
NC sl | é
SLD j 7
5 nellf g AJ1S61BT11
= 9 AJ1S61QBT11
co (Lol ¢
AJ61BT11
AJ61QBT11
CCcooo94C
Abb. 9-2: Bedienelemente der CC-Link-Master- und lokalen Module
HINWEIS Die Einstellungen der Schalter @ bis @ werden beim Einschalten der Versorgungsspan-

nung glltig. Werden diese Einstellungen bei eingeschalteter Versorgungsspannung gean-
dert, muss die Versorgungsspannung einmal aus- und wieder eingeschaltet oder die CPU
der SPS zurtickgesetzt werden.
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Bedienelemente der Module

Aufbau einer Datenverbindung

Nummer | Bezeichnung Beschreibung
Leuchtdioden (LED) Zustand der LED-Anzeige
Bei Master- | Bei lokaler
Station Station
. (Standby- (Standby-
LED Beschreibung Master- Master-
Station) Station)
Kein Kein
Fehler FetleEr Fehler FEtlEr
EIN: Modul arbeitet normal
RUN AUS: Watch-Dog-Timer-Fehler EIN | AUS | EIN | AUS
Zustandsanzeige fur die Kommunikation
mit den parametrierten Stationen. EIN EIN
ERR. EIN: Kommunikationsfehler bei allen AUS | oder | AUS | oder
_ Stationen Blinkt Blinkt
AJ61BT11 und AJ61QBT11 Blinkt: Eine Station ist fehlerhaft
MST EIN: Station ist Master-Station EIN — AUS —
AJ610BTH1 S MST EIN: Station ist Standby-Master-Station (EIN) — (EIN) —
LOCAL EIN: Station ist lokale Station AUS — EIN —
RINDO  O1156K g EIN: Kommunikation mit der CPU der
fheg goax CPURMW SPS (FROM/TO-Anweisungen) EIN | AUS | EIN | AUS
SIS H I SW | EIN: Fehlerhafte Schalterstellung AUS | EIN | AUS | EIN
CPURWO a
= wh O EIN: Es existiert bereits eine Master-
o 0% Station im selben Netzwerk EIN
H Mo o Blinkt: Die Stationsnummern tberschnei-
S5 ESZ MIS den sich (Eine Uberschneidung bei AUS glqelzt o o
LrnD  Osp der ersten Stationsnummer wird In
LERRO LIRD nicht angezeigt)
ERROR -
PRM| EIN: Fehlerhafte Parameter-Einstellungen | AUS | EIN — —
EIN: Unterbrochene Leitung oder keine
(1] TIME Reaktion der Stationen wegen Stor- AUS | EIN — —
einstrahlungen
EIN: Unterbrochene Leitung oder Stér-
LINE einstrahlungen (Rauschen) auf die AUS | EIN | AUS | EIN
ALSJ61BT11 und Ubertragungsstreclfe : .
A1SJ61QBT11 EIN: Datenaustausch mit dieser Station ist
aktiv
L RUN (Im Synchronbetrieb leuchtet diese LED EIN | AUS | EIN | AUS
A15J610BT11 schwach)
qng gew B EIN: Kommunikationsfehler bei dieser
sMTE O Tive ° Bli kts'galt'g)g?elmér&'gen Intervallen
] O TIME n I I Vi .
croewa oF . Die Stellungen der Schalter @ bis @ wur- EIN EIN
LerRO  Olro L ERR. gﬁrr:gbggglr?g:rstchalteter Versorgungsspan- | ayg | oder | AUS | oder
Blinkt in unregelmaRigen Intervallen: Blinkt Blinkt
Fehlender Abschlusswiderstand oder
auRere Storeinflisse wirken auf das Modul
und/oder die Leitung
156k
625k .
Die mit dem entsprechenden Schalter eingestellte Ubertragungsgeschwin-
B RATE |2,5M digkeit wird angezeigt.
5M
10M
TEST| EIN: Offline-Test wird ausgefihrt
S0 Siehe Abs.
TEST 7.4,7.7und |Siehe Abs.7.4
S1 | Nicht belegt. 7.8
S2
SD EIN: Daten werden gesendet. EIN | AUS | EIN | AUS
RD EIN: Daten werden empfangen. EIN | AUS | EIN | AUS
Tab. 9-2: LED-Anzeige der Module A(1S)J61(Q)BT11
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Aufbau einer Datenverbindung Bedienelemente der Module

Nummer | Bezeichnung Beschreibung
Schalter zur Einstellung der Hier ywrd die Stat!onsnummer des Moduls eingestellt.
- Voreinstellung bei der Auslieferung: 0
Stationsnummer ) )
AJ61(Q)BTIL: Einstellbereich:
e Dezentrales Netz:
staTion NO. | €222 Master-Station: 0
a0 Lokale Station: 1 bis 64
X1 Standby-Master-Station: 1 bis 64
(2] Die SW- und die L ERR.-LED leuchten auf, wenn eine Zahl > 64 eingestellt wird.
A1SJ61(Q)BT11: Verwenden Sie in einem Netzwerk mit einem Standby-Master die Stationsnummer 64
nur fir die Standby-Master-Station. Falls dies nicht beachtet wird, ist mit der Station
STATONNO. mit der Nummer 64 keine fehlerfreie Kommunikation méglich.
® Netzwerk mit ausschlief3lich dezentralen E/A-Modulen:
Master-Station: 1 bis 64 (Es muss die héchste Stationsnummer der
dezentralen E/A-Stationen eingestellt werden.)
Die PRM-LED leuchtet, wenn die Stationsnummer ,0“ eingestellt ist.
Schalter zur Einstellung der | Einstellung der Betriebsart
Betriebsart Voreinstellung bei der Auslieferung: 0
Einstellung
AJ61(Q)BT1L: Stellung Betriebsart Beschreibung Master- | Lokale
Station Station
MODE [ co Online Einstellung fur den Betrieb e o
O:ONLINE(AR.) | & 5% 0 (dezentrales Netzwerk) in einem dezentralen Netz Zulassig | Zulassig
1:0NLINE(RIM) | “o57<% - -
2:0FFLINE Einstellung fur den Betrieb
Online in einem Netz, das neben Nicht
1 (dezentrales der Master-Station nur Zulassig
A1SJ61(Q)BT1L: E/A-Netzwerk) aus dezentralen E/A- erlaubt
’ Modulen besteht
MODE
. Unterbrechung des . -
2% 2 Offline Datenaustausches Zuléssig | Zulassig
vy 3 Leitungstest 1 Siehe Abs. 7.8.1. Zuléssig
(3) CC00100C 4 Leitungstest 2 Siehe Abs. 7.8.2 Zuléssig e,:llletl::lgt
5 Parametertberprifung Siehe Abs. 7.9. Zuléssig
6 Hardware-Test Siehe Abs. 7.4. Zulassig | Zulassig
Einstellung l6st einen Feh-
7 Nicht verwendbar ler aus (SW-LED leuch- — —
tet).
8 Diese Einstellungen dir- — —
9 Nicht verwendbar fen nicht ve_rwenfjet wer- — —
den (reserviert fir Sys-
A tem). — —
B _ —
Cc . L — —
Einstellung l6st einen Feh-
D Nicht verwendbar ler aus (SW-LED leuch- — —
E tet). — —
F J— J—

Tab. 9-3: Schalter zur Einstellung der Stationsnummer und der Betriebsart
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Bedienelemente der Module Aufbau einer Datenverbindung

Nummer | Bezeichnung Beschreibung
Schalter zur Einstellung der | Wahl der Ubertragungsgeschwindigkeit
Ubertragungsgeschwindig- | Einstellung bei der Auslieferung des Moduls: 0
keit Stellung | Beschreibung
AJ61(Q)BT11:
0 156 kBit/s
BRATE | o256 1 625 kBit/s
0 1sek| [ “e2> -
1| 625K 2 2,5 MBit/s
2| 25M -
3 5M 3 5 MBit/s
(4 4] 10m -
4 10 MBiIt/s
A1SJ61(Q)BT11: 5
18 6
©, ©
o Se 7 Nicht verwendbar
£e Einstellung hat eine Fehlermeldung zur Folge (SW-LED leuchtet).
B RATE 8
0| 156K
o]
3 ‘5M 9
4 10M
Schalter fur die Einstellung | Hier werden die Verarbeitungsbedingungen eingestellt (siehe auch Abs. 7.7.4)
der Verarbeitungsbe- Bei den Modulen AJ61BT11 und A1SJ61BT11 sind bei der Auslieferung die Schalter SW1
dingungen. bis 7 auf AUS und SW8 auf EIN eingestellt.
Bei den Modulen AJ61QBT11 und A1SJ61QBT11 sind werksseitig alle Schalter in der Stel-
lung ,AUS".
; Einstellung
EIESENE AL gultig/ungiltig
Master- Lokale
Schalter Bedeutung Station Station
AUS EIN (Standby- | (Standby-
Master- Master-
AJ61(Q)BT1L: Station) | Station)
: Master-/Lokale | Standby-Master- . -
oeE o T::?N Swi Stationstyp Station Stgtion (Giltig) (Giltig)
— [ — ||z
— [ — ||m Sw2 Nicht verwendbar Immer AUS — —
CLEAR | HOLD m
v B SW3 | Nicht verwendbar Immer AUS — —
— [ — ||D
() — 1 =@ Verarbeitung der
Eingangsdaten Zustand vor der
A1SJ61(Q)BT11: sSw4a einer fehlerhaf- Daten l6schen Storung halten Gultig Gultig
ten Station im
Netzwerk
1[ML[S.N
=T — _ —
3|— | — Anzahl der
‘5‘%2“ ';,'f belegten SW5 SW6
673 14 12i3 Stationen
sl=T= SW5 A;ggg'tgr?r 1Staon | AUS | AUS
SW6 Stationen 2 Stationen® | AUS EIN Ungultig Gulitg
3 Stationen® | EIN EIN
4 Stationen EIN AUS
SW7 Nicht verwendbar Immer AUS — —
Modul- Intelligenter
SW8 betriebsart® Modus E/A-Modus - -

Tab. 9-4: Schalter zur Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit und der Verarbeitungsbedingungen

@ Diese Schalterstellungen sind nur bei einem AJ61(Q)BT11 ab der Hardware-Version F
und einem A1SJ61(Q)BT11 ab der Hardware-Version G zulassig. Bei allen anderen Mo-
dulen wird die Anzahl der belegten Stationen nur mit SW5 eingestellt (SW5 ,AUS" =1
Station, SW5 ,EIN" = 4 Stationen), und SW6 muss in der Stellung ,,AUS" bleiben.

@ Nur bei AJ61BT11 und A1SJ61BT11
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Aufbau einer Datenverbindung Bedienelemente der Module

Nummer | Bezeichnung Beschreibung
Klemmblock
o [
DA | 1 Hier wird die paarig verdrillte Leitung flr den Datenaustausch angeschlossen.
0B e 2 5 In Abs. 7.5 finden Sie genaue Angaben Uber den Anschluss.
e NC 4
be | 5 Die folgenden Klemmen sind im Modul miteinander verbunden:
NC
sLD ﬁ K 7 SLD (Abschirmung, Klemme 8) « FG (Klemme 10)
nc ] s NC (Klemme 7) - NC (Klemme 9)
() 9

Tab. 9-5: Klemmblock der CC-Link-Master- und lokalen Module
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Modultuberpriufung (Hardware-Test)

Aufbau ei

ner Datenverbindung

9.4 ModulUberpriufung (Hardware-Test)

Beim Hardware-Test wird Uberprift, ob das Modul im Einzelbetrieb fehlerfrei arbeitet.
Verwenden Sie den Hardware-Test immer vor der Systemkonfiguration zur Uberpriifung des
Moduls. Halten Sie dabei die nachfolgend beschriebene Reihenfolge ein:

< Hardware-Test >

SchlieBen Sie zwischen den Klemmen DA und DB des
Master-/lokalen Moduls einen Abschlusswiderstand an.

y

Stellen Sie den Betriebsartenschalter am Master-/lokalen
Modul auf die Stellung ,,6“.

Bei AJ61(Q)BT11

QACPU AJ61
QBT11

Netzteil

Schalten Sie den RUN/STOP- und den
RESET-Schlusselschalter der CPU in der folgenden
Reihenfolge:

RUN/STOP-Schliisselschalter auf
~STOP

Setzen Sie das Modul mit Hilfe des
RESET-Schlisselschalters zuriick.

Bei A1SJ61(Q)BT11

Q2ASCPU

Netzteil

A1S
J61
QBT11

Schalten Sie den RUN/STOP-Schlusselschalter der

CPU in der folgend

en Reihenfolge:

<&
<

y

Nach ca. 4 Sekunden beginnt der Test
(Bei einem AJ61(Q)BT11 leuchtet die TEST-LED).

ccoo3o1C

Abb. 9-3:  Ablauf des Hardware-Test (1)
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Aufbau einer Datenverbindung Modultuberpriufung (Hardware-Test)

Das Testergebnis wird mit Hilfe der Leuchtdioden des Master-Moduls angezeigt:

Wenn der Test normal abgeschlossen wurde, leuchten die LEDs in der folgenden Reihenfolge auf:
SWE S M/ISY - PRM* - [ TIME".

SW
M/S
PRM
TIME

O O @O
©C @ OO
® O OO

Wiederholung

» O O O @

Wenn bei dem Test ein Fehler entdeckt wurde, wird dies durch die einzelnen LEDs angezeigt.
Tauschen Sie in diesemFall das Modul aus.

Test LED-Status Bedeutung
Schleifentest ~SW* leuchtet Modul-Fehler
ROM-Test .M/S* leuchtet ROM-Fehler
RAM-Test +PRM" leuchtet RAM-Fehler

Abb. 9-4:  Ablauf des Hardware-Test (2)

Abb. 9-5:
l Ablauf des Hardware-Test (3)

Die ,RUN“-LED erlischt.

A 4

Ende des Hardware-Test
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Modulanschluss mit abgeschirmten Datenkabel Aufbau einer Datenverbindung

9.5 Modulanschluss mit abgeschirmten Datenkabel

® Die Verdrahtung kann unabh&ngig von den Stationsnummern vorgenommen werden.

@® An den beiden Enden des Netzwerkes muss zwischen den Klemmen ,DA" und ,DB* ein
Abschlusswiderstand angeschlossen werden. Dieser Widerstand ist im Lieferumfang des
Moduls enthalten.

® Das Master-Modul kann an beliebiger Stelle im Netzwerk plaziert werden.

@ Ein sternformiger Aufbau des Netzwerkes ist nicht méglich.

ACHTUNG:
Schalten Sie vor dem Anschluss der Datenleitung oder dem Entfernen bzw. der In-
stallation des Klemmblocks die Versorgungsspannung des Moduls aus.

Wird die Datenleitung bei eingeschalteter Versorgungsspannung angeschlossen, ist
eine stérungsfreie Datenlibertragung nicht mehr gewéhrleistet.

HINWEIS Die Abschirmung der Datenleitung muss an jedem Modul mit den Klemmen ,SLD* (Shield =
Abschirmung) und ,FG* (Frame Ground = Erde) verbunden sein. Beide Enden der Leitung
missen geerdet sein (Klasse-3-Erdung).

Die Klemmen ,SLD" und ,,FG* sind innerhalb des Moduls verbunden.

e ]
45 é5
=l Master-Modul =0 Lokales Modul
[S3) O o
8o 8o
< = < =

DB

@
®

SLD,

B

Dezentrales Modul

[t o gl SLD,

DG

®®®
®66®e®

1
1
I
I
|

®6®®®

®

H®
|||—\

A iy

=
’ ]

Ly

Abgeschirmte Datenleitung Abgeschirmte Datenleitung

CC00106C

Abb. 9-4:  Modulanschluss mit abgeschirmter Datenleitung
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Aufbau einer Datenverbindung Modulanschluss mit abgeschirmten Datenkabel

Master-Modul Dezentrales Modul Lokales Modul

DA A A DA HN /X"~ DA
EDBEEA X~ DB ¥ X~ DB
DG ' ' DG b '

Abschluss-
widerstand

Abschluss-
widerstand

DG
f s Y f s Y
SLD Abgeschirmte SLD Abgeschirmte SLD
Datenleitung Datenleitung
It (= )
ccoo108C
Abb. 9-5:  Prinzipdarstellung der CC-Link-Modulverdrahtung
9-11
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CC-Link-Netzwerk mit T-Verzweigungen Aufbau einer Datenverbindung

9.6 CC-Link-Netzwerk mit T-Verzweigungen

Innerhalb eines CC-Link-Netzwerkes kénnen T-Verzweigungen eingefligt werden.

9.6.1 Systemkonfiguration
. Stecker bzw. Klemmen fur
Hauptleitung die T-Verzweigung
Dezentrale Dezentrale Lokale oder
E/A-Station oder Master- E/A-Station oder intelligente
dezentrale Station Station dezentrale Station Station
[=2]
‘\ 5 -\
Abschlusswider- [« Verzweigung [« Verzweigung  |+«— .2 Verzweigung  Apschlusswider-
stand zwischen E stand zwischen
den Klemmen DA ] den Klemmen DA
und DB. Dezentrale > und DB.
E/A-Station oder
dezentrale Station Dezentrale
E/A-Station oder
Dezentrale dezentrale Station
E/A-Station oder
dezentrale Station Lokale oder
intelligente
Dezentrale Station
E/A-Station oder
dezentrale Station Dezentrale Lokale oder Dezentrale
E/A-Station oder intelligente E/A-Station oder
N dezentrale Station Station dezentrale Station
MaX|maI kénnen ~ — ~
6 Stationen angeschlossen . . .
werden. Maximal kénnen 6 Stationen angeschlossen werden.
cco407C

Abb. 9-8: Netzwerkaufbau mit T-Verzweigungen

Die Anzahl der moglichen T-Verzweigungen wird durch die Lange der einzelnen Verzwei-
gungen und die mégliche Gesamtlange der Verzweigungen bestimmit.
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Aufbau einer Datenverbindung CC-Link-Netzwerk mit T-Verzweigungen

9.6.2 Technische Daten der T-Verzweigung
Die folgende Ubersicht enthalt die technischen Daten im Zusammenhang mit der T-Verzwei-
gung. Allgemeine Angaben zur Kommunikation finden Sie im Anhang.
Merkmal Beschreibung Bemerkung
Ubertragungsgeschwindigkeit 625 kBit/s 156 kBit/s \::'V%rgégnd 2,5 MBit's konnen nicht verwendet
Angegeben ist die Lange der Leitung zwischen
Max. Lange der Hauptleitung 100 m 500 m den Abschlusswiderstanden ohne die Lange der
Verzweigungen.
Max. Lange einer Verzweigung 8m Lange einer einzelnen Abzweigung
S:;:r?mange aller Verzweig- 50 m 200 m Summe der L&ngen der einzelnen Verzweigungen

Abstand zwischen den
T-Verzweigungen

Keine Einschrankungen

Lange der Verbindungsleitung
zwischen dezentralen E/A-Sta-
tionen oder dezentralen Statio-
nen

min. 30 cm

Diese Verbindungsleitungen sind in der folgenden
Abbildung mit .@" gekennzeichnet.

Lange der Verbindungsleitung
zwischen der Master-, lokalen
oder intelligenten Station und
den folgenden Stationen

Min. 1 m bei einem Netzwerk, das nur aus
dezentralen E/A-Stationen und dezentralen
Stationen besteht

Min. 2 m bei einem Netzwerk, das auch intelli-
gente Stationen oder lokale Stationen enthalt.

Diese Verbindungsleitungen sind in der folgenden
Abbildung mit ,@" gekennzeichnet.

Maximale Anzahl der Stationen,
die an eine Verzweigung ange-
schlossen werden kdnnen

6 Stationen pro Verzweigung

Die Gesamtzahl der anschlieBbaren Stationen
héangt von den Spezifikationen des CC-Link-Netz-
werkes ab.

Verwendbare Datenleitung

Abgeschirmte Datenleitung, die mit der
Version 1.10 kompatibel ist

Abschlusswiderstand
(Anschluss, wenn ein
A(1S)J61(Q)BT11 als Master-
Station verwendet wird)

Wird ein QJ61BT11-Modul als
Master-Station verwendet, mus-
sen die Abschlusswiderstande
angeschlossen werden, die mit
dem Modul geliefert werden
(siehe Abs. 7.5).

4 Widersténde 110 Q, +5 %, 1/2 W
(Anschluss zwischen DA und DG sowie zwi-
schen DB und DG an beiden Enden).

DA

B |——
DG
siob——

Ccco408C

‘:KFG

Bei Verwendung eines A(1S)J61(Q)BT11 als

Master-Station:

* Verwenden Sie handelsiibliche Widerstande
(110 Q 5%, 1/2 W).

* Die mit dem Modulen gelieferten 110 Q und
130 Q Widerstande kdnnen nicht verwendet
werden.

Anschlussklemmen fiir die T-Ver-
zweigung

*  Anschlussklemmen sind ab Lager
lieferbar.

* Stecker: Verwenden Sie Stecker fur
FA-Sensoren (ICE947-5-2) oder
vergleichbare Produkte

Achten Sie darauf, dass die Hauptleitung nicht
weiter als nétig abisoliert wird.

Tab. 9-7:  Technische Daten in Zusammenhang mit T-Verzweigungen

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module



CC-Link-Netzwerk mit T-Verzweigungen Aufbau einer Datenverbindung

Maximale Lange der Hauptleitung (ohne die Verzweigungen)

Abstand zwischen den Verzweigungen

O~ %~ ¢ o 12 o

-W-T B

{

= R Master-Station \ R R R \ o L/I L/I
% R
3 (2] (2] (2]
=
9]
8 / / e o o o o
<
J:
< L/ L/ R R R R R
R Leitungslange der Verzweigung: max. 8 m
(1]
R R Symbol fiir dezentrale E/A- oder dezentrale Station.
o ) - .
R L/ Symbol fur lokale oder intelligente Station.

Leitungslange der Verzweigung: max. 8 m

CCo0409C

Abb. 9-7: Definition der Leitungsldngen bei T-Verzweigungen
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Aufbau einer Datenverbindung Einstellung der Schalter

9.7

9.7.1

HINWEIS

Beispiel V

Einstellung der Schalter
Stationsnummern-Einstellung (Master-, lokale und dezentrale Stationen)

Stellen Sie die Schalter entsprechend den Parametern ein, die im Pufferspeicherim Bereich
der Stationsinformationen (Adressbereich 20y — 5Fp) eingetragen sind.
® Die Stationsnummern mussen in fortlaufender Reihenfolge vergeben werden

Die Stationsnummer ist unabhéngig von der Position der Station im Netzwerk.
Bei Modulen, die mehrere Stationen belegen, wird die Nummer der ersten Station angegeben.

Stationstyp Bereich der méglichen Stationsnummer
Master-Station 0 (Fest)
Lokale Station 1 bis 64
Dezentrale Station 1 bis 64

Tab. 9-9:  Einstellbereiche fiir die Stationsnummern

Einstellbeispiel (Vergabe der Stationsnummern in Anschlussreihenfolge)

Master-Station Lokale Station Lokale Station

Dezentrale Station Dezentrale Station

Station Nr.0 Station Nr.1 Station Nr.2 Station Nr.4 Station Nr.8

’ Station Nr.1 I Station Nr.2 I Station Nr.3 I Station Nr.4 I Station Nr.5 I Station Nr.6 I Station Nr.7 I Station Nr.8 | Station Nr.9

o 2] 3] o

CC00109C

Abb. 9-8: Beispiel zur Vergabe der Stationsnummern

Nummer | Stationstyp Stationsnummer Belegung
— Master-Station 0 —
(1] Dezentrale Station 1 1 Station
(2] Dezentrale Station 2 2 Stationen
(3] Lokale Station 4 4 Stationen
(4] Lokale Station 8 1 Station

Tab. 9-10: Moduliibersicht zur Abb. 7-10
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Einstellung der Schalter Aufbau einer Datenverbindung

® Uberspringen Sie keine Stationsnummern

Eine Ubersprungene Stationsnummer wird wie eine fehlerhafte Station behandelt (Link-Son-
derregister SW0080 bis 0083 im Pufferspeicherbereich 680H bis 683H).

Dies kann verhindert werden, indem die Ubersprungene Stationsnummer als reservierte Sta-
tion parametriert wird.

Beispiel V  Einstellbeispiel (Uberspringen einer Stationsnummer)

Master-Station Lokale Station Lokale Station

Dezentrale Station Dezentrale Station

Station Nr.0 Station Nr.1 Station Nr.2 Station Nr.5 Station Nr.9

’ Station Nr.1 l Station Nr.2 l Station Nr.3 | Station Nr.4 l Station Nr.5 l Station Nr.6 l Station Nr.7 l Station Nr.8 l Station Nr.9 ‘

L—L—JIL—L—J

3] o

Fehlerhafte Station
(Wird diese Stationsnummer einer
reservierten Station zugewiesen,
tritt dieser Fehler nicht auf.)

ccoo110C
Abb. 9-9:  Uberspringen einer Stationsnummer (Beispiel)
Nummer | Stationstyp Stationsnummer Belegung
— Master-Station 0 —
(1) Dezentrale Station 1 1 Station
(2) Dezentrale Station 2 2 Stationen
3] Lokale Station 5 4 Stationen
(4] Lokale Station 9 1 Station
Tab. 9-11: Modulibersicht zur Abb. 7-11
A
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Aufbau einer Datenverbindung Einstellung der Schalter

Beispiel V

9.7.2

9.7.3

HINWEIS

@® Vergeben Sie keine Stationsnummer doppelt

Sollten doppelte Stationsnummern vorhanden sein, tritt bei der Initialisierung ein Fehler auf.
Der Fehlercode wird im Link-Register SW0069 abgelegt.

Einstellbeispiel (Doppelte Stationsnummer)

Master-Station Lokale Station Lokale Station

Dezentrale Station Dezentrale Station

Station Nr.0 Station Nr.1 Station Nr.2 Station Nr.3 Station Nr.7
’ Station Nr.1 I Station Nr.2 | | Station Nr.4 I Station Nr.5 I Station Nr.6 I Station Nr.7 | Station Nr.8 | Station Nr.9
1] 0 » O
-
A

Uberschneidende
Stationsnummer

ccoo111c

Abb. 9-10: Beispiel zur Vergabe doppelter Stationsnummern

Nummer | Stationstyp Stationsnummer Belegung
— Master-Station 0 —
(1) Dezentrale Station 1 1 Station
(2] Dezentrale Station 2 2 Stationen
3] Lokale Station 3 4 Stationen
(4] Lokale Station 7 1 Station

Tab. 9-12: Moduliibersicht zur Abb. 7-12

Einstellung der Betriebsart
Stellen Sie zum Datenaustausch den Betriebsartenschalter in die Stellung ,,0“ (Online).
Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Die maximal Ubertragungsgeschwindigkeit ist von der Ubertragungsentfernung abhangig.
Nahere Angaben zur Ubertragungsgeschwindigkeit finden Sie in Abs. 3.1.
Bei allen Stationen (Master-, Standby-Master-, lokale und dezentrale Stationen) muss die

gleiche Ubertragungsgeschwindigkeit eingestellt sein. Sobald an nur einer Station ein
anderer Wert eingestellt ist, ist kein stérungsfreier Datenaustausch maglich.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 9-17



Einstellung der Schalter Aufbau einer Datenverbindung

9.7.4 Einstellung der Verarbeitungsbedingungen
. Einstellung
Schalter | Bedeutung | Beschreibung - -
Master-Station Lokale Station
. AUS: Master-/Lokale Station AUS AUS
Swi Stationstyp EIN: Standby-Master-Station (Stations-Nr. 0) (Stations-Nr. 1 bis 64)
Nicht
SW2 verwendbar — Immer AUS
Nicht
SW3 verwendbar — Immer AUS
Verarbeitung | AUS: Daten loschen
der Eingangs- (siehe Abs. 4.9)
SW4 daten einer EIN: Die Daten einer fehlerhaften EIN oder AUS EIN oder AUS
fehlerhaften Station werden auf dem
Station im Stand vor dem Fehler ge-
Netzwerk halten (siehe Abs. 4.9).
Anzahl der
belegten SW5 SW6 -
Stationen
Dezentrale Eingédnge RX: 32 Adressen
. Dezentrale Ausgange RY: 32 Adressen
1 Station AUS AUS Dezentrale Register RWw: 4 Adressen
Dezentrale Register RWr: 4 Adressen
Dezentrale Eingéange RX: 64 Adressen
Anzahl der . . . Dezentrale Ausgéange RY: 64 Adressen
0)
gwg belegten 2 Stationen AUS EIN I;g'tr\:veefé?sfilﬂg? Dezentrale Register RWw: 8 Adressen
Stationen 9 Dezentrale Register RWr: 8 Adressen
Dezentrale Eingénge RX: 96 Adressen
. Dezentrale Ausgange RY: 96 Adressen
0)
3 Stationen EIN EIN Dezentrale Register RWw: 12 Adressen
Dezentrale Register RWr: 12 Adressen
Dezentrale Eingénge RX: 128 Adressen
) Dezentrale Ausgange RY: 128 Adressen
4 Stationen EIN AUS Dezentrale Register RWw: 16 Adressen
Dezentrale Register RWr: 16 Adressen
Nicht
SwW7 verwendbar — Immer AUS
Stellen Sie den intelligenten Modus ein, wenn:
- eine intelligente Station angeschlossen ist
Modul- AUS: Intelligenter Modus In den Bedienung__sanleitungen de_r angeschlqssenen Ge_réte finden
SW8 betriebsart® ] Sie Angaben daruber, ob die Geréte als intelligente Station
EIN: E/A-Modus angesprochen werden.
- an einer lokalen Station eine transiente Datenlibertragung aus-
gefihrt wird.

Tab. 9-13: Einstellungen der Verarbeitungsbedingungen

@ Diese Schalterstellungen sind nur bei einem AJ61(Q)BT11 ab der Hardware-Version F
und einem A1SJ61(Q)BT11 ab der Hardware-Version G zulassig. Bei allen anderen Mo-
dulen wird die Anzahl der belegten Stationen nur mit SW5 eingestellt (SW5 ,AUS" =1
Station, SW5 ,EIN“ = 4 Stationen), und SW6 muss in der Stellung ,AUS" bleiben.

@ Nur bei AJ61BT11 und A1SJ61BT11
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Aufbau einer Datenverbindung Prufung der Verbindung (Leitungstest)

9.8 Prifung der Verbindung (Leitungstest)

Der Leitungs-Test wird nach der Verdrahtung der einzelnen Stationen mit der Datenleitung
ausgefihrt, um zu priifen, ob die Verdrahtung korrekt ist und alle Stationen angesprochen wer-
den kdnnen. Zwei verschiedene Priifungen (Leitungstest 1 und Leitungstest 2) stehen zur
Verfligung.

HINWEIS Der Leitungstest 2 muss nur ausgefiihrt werden, wenn beim Leitungstest 1 ein Fehler ent-
deckt wurde.

9.8.1 Leitungstest 1

Mit dem Leitungstest 1 wird Uberprift, ob alle (64) dezentralen und lokalen Stationen ange-
sprochen werden kdnnen. Halten Sie die nachfolgend angegebene Reihenfolge ein.

< Leitungstest 1 >

y
Stellen Sie den Betriebsartenschalter der
Master-Station auf die Stellung ,3“ und den lokaler
Stationen auf ,0“ (Online).

A
Bei AJ61(Q)BT11 Bei A1SJ61(Q)BT11
QACPU AJ61 Q2ASCPU AlS

— QBT11 — J6l

] g QBT11

N N

© ©

2 2

Schalten Sie den RUN/STOP- und den . N
N . Schalten Sie den RUN/STOP-Schlusselschalter der

RESET-SChIUSSEISC£2:Leén?§|;g-PU in der folgenden CPU in der folgenden Reihenfolge:

RUN/STOP-Schliisselschalter
auf ,STOP“

Setzen Sie das Modul mit dem
RESET-Schlusselschalters
zuriick.

&
<

A 4

Nach ca. 4 Sekunden beginnt der Test
(Bei einem AJ61(Q)BT11 leuchtet die TEST-LED).

Cccoo302¢c

Abb. 9-11: Start des Leitungstest 1
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Prufung der Verbindung (Leitungstest) Aufbau einer Datenverbindung

Das Testergebnis wird mit den LEDs der Master-Station angezeigt.

Wenn mit mindestens einer Station normal kommuniziert werden kann, leuchten die LEDs in der folgenden Reihenfolge auf:
SWE S M/ISY S PRM* - [ TIME®.

Das Testergebnis wird in SW00B4 bis B7 gespeichert. Beachten Sie dabei, dass die Verbindung zu 64 Stationen geprift wird
und ignorieren Sie die Bits der nicht angeschlossenen Stationen.

sW @ O O @)
M/is O ([ O O
PRM O O @ O
TIME O @) @) ) Wird wiederholt, solange mit mindestens
einer Station kommuniziert werden kann.
A
Zustand Ursache Speicherbereich des Fehlers

Alle Stationen sind fehlerhaft oder die Leitungsverbin-

dung ist unterbrochen. Swo00B8

PRM-LED eingeschaltet

Der Test kann nicht gestartet werden.
Keine LED eingeschaltet (Die Datenleitung wurde vor dem Test unterbrochen .
9 oder die Versorgungsspannung aller Stationen ist aus-

geschaltet.)

Der Leitungstest 1 ist damit abgeschlossen.

Abb. 9-12: Auswertung der LED-Anzeige beim Leitungstest 1
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Aufbau einer Datenverbindung Prufung der Verbindung (Leitungstest)

9.8.2 Leitungstest 2
Der Leitungstest 2 dient dazu die Verbindung mit bestimmten Stationen zu prtfen.

HINWEIS Fur den Leitungstest 2 ist keine besondere Parametrierung notwendig.

Die folgende Abbildung zeigt die einzelnen Schritte beim Leitungstest 2:

< Leitungstest 2 >

y
SchlieRen Sie nur die Station, die getestet werden
soll, an die Master-Station an (oder schalten Sie nur
deren Spannungsversorgung ein).

A
Stellen Sie den Schalter fur die Einstellung der
Stationsnummer am Master-Modul auf die Nummer
der Station, die Sie testen wollen.

Stellen Sie den Betriebsartenschalter der
Master-Station auf die Stellung ,4“ und den lokaler
Stationen auf ,,0 (Online).

Bei AJ61(Q)BT11 Bei A1SJ61(Q)BT11

Q2ASCPU AlS
J61
QBT11

QACPU AJ6L
QBT11

Netzteil
Netzteil

Schalten Sie den RUN/STOP- und den

RESET-Schlusselschalter der CPU in der
folgenden Reihenfolge: Schalten Sie den RUN/STOP- Schliisselschalter

der CPU in der folgenden Reihenfolge:

RUN/STOP-Schliisselschalter
auf ,STOP*.

l

Setzen Sie das Modul mit
Hilfe des RESET-
Schlisselschalters zuriick.

<
<

A 4

Nach ca. 4 Sekunden beginnt der Test
(Bei einem AJ61(Q)BT11 leuchtet die TEST-LED).

CC00303C

Abb. 9-13: Start des Leitungstest 2
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Prufung der Verbindung (Leitungstest) Aufbau einer Datenverbindung

Das Testergebnis wird mit den LEDs der Master-Station angezeigt.

Wenn kein Fehler entdeckt wird, leuchten die LEDs leuchten in der folgenden Reihenfolge auf:
SWE S MIS* o PRMY - TIME".
Dieser Ablauf wird mindestens 5 mal wiederholt.

SW @ @) @) O
Mis O ([ O O
PRM O O @ o
TIME O o o ® Wird wiederholt.
A A 4
Zustand Ursache Speicherbereich des Fehlers

Die Station ist fehlerhaft, die Kabelverbindung ist
PRM-LED eingeschaltet | unterbrochen oder beim Test gesendeten Daten sind SWO00B8
unvollstéandig Ubertragen worden.

Der Test kann nicht gestartet werden.
. . (Die Datenleitung wurde vor dem Test unterbrochen .
Keine LED eingeschaltet oder die Versorgungsspannung der Stationen ist aus-

geschaltet.)

Der Leitungstest 2 ist damit abgeschlossen.

Abb. 9-14: Auswertung der LED-Anzeige beim Leitungstest 2
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Aufbau einer Datenverbindung

Parameter-Uberpriifung

9.9

Parameter-Uberprifung

Mit dem Parametertest kdnnen die im EEPROM der Master-Station gespeicherten Parameter

Uberprift werden.

Halten Sie die folgende Reihenfolge bei der Priifung der Parameter ein:

C Parametertest >

|

Stellen Sie den Betriebsartenschalter der
Master-Station auf die Stellung ,5".

v

Der Test kann auch ausgefiihrt werden, wenn
an der Master-Station die Datenleitung
angeschlossen ist

'

Bei AJ61(Q)BT11

QACPU AJ61
QBTI1

Netzteil

Schalten Sie den RUN/STOP- und den
RESET-Schlisselschalter der CPU in der
folgenden Reihenfolge:

RUN/STOP-Schlusselschalter
auf ,STOP“.

!

Setzen Sie das Modul mit Hilfe
des RESET-Schlusselschalters
zurlick.

Bei A1SJ61(Q)BT11

Q2ASCPU AlS
J61
QBT11

Netzteil

Schalten Sie den RUN/STOP-
Schlisselschalter der CPU in der
folgenden Reihenfolge:

>
<

A 4

Setzen Sie die Ausgange Yn6 und Yn8

bis der Betriebsartenschalter betatigt wird.

we O O O
ws O @ O O
PRM O O @ O

T

Die LEDs leuchten in der folgenden Reihenfolge auf,

TME O O o e Wiederholung

Cccoo3o4c

Abb. 9-15: Ablauf des Parametertests
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Parameter-Uberpriifung

Aufbau einer Datenverbindung

Die Parameter werden durch die LEDs des Master-Moduls angezeigt.

Mit dem Betriebsartenschalter kann zwischen den einzelnen Parametern umgeschaltet werden.

Stellung des
Betriebs- Parameter Zur Darstellung der Parameter verwendete LEDs
artenschalter
0 Anzahl der Sta- LEDs zur Anzeige der Zehnerstelle: MST, S MST, LOCAL
tionen LEDs zur Anzeige der binaren Wertigkeit: SW, M/S, PRM, TIME
1 Anzahl der ver-
bundenen Gerate MST [J---40 MST [
SMST [J--20 SMST
LOCAL [ 10 LOCAL []
Anzahl der SW 18 Beispiel: 26 =
2 Wiederholungs- MIS []4 wM/S
versuche PRM [ 2 PRM
TIME [J-- 1 TIME [
3 Nicht nutzbar
Reservierte SW
4 Stationen AUS: Keine reservierte Station eingetragen
EIN: Mindestens eine Station ist reserviert
Stationen, bei SW
5 denen Fehler AUS: Keine Einstellungen
ignoriert werden | EIN: Mindestens eine Station ist eingetragen
SW: Dezentrale E/A-Station
6 Stationstyp @ M/S: Dezentrale Station
PRM: Lokale oder intelligente Station
SW: 1 Station
7 ﬁgéeggéger M/S: 2 Stationen
Stationen PRM: 3 Stationen
TIME: 4 Stationen
LEDs zur Anzeige der Zehnerstelle: MST, S MST, LOCAL
LEDs zur Anzeige der binaren Wertigkeit: SW, M/S, PRM, TIME
MST []-+40 MST [
SMST [J-20 SMST
8 Stationsnr. ® LOCAL [ 10 LOCAL []
SW -8 Beispiel: 26 swW [
M/s []-+4 ws 1l
PRM [ 2 PRM I
TIME [ 1 TIME []
9 bis F Nicht nutzbar

@ Die Nummer der Station wird mit dem Schalter zur Stationsnummereinstellung gewahit.

@ e Modulen, die mehr als eine Station belegen, wird fur alle belegten Stationen die gleiche Einstellung angezeigt.

Tab. 9-14: Darstellung der Parameter durch die Leuchtdioden der Master-Station
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Programmierung Hinweise zur Programmierung

10 Programmierung

10.1 Hinweise zur Programmierung

Beachten Sie bei der Programmierung bitte die folgenden Hinweise:

® Die dezentralen Eingdnge RX (Adressen EOH — 15FH) missen nach den Start des Daten-
austausches (am Programmanfang) gelesen werden.

® Die dezentralen Ausginge RY (Adressen 1604 — 1DFH) werden am Programmende
beschrieben.

— Lesen der dezentralen Eingéange (RX) —

——Dezentrale Ausgange setzen/riicksetzen (RY) ——

ccooii7C

Abb. 10-1: Programmierung dezentraler Ein- und Ausgénge

Erst wenn das CC-Link-Modul der SPS, in der das Programm ausgefiihrt wird, anzeigt, dass
der Datenaustausch fiir diese Station aktiviert wurde (Xnl1 = EIN), darf der Programmteil zum
Senden oder Empfangen gestartet werden.

Modul-Fehler Modul bereit Datenaustausch aktiviert

cCBMP9

Abb. 10-2: Programmverriegelungen
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Hinweise zur Programmierung Programmierung

Uberwachen Sie den Zustand des Datenaustausches bei dezentralen Stationen, dezentralen
E/A- und lokalen Stationen. Verwenden Sie den Status der anderen Stationen fur Verriegelun-
gen innerhalb des Programms. Sehen Sie einen Programmteil vor, der bei einem Fehler aus-

gefuhrt wird.
00 of il
—LF [ [ [rron 0 B0 R K |
SWO0080 (Status des Datenaustausches
bei den anderen Stationen)
C T :
—————— | Programm zur Fehlerverarbeitung Fe---
| |
r---"~""""" """ °"°"°"°"°"°"°" " °"°"°"°"°"°"*°" " °"°"°”"°”"°”"*°> */' *T;/'=/" =T/~~~ ~T°7T°7°7 I
o 1 1
ﬂ/r—: Normales Programm —
: |
Fr-- - -~ TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT I
nl I |
—/{/r—: Normales Programm —
: |
CCBMP10

Abb. 10-3: Verriegelung mittels dem Zustand der dezentralen und lokalen Stationen
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Programmierung Speichern von Parametern in das EEPROM

10.2 Speichern von Parametern in das EEPROM

HINWEIS Diese Abschnitt betrifft nur das Modul A1SJ61QBT11 ab der Hardware-Version H und ab
der Software-Version E (hergestellt ab August 2001).

Beim A1SJ61QBT11 kdnnen die Parameter 127 mal in das EEPROM eingetragen werden,
wenn zwischen den einzelnen Schreibvorgangen die Versorgungsspannung des Modul nicht
abgeschaltet oder die CPU der SPS nicht zurlickgesetzt wird.

Im Link-Sonderregister SW00BB wird die noch verbleibende Anzahl von Parameter-Schreib-
vorgangen abgelegt. Stoppen Sie den Datenaustausch und setzen Sie den Ausgang YnD
(EEPROM l6schen), wenn das Sonderregister SWO0BB den Wert Null erreicht.

Beim folgenden Beispielprogramm hat die Master-Station die E/A-Adresse X/Y 40.

Speicher-
anweisung X40  X4F
34— | [PLs  Ms01 H

M501
— | [FROM H4 HeBB WOBB K1 H

< ko woBB | [ SET Ms10 H

- 1 r
= KO WoOBB | [ SET Ms12 H

M510

} [PLs Ms11 H
M511 ©

| r
| [SET van H

o X4A
— | [RST vaA H

-
[RST M510 H

X48
} [FROM H4 HeB9 WOB9 K1 H

-
[RST YaA H » @

-
[RST Ms510 H

ccoo411C

Abb. 10-4: 1. Teil des Beispielprogramms: Eintrag der Parameter in das EEPROM

Nummer Beschreibung
(1) Programmteil zum Eintrag der Parameter ins EEPROM
(2) Der Inhalt von SWO0BB wird daraufhin gepruft, ob noch Schreibvorgange maglich sind.
(3) Parameter in das EEPROM eintragen
(4] Nach dem fehlerfreien Eintrag der Daten werden Y4A und M510 zuriickgesetzt.
(5) Dieser Programmteil wird bearbeitet, wenn beim Eintrag der Parameter ein Fehler auftrat.

Tab. 10-2  Erlduterung zur Abb. 10-4
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Speichern von Parametern in das EEPROM Programmierung

' r
|| | PLs  M513

M513 X4l
| = | [TO H4 HSEO H4  KI

[ SET M514

X41
| [ SET Ms515

H [FROM H4 HS5E0 K4B40 K1

1] r
| — 1 | RST  Ms514

[ SET M515

-
| | [PLs  WMs16

' r
|| | SET  v4D

|| r
|| | RST V4D

[RST Ms512

[RST Ms515

|} [FROM H4 HEBA WOBA Kl

[RST v4D
> 0

[RST Ms12

°
5

o e e e e e = R el e e = =R =l =l e =
e

[RST Ms15

Cccoo412C

Abb.: 10-5: 2. Teil des Beispielprogramms: EEPROM léschen

Nummer Beschreibung

Programmteil zum Léschen des EEPROMs

Zustand des Datenaustausches prifen

Prifen, ob der Datenaustausch gestoppt ist
EEPROM léschen

Dieser Programmteil wird bearbeitet, wenn beim Léschen kein Fehler auftrat.

© 060006

Dieser Programmteil wird bearbeitet, wenn beim Loschen des EEPROM ein Fehler auftrat.

Tab. 10-3: Erlduterung zu Abb. 10-5
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Programmierung Strukturierung der Programme

10.3 Strukturierung der Programme
10.3.1 Kommunikation zwischen Master- und dezentraler E/A-Station

Die folgende Abbildung zeigt die grobe Struktur eines Programmes zum Datenaustausch zwi-
schen Master- und dezentralen E/A-Station. In Kap. 9 finden Sie hierzu ein Beispielprogramm.

rr-----"""""""""""F"F"""""— A
| |
| |
| Parameter einstellen ~ }ooon Pufferspeicheradressen Oy — 5FH |
| |
| |
| |
| Dezentrale Ausgange aktualisieren |-~ - Yno |
| |
| Start des Datenaustausches |
| (Programmteil fur die Inbetriebnahme) |
: Datenaustausch mit Parametern ausdem | Vit |
| Pufferspeicher starten :
| |
| |
| |
| Parameter in EEPROM speichern ~ j---ooo o YnA |
. - - - Y ' - o __________ |
T S k
: Dezentrale Ausgange aktualisieren |- - Yno |
|
| l Start des Datenaustausches |
| (Programmiteil fir den Betrieb nach der |
: Datenaustausch mit Parametern aus dem Inbetriebnahme) |
| EEPROM starten [ 7 ¥n8 |
|
|
G .
Dezentrale Eingange (RX) lesen ~ j-----oo - Pufferspeicheradressen EOn — 15F
reT T T T T T T T T T T T T
| Verarbeiten der Informationen |
| der dezentralen Eingange |
I _________________ -
o [
| Steuerung der dezentralen Ausgange (RY) '
L — — — — 1 _________
In dezentrale Ausgange (RY) schreiben |-~ - - Pufferspeicheradressen 1604 — 1DFH
cco0307C

Abb. 10-6: Programmstruktur fir die Kommunikation zwischen Master-Station und dezen-
traler E/A-Station
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10.3.2

Kommunikation zwischen Master- und dezentraler Station

In der folgende Abbildung ist der prinzipielle Aufbau eines Programmes zum Datenaustausch
zwischen Master- und dezentralen Station dargestellt. Ein Beispielprogramm finden Sie in
Kap. 10.

| Parameter einstellen i ---------- Pufferspeicheradressen Oy — 5F4

|

| Dezentrale Ausgange aktualisieren ’ ---------- Yno

Start des Datenaustausches
(Programmiteil fiir die Inbetriebnahme)

Datenaustausch mit Parametern aus dem
Pufferspeicher starten

|

|
|
l Start des Datenaustausches :
(Programmiteil fiir den Betrieb nach |
|
|
|
|

Datenaustausch mit Parametern aus dem der Inbetriebnahme)

EEPROM starten

| Dezentrale Eingénge (RX) lesen | ---------- Pufferspeicheradressen EOn — 15FH

| Dezentrale Register (RWr) lesen | -------- Pufferspeicheradresse 2EOH — 3DFH

| Informationen der dezentralen
| Eingénge (RX) verarbeiten

|
| Gelesene Daten der dezentralen |
| Register (RWr) verarbeiten |

Daten, die in die dezentrale |
Register (RWw) geschrieben werden, |
| vorbereiten |

| In dezentrale Register (RWw) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 1EOH — 2DFH

| In dezentrale Ausgénge (RY) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 160 — 1DFH

CCoo308C

Abb. 10-7: Programmstruktur fir die Kommunikation zwischen Master- und dezentraler
Station

10-6
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10.3.3 Kommunikation zwischen Master- und lokaler Station

Der grundsatzliche Aufbau eines Programmes zur Kommunikation zwischen der Master- und
einer lokalen Station istin den folgenden Abbildungen dargestellt. Kap. 11 enthélt ein Beispiel-
programm fir diese Konfiguration.

Programm in der Master-Station

rr""""""""""""-—"""_ - - - - - —_— i
| Parameter einstellen | ---------- Pufferspeicheradressen Oy — 5FH
| Dezentrale Ausgange aktualisieren | ---------- YnO

(Programmteil fur die Inbetriebnahme)

Datenaustausch mit Parametern aus dem
Pufferspeicher starten

|

I |
I |
I |
I I
| |
| I
| I
! I
| Start des Datenaustausches |
I I
I |
I |
I I
| |
| I
| I
! I

| Parameter in EEPROM speichern | ---------- YA
- - - - - _ _ _ _ _ I - ____ _ _ ___ o __________ |
5 1
: | Dezentrale Ausgange aktualisieren | ---------- Yno |
| J Start des Datenaustausches '
| (Programmteil fur den Betrieb nach :
: Datenaustausch mit Parametern aus dem | der Inbetriebnahme) |
| EEPROM starten ¥né |

|

|
b J__________________________________'

| Dezentrale Eingénge (RX) lesen | ---------- Pufferspeicheradressen EOx — 15FH

| Dezentrale Register (RWr) lesen | ---------- Pufferspeicheradressen 2EOn — 3DFH

| Gelesene Daten der dezentralen
| Register (RWr) verarbeiten

Daten, die in die dezentralen |
Register (RWw) geschrieben werden, |
| zusammenstellen |

| In dezentrale Register (RWw) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 1EOH — 2DFH
| In dezentrale Ausgéange (RY) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 160 — 1DFH

CCo0o309C

Abb. 10-8: Programmstruktur flir die Kommunikation zwischen Master- und lokaler
Station (Programm der Master-Station)
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Programm in der lokalen Station

Dezentrale Ausgange aktualisieren ~ p-o YnO

Pufferspeicheradressen

Dezentrale Eingange (RX) und dezentrale Ausgange (RY) lesen - ------- .- EOn — 15Fk

) Pufferspeicheradressen
Dezentrale Register (RWr) lesen ~ porose 1EOH — 2DFH

Pufferspeicheradressen

Dezentrale Register (RWw) lesen b 2EOH — 3DFy

und Ausgéange (RY) verarbeiten

i
I
I
: Gelesene Daten der dezentralen Eingéange (RX)
I
I
I
I

Gelesene Daten der dezentralen
Register (RWw, RWr) verarbeiten

Daten, die in die dezentrale Register (RWw) geschrieben
werden, vorbereiten

Pufferspeicheradressen

In dezentrale Register (RWw) schreiben ~ p - oo vt 2EOn — 3DFy

. . . " Pufferspeicheradressen
Informationen an die dezentralen Ausgange (RY) tbertragen [ = - - lgOH — 1DFy

ccoo3ioc

Abb. 10-9: Programmstruktur flir die Kommunikation zwischen Master- und lokaler
Station (Programm der lokalen Station)
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10.3.4 Kommunikation in einem gemischten System

Ein gemischtes System besteht aus der Master-Station und aus lokalen, dezentralen und
dezentralen E/A-Stationen. Die folgenden Abbildungen zeigen die grundsatzliche Programm-
struktur. Ein Beispielprogramm finden Sie in Kap. 12.

Programm in der Master-Station

‘ Parameter einstellen } ---------- Pufferspeicheradressen Oy — 5FH

.

‘ Dezentrale Ausgange aktualisieren } ---------- Yno

(Programmteil fur die Inbetriebnahme)
Start des Daten-Link mit den
Parametern aus dem Pufferspeicher

v

‘ Parameter in EEPROM speichern } ---------- YnA

| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| ¢ Start des Datenaustausches |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

‘ Dezentrale Ausgéange aktualisieren } ---------- Yno

|
|
|
¢ Start des Datenaustausches |
(Programmteil fur den Betrieb nach :
|
|
|

Datenaustausch mit Parametern aus dem der Inbetriebnahme)
EEPROM starten

‘ Dezentrale Eingange (RX) lesen } ---------- Pufferspeicheradressen EOy — 15FH

v

‘ Dezentrale Register (RWr) lesen } ---------- Pufferspeicheradressen 2E0H — 3DFH

i Informationen der dezentralen
! Eingange (RX) verarbeiten
1

1

! Gelesene Daten der dezentralen
i Register (RWr) verarbeiten
1

Daten, die in die dezentralen
Register (RWw) geschrieben werden,
zusammenstellen

| In dezentrale Register (RWw) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 1EOH — 2DFH

.

| In dezentrale Ausgange (RY) schreiben | ---------- Pufferspeicheradressen 160 — 1DFH

ccoo31ic

Abb. 10-10: Programmstruktur fiir die Master-Station zur Kommunikation in einem gemisch-
ten System
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Programm in einer lokalen Station

Auffrischungsangaben ~ f.... oL Yno

N Pufferspeicheradressen
Dezentrale Eingange (RX)lesen |- EOn — 15Fk

Pufferspeicheradressen

Dezentrale Ausgange (RY)lesen ...
1604 — 1DFy

y

ster (RWr)lesen | Pufferspeicheradressen
1EOH — 2DFH

Dezentrale Regi

Pufferspeicheradressen

Dezentrale Register (RWw) lesen ~ prooss e 2EOH — 3DFy

Gelesene Daten der dezentralen Eingange (RX)
und Ausgéange (RY) verarbeiten

Gelesene Daten der dezentralen Register (RWw, RWr)
verarbeiten

i
1

I

: Daten, die in die dezentrale Register (RWw) geschrieben
I werden, vorbereiten

1
I
1

(%)
=
(]
c
[¢]
=
c
>
«Q
Q
[]
=
o
[¢]
N
]
>
=
=
=8
[]
S
>
c
(%]
Q
O
>
Q
(V]
—
Y
=
-

Pufferspeicheradressen
In dezentrale Register (RWw) schreiben ~ p - vvveres 2EOH — 3DFH

. . N . Pufferspeicheradressen
Informationen an die dezentralen Ausgénge (RY) Ubertragen | - - - - ... ... lEI?OH — 1DFy

Cccoo31zc

Abb. 10-11: Programmstruktur fiir eine lokale Station zur Kommunikation in einem gemisch-
ten System
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Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

10.4

Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

Der Zustand des Datenaustausches kann mit Hilfe von Bits (Link-Sondermerker, SB) und
Wort-Daten (Link-Sonderregister, SW) tUberprift werden.

Die Link-Sondermerker und -register sind im Pufferspeicher abgelegt:

@® Link-Sondermerker (SB): Pufferspeicher-Adressen 5EOH — 5FFH
@® Link-Sondermerker (SW): Pufferspeicher-Adressen 600H — 7FFH

10.4.1

Link-Sondermerker (SB)

Die Sondermerker SBO000 — 003F werden durch ein Ablaufprogramm gesetzt oder
zuruckgesetzt, wahrend die Sondermerker SB0040 — 00FF automatisch gesteuert werden.

Né&here Hinweise zur Belegung des Pufferspeichers finden Sie in Abs 3.5.2.

Verfugbarkeit
Merker | Bedeutung Beschreibung cnline )
Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Ein mit SB0O002 gestoppter Datenaustausch
kann mit diesem Merker wieder gestartet wer-
den, falls keine Parameter geéndert wurden.
Wurden bei gestopptem Datenaustausch
SB0000 | Datenaustausch starten | parameter geandert, muss die Kommunika- ® ® o
tion mit Yn6 und Yn8 gestartet werden.
AUS: Kein Neustart
EIN: Datenaustausch starten
Beim Start des Datenaustauschs werden die
Umschaltuna der Ausgangsdaten vom Standby-Master auf die
© Master—Stati%n beim Maste_r—Station umgeschaltet. Digser Merker
SB0001 Start des Datenaus- ZtLlenhé in der Standby-Master-Station zur Verfu- O O O
tauschs AUS: Keine Umschaltung
EIN: Umschaltung
Der Datenaustausch der Station, in der das
Modul installiert ist, wird gestoppt.
Wird dieser Merker in der Master-Station
SBO00Z | Datenaustausch stoppen gesetzt, stoppt der gesamte Datenaustausch. ® ® O
AUS: Keine Stop-Angabe
EIN: Stop-Angabe
. . .| Bestatigung der Einstellungen in SW0003 bis
E&Stﬁgliizgre]z;uéeﬁ?:o SWO0007 fur Stationen, bei denen Fehler igno-
SB0004® ioanoriert werden. ber- | 1€t werden. ® O (@)
r?ehmen ’ AUS: Einstellungen nicht ubernehmen
EIN: Einstellungen tbernehmen
Bei den in SWO0003 bis SW0007 eingestellten
Einstellungen fur Statio- | Stationen werden Fehler wieder erkannt.
SB0005® | nen, bei denen Fehler AUS: Keine Anderung ([ O O
ignoriert werden, l6schen| EIN: Einstellungen in SWO0003 bis
SWO0007 aufheben
Tab. 10-5: Link-Sondermerker (1)
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
@ Ab Version B oder héher
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 10-11
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Programmierung

Verfugbarkeit
Merker | Bedeutung Beschreibung cnlire )
Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Die Verbindung mit der in SW0008 angegebe-
® . nen Station wird geprift.
SB0008YW| Leitungstest starten AUS: Test nicht ausfihren ([ @) O
EIN: Leitungstest ausfuhren
Die Parameter fir die aktuelle Systemkonfigu-
@ . ration werden Uberpruft.
SB0009V | Parameter priifen AUS: Parameter nicht prafen ([ O O
EIN: Parameter prufen
Anfrage, ob auf den Pufferspeicher zugegrif-
SB0020®| Modul-Zustand fen revden kann. " ° ° °
EIN: Anfrage
Anzeige, ob die Anweisungen SEND, RECYV,
Kommunikations- READ,_WRITE und REQ fur den 1. K_anal
SB0030@| anweisungen (1) werden 2%?))3'2?(?\/\/3%'[(11?; (Verwendbar fiir die Module ([ [ O
akzeptiert AUS: Anweisungen nicht anwendbar
EIN: Anweisungen werden akzeptiert
Anzeige, ob die Anweisungen SEND, RECYV,
Kommunikations- READ, WRITE und REQ firr den 1. Kanal aus-
SB0031®@ | anweisung (1) wurde gefushrt6wurden (Verwendbar fur die Module °® ° o
ausgefuhrt A(1S)J 1QB.T11) .
AUS: Anweisung nicht abgeschlossen
EIN: Anweisung wurde ausgefiihrt
Anzeige, ob die Anweisungen SEND, RECYV,
— READ, WRITE und REQ fir den 2. Kanal
Kommunikations- ) o
SB0032®@ | anweisungen (2) werden akzeptiert werden (Verwendbar fir die Module P P o
akzentiert A(1S)J61QBT11)
P AUS: Anweisungen nicht anwendbar
EIN: Anweisungen werden akzeptiert
Anzeige, ob die Anweisungen SEND, RECYV,
Kommunikations- READ, WRITE und REQ flr den 2 Kanal aus-
SB0033®@| anweisung (2) wurde %\?;‘Lljsr;gt6v:\[/uQrg$ril(;/erwendbar fiir die Module ® ® O
ausgefuhrt AUS: Anweisung nicht abgeschlossen
EIN: Anweisung wurde ausgefiihrt
Anzeige, ob der Datenaustausch gestartet
Neustarts des Datenaus- | werden kann.
SB0040 tausches ist freigegeben | AUS: Keine Freigabe ® ® ©
EIN: Freigabe
Neustart des Daten- Zustandsanzeige fur den Neustart
SB0041 | austausches abge- AUS: Neustart nicht abgeschlossen o ([ O
schlossen EIN: Neustart abgeschlossen
Anzeige, ob beim Start des Datenaustauschs
Umschaltuna der vom Standby-Master auf die Master-Station
Master-Stati%n beim umgeschaltet werden kann. Dieser Merker
SB0042® steht in der Standby-Master-Station zur Verfu- O O O
Start des Datenaus- gung
tauschs freigegeben AUS: Umschaltung nicht freigegeben
EIN: Umschaltung freigegeben
Dieser Merker steht in der Standby-Master-
$800430 | Master-Station abge. | Station zur Veriigung. @ @ o
schlossen 9 AUS: Umschaltung nicht abgeschlossen
EIN: Umschaltung abgeschlossen

Tab. 10-6: Link-Sondermerker (2)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

@ Ab Version B oder héher
@ Ab Software-Version J (ab Januar 1998) oder héher
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Verfugbarkeit
Merker | Bedeutung Beschreibung cnlire )
Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Anzeige, ob der Datenaustausch angehalten
Datenaustausch kann werden kann.
SB0044 gestoppt werden AUS: Stoppen nicht erlaubt ° ® ©
EIN: Datenaustausch kann gestoppt werden
Zustandsanzeige fir den Datenaustausch.
SB0045 D:;fg‘a‘ftaus‘:h wurde | A\js: stoppen nicht abgeschlossen ° ° o
9 PP EIN: Datenaustausch wurde gestoppt
’ Status der Einstellungen fir Stationen, bei
SB00480 Fi(leﬁtr?”l;gr?lirr]hze;tg? Sta. | denen Fehler ignoriert werden. ° O O
h 9 : AUS: Einstellungen werden nicht akzeptiert
tionen werden akzeptiert - .
EIN: Einstellungen werden akzeptiert
Einstellungen zur Igno- Zustandsanzeige fur Stationen, bei denen
® r‘ierung fehlerhafter Sta- | Fehler ignoriert werde‘n sollen
SB0049 tionen wurden tibernom- | AUS: Einstellungen nicht tbernommen ® O O
men EIN: Einstellungen wurden Glbernommen
Loschen der Einstellun- | Zustandsanzeige zum Ldschen der Stationen,
®| 9en zur Ignorierung bei denen Fehler ignoriert werden sollen
SBOO4A fehlerhafter Stationen AUS: Loéschen nicht zulassig * O o
erlaubt EIN: Einstellungen kdnnen geldscht werden
Einstellungen zur Zustandsanzeige zum Loschen der Stationen,
Ignorierung fehlerhafter | bei denen Fehler ignoriert werden sollen
O]
SB0048B Stationen wurden AUS: Einstellungen nicht geldscht ® O ©
geldscht EIN: Einstellungen wurden geléscht
Zustandsanzeige fir die Anweisung zum Tes-
Leitungstest kann ausge- | ten der Verbindung
(O]
SB004C fuhrt werden. AUS: Test kann nicht ausgefiihrt werden ® O ©
EIN: Test kann ausgefuihrt werden
Anzeige, ob der Verbindungstest ausgefuhrt
Leitungstest abgeschlos- | wurde
0)
SBO04D sen AUS: Test nicht abgeschlossen ® O O
EIN: Test abgeschlossen
Zustandsanzeige fiir die Anweisung zum Tes-
Parameter kdnnen Uber- | ten der Parameter
(O]
SBOO4E prift werden AUS: Test kann nicht ausgefiihrt werden * O ©
EIN: Test kann ausgefuhrt werden
Anzeige, ob der Verbindungstest ausgefihrt
Parametertest abge- wurde
)
SBO04F schlossen AUS: Test nicht abgeschlossen ® © ©
EIN: Test abgeschlossen
Anzeige der Ausfuhrungs des Offline-Tests
SBO0050 | Status des Offline-Tests | AUS: Test wird nicht ausgefiihrt O O [
EIN: Test wird momentan ausgefuhrt
Anzeige der Stellung des Betriebsartenschal-
. ters des Moduls
SBOOGO | Betriebsart AUS: Online (Schalterstellung 0) ® ® ®
EIN: Nicht Online
Tab. 10-7: Link-Sondermerker (3)
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
@ Ab Version B oder héher
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Merker

Bedeutung

Beschreibung

Verfugbarkeit

Online

Master-
Station

Lokale
Station

Offline

SB0061

Stationstyp

Beschreibt den Stationstyp (Einstellung der
Stationsnummer).

AUS: Master-Station (Stationsnummer 0)
EIN: Lokale Station (Stationsnr. 1 — 64)

SB0062®

Standby-Master-Station

Anzeige, ob eine Standby-Master-Station
exisziert

AUS: Keine Standby-Master-Station
EIN: Standby-Master-Station existiert

SB0065

Status der Eingangsda-
ten fehlerhafter Stationen

Anzeige der Einstellung des Schalters SW4
AUS: Daten léschen
EIN: Daten halten (speichern)

SB0066

SB0067@

Anzahl der belegten
Stationen

Anzeige der Einstellung der Schalter SW5
(SB0066) und SW6 (SB0067)

Anzahl der belegten

Stationen S

SW6

1 Station AUS AUS

2 Stationen AUS EIN

3 Stationen EIN EIN

4 Stationen EIN AUS

SB0069

Modul-
betriebsart

Anzeige der Einstellung des Schalters SW8
AUS: Intelligenter Modus
EIN: E/A-Modus

SBOO06A

Status der
Schaltereinstellungen

Anzeige zu den Schaltereinstellungen:

AUS: Normal

EIN: Fehlerhafte Schaltereinstellung
(Der Fehlercode wird in SWO06A
gespeichert.)

SB006D

Parameter-Status

Anzeige zur Parametrierung

AUS: Normal

EIN: Fehlerhafte Parameter
(Der Fehlercode wird in SW0068
gespeichert.)

SBOOGE

Betriebszustand der Sta-
tion, in der das Modul
installiert ist

AUS: Daten werden ausgetauscht
EIN: Daten werden nicht ausgetauscht

SB00709D

Statusinformation der
Master-Station

Status des Datenaustausches

AUS: Der Datenaustausch wird mit der
Master-Station abgewicklt

EIN: Der Datenaustausch wird mit der
Standby-Master-Station ausgefuhrt

Tab. 10-8:

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

® Ab Version B oder hoher

@ Ab Software-Version J (ab Januar 1998) oder héher

Link-Sondermerker (4)
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Verfugbarkeit
Merker | Bedeutung Beschreibung cnlire )
Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Angabe, ob eine Standby-Master-Station vor-
Information tber handen ist oder nicht.
@
SBOO7T Standby-Master-Station | AUS: NEIN ° ® ©
EIN: JA
Anzeige des eingestellten Abtastmodus
SB0072®| Abtastmodus AUS: Asynchronmodus ® O O
EIN: Synchronmodus
Anzeige des parametrierten Verhaltens bei
Verhalten bei gestoppter | einem Stopp der SPS-CPU
SB0073 CPU der SPS AUS: Datenaustausch stoppen ® © ©
EIN: Datenaustausch fortsetzen
Anzeige, ob reservierte Stationen parame-
Reservierte Stationen triert worden sind (SW0074 — SW0077).
SBO074 vorhanden AUS: Keine reservierte Stationen vorhanden ® * O
EIN: Reservierte Stationen vorhanden
Anzeige, ob Stationen parametriert sind, bei
Stationen, bei denen denen Fehler ignoriert werden
SB0075 | Fehler ignoriert werden, | (SW0078 — SWO007B). [ J o O
sind vorhanden AUS: Keine Angaben
EIN: Stationen sind parametriert
. . Anzeige, ob Stationen parametriert sind, bei
SB0076® Ette?ltllgpgeni‘t\/?lg:s%ein?:)riert denen Fehler zeitweise ignoriert werden P P o
h 9 AUS: Keine Stationen vorhanden
werden, sind vorhanden X . -
EIN: Stationen sind vorhanden
Anzeige des Empfangs der Parameter von der
Zustand der Parameter- | Master-Station
SBo077 Uibertragung AUS: Empfang abgeschlossen o ® O
EIN: Empfang nicht abgeschlossen
. Erkennt, wenn wahrend der Kommunikation
Schaltereinstellungen an Schaltereinstellungen verandert werden
| di =
SB0078 Sg;ﬁgel;/tlodul wurden AUS: Keine Anderungen o O O
EIN: Anderungen
Angabe des Kommunikationsstatus der ande-
Zustand des Datenaus- h
SB008O | tausches bei den ande- | <" Statlonen (SWO080 — SW0083) ® ® O
ren Stationen AUS: Alle Stationen normal
EIN: Es existiert eine fehlerhafte Station
Angabe, ob in den anderen Stationen ein
. WDT-Fehler aufgetreten ist (SW0084 —
Seooa0 | WOEReNer b anderen | swoogr) e | o |0
9 AUS: Kein Fehler
EIN: Fehler
Angabe, ob in den anderen Stationen eine
Sicherung bei anderen Sicherung ausgeldst hat.
O]
SB0082 Stationen ausgelost AUS: Kein Fehler ® ® o
EIN: Fehler
Tab. 10-9:  Link-Sondermerker (5)
@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar
@ Ab Version B oder héher
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Verfugbarkeit
Merker | Bedeutung Beschreibung cnlire )
Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Erkennt, wenn wahrend der Kommunikation
Schaltereinstellungen an | Schaltereinstellungen an den anderen Modu-
SB0083®| anderen Modulen wur- len verandert werden. ([ [ ] O
den verandert AUS: Keine Anderungen
EIN: Anderungen
. Angabe zum Verbindungsstatus dieser Station
Zustand der Verbindung
SB0090 | . . AUS: Normal O ([ O
dieser Station EIN: Fehler (Unterbrochen)
Angabe, ob bei der transienten Ubertragung
Zustand der transienten | ein Fehler auftrat
O <
SB0094 Ubertragung AUS: Kein Fehler ® ® O
EIN: Fehler
Zustand der transienten Angabe, ob in der Master-Station bei der tran-
- . ienten Ubertragung ein Fehler auftrat
SB0095® | Ubertragung bei der sierten & O ® @)
Master-Station AUS_' Kein Fefler
EIN: Fehler
Anzeige, ob die RECV-Anweisung fiir Kanal 1
. ausgefiihrt werden soll
Ausfuhrung der .
® y - (Nur fur A(1S)J61QBT11).
SBOOAO ;I}Ef(():r\éeAr?]welsung @ AUS: Ausfiihrung der Anweisung nicht ® ® ©
angefordert
EIN: Ausfiihrung der Anweisung angefordert
Anzeige, ob die RECV-Anweisung fur Kanal 1
Ausfiihrung der ausgefuhrt werden soll
® X - (Nur far A(1S)J61QBT11).
SBOOAL ;ﬁgf\égﬂwelsung @ AUS: Ausfliihrung der Anweisung nicht o ® o
angefordert
EIN: Ausfuhrung der Anweisung angefordert

Tab. 10-10: Link-Sondermerker (6)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

@ Ab Version B oder héher
@ Ab Software-Version J (ab Januar 1998) oder héher
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Programmierung

Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

10.4.2 Link-Sonderregister (SW)

Die Sonderregister SW0000 — 003F werden im Ablaufprogramm gesetzt, wahrend die Son-
dermerker SW0040 — 00FF automatisch (vom CC-Link-Modul) gesetzt werden.

Die Werte in Klammern in der Spalte ,Register” geben die Adresse im Pufferspeicher an.

. Verfl kei
e erfigbarkeit
(sl iy Bedeutung Beschreibung Sl

Puffer- Offline
Speicher) MasFer— Lokale
Station | Station
Angabe, ob bei einer oder bei mehreren Sta-
tionen auftretende Fehler ignoriert werden
sollen.
} 00: Mehrere Stationen sind parametriert
SW0003® | Angabe zur Ignorierung - ;
(6031) fehlerhafter Stationen (Einstellung in SW0004 — SW0007) o O O
1 - 64: Nur eine Station ist parametriert.
Geben Sie hier die Stationsnummer
an.
Die Angabe der Stationen erfolgt durch Set-
zen eines Bits:
SW0004® 0: Fehler werden nicht ignoriert
(6044) 1: Fehler werden ignoriert
Sw00050 SW | bl5 | b14 - b1l b0
(605H) Angabe der Stationen, 0004| 16 15 _ 2 1
bei denen ein Fehler [ O O
SW0006® | ignoriert werden soll® 0005| 32 | 31 | - | 18 | 17
(606H) 0006| 48 | 47 | - | 34 | 33
0007 | 64 63 - 50 49
SW0007®
(607H)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Angabe der Station, mit der ein Verbindungs-
test ausgefuhrt wird
SwW0008® | stationseinstellung fiirr | O: Gesamtes System (Verbindung zu ° o o
(6084) | den Verbindungstest allen Stationen wird gepruft)
01 —64: Angabe der Stationsnummer
Standardwert ist O
Angabe des WDT-Wertes fir die transiente
Ubertragung
SW0009D Einstellung d(_as Stangargwert: 5[s]
(6091) Watch-Dog-Timers Bereich: 0-360[s] ([ J O O
(WDT) Uberschreitet der eingegebene Wert den
zulassigen Bereich, wird der WDT-Wert auf
360 s gesetzt.

Tab. 10-11: Link-Sonderregister (1)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

®© Ab Version B oder hoher

@ Setzen Sie nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module

10-17



Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

Programmierung

. Verfugbarkeit
Register
(3l i Bedeutung Beschreibung cnlire
Puffer- M Offline
Speicher) aster-| Lokale
Station | Station
Einstellung des CPU-WDT fur den Fall, dass
ein AJ65BT-G4 mit Sonderanweisungen auf
die CPU der SPS zugreift.
Standartwert: 5 [s]
Einstellung des Bereich: 0 — 3600 [s]
SW000AD CPU-W. 9 . Uberschreitet der eingegebene Wert den
-Watch-Dog-Timers Ao . . ) O
(60AR) (CPU-WDT) zulassigen Bereich, wird der WDT-Wert auf
3600 s gesetzt.
Hinweis:
Die Einstellung wird auf dem Master- oder
lokalem Modul vorgenommen, das mir der
SPS verbunden ist.
Beschreibt den Zustand des Moduls
S\E\é%%i()@ Zustand des Moduls 0: Normal ([ J [ ]
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Speichert das Ergebnis des durch SB0O000
SWO0041 | Ergebnis des Neustarts | angeforderten Neustarts ° o
(624n) des Datenaustauschs 0: Normal
> 1: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Ergebnis der durch SB0O001 angeforderten
Umschaltung vom Standby-Master zur Mas-
Sw00430 Ergebnis der ter-Station (Dieses Register steht in der o o
(643R) Umschaltung Standby-Master-Station zur Verfligung.)
0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Speichert das Ergebnis des durch SB0002
SW0045Q | Ergebnis des Stopps angeforderten Stopps ° o
(645n) der Kommunikation 0: Normal
> 1: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Ergebnis der Anforde- Ergebnis der mit SB0O004 angeforderten Ein-
SWO0049 | rung, bei Stationen zeit- | stellung o o
(6491) | weise Fehler zu 0: Normal
ignorieren >0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Ergebnis der Anforde- Ergebnis der mit SBO005 angeforderten Auf-
SWO004B | rung, die Ignorierung hebung der Einstellungen o o
(64BR) fehlerhafter Stationen 0: Normal
aufzuheben >0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Ergebnis des mit SBO008 angeforderten Lei-
SW004DD Ergebnis des Leitungs- | tungstests o o
(64Dn) tests 0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Beschreibt das Ergebnis der mit SBO009
SWO004F® Ergebnis der Parame- angeforderten Parameterpriifung o o
(64Fn) terprifung 0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)

Tab. 10-12: Link-Sonderregister (2)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar

® Ab Version B oder hoher
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Programmierung

Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

REqieter Verfugbarkeit
(ﬁgfrf.ér Bedeutung Beschreibung cnlire )
Speicher) Master- | Lokale | Offline
Station | Station
Gibt die Stellung des Betriebsartenschalters
wieder:.
0: Online (dezentrales Netzwerk)
SW0060 | Stellung des 1: Online (dezentrales E/A-Netzwerk)
) 2: Offline o ([ [ ]
(660R) Betriebsartenschalters 3. Leitungstest 1
4: Leitungstest 2
5: Parameteruberprifung
6: Hardware-Test
Speichert die am Schalter des Moduls einge-
SWO0061 g’: 2§?e?::§r§§§0“ﬂ§fj“'s stellte Stationsnummer. P ° Py
(661H) nun%mer o: Master-Station
1-64: Lokale Station
In diesem Register werden die mit dem
DIP-Schalter (SW1 — SW8) eingestellten Ver-
arbeitungsbedingungen gespeichert.
Bit = 0: Schalter AUS
Bit = 1: Schalter EIN
b15 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
lof-—--Jof T[T TTTT]]
Am Modul eingestellte A A
S(\(/SVéJZOG;Z Verarbeitungsbe- t Swi () () ®
H dingungen swz
SW3
sw4
SW5
SW6
Sw7
SwW8
® ) ) Anzahl der eingestellten Wiederholungsver-
S\E\é%a&)l ﬁ:r:]ze;?llecrisel:g/r\]/éederho suche bei Auftreten eines Fehler ([ @) O
H g 1 — 7 [Versuche]
Anzahl der Stationen Anzahl der Stationen, die in einem Zyklus
SW00659 | mit automatischer Ein- | wieder in den Datenaustausch eingebunden P o o
(665H) bindung in das CC-Link- | werden kdnnen.
Netzwerk. 1 - 10 [Stationen]
SW00660 ) . Verzogerung eines Abtastzyklus
(6661) Verzogerungszeit 0— 100 [ms] [ O O
Angabe, wo die Parameter gespeichert sind:
. 1: Pufferspeicher
S(\éVé)YO 6)7 ggf;;::treorn der (Start des Datenaustausches mit Yn6) ([ O [
H 2: EEPROM
(Start des Datenaustausches mit Yn8)
Tab. 10-13: Link-Sonderregister (3)
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
@ Ab Version B oder héher
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 10-19



Link-Sondermerker und -register (SB/SW) Programmierung

. Verfugbarkeit
Register
(3l i Bedeutung Beschreibung cnlire
Puffer- Offline
Speicher) Master- Lokgle
Station | Station
SWO0068 | Zustand der Parameter | O: Normal P o o
(668H) dieses Moduls >0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Angabe Uberschneidender Stationsnummern
und Abweichungen bei der Parametrierung
SWO0069 e ® 0: Normal
(669,) | Initialisierungsstatus >0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3) ® O ©
Genaue Angaben sind in SW0098 — 9B und
SWO009C — 9F gespeichert.
Speichert den Status der Schalterstellungen.
S(\é\IGOA)G)A Schaltereinstellungen 0: Normal ([ ([ O
H >0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
SW006D . . Maximaler Wert der Link-Zykluszeit
(66Dw) Max. Link-Zykluszeit (Einheit: 1 ms) ([ ([ O
SWOO06E . .. | Aktueller Wert der Link-Zykluszeit
(66E) Aktuelle Link-Zykluszeit (Einheit: 1 ms) ([ [ O
SWOO06F L . Minimaler Wert der Link-Zykluszeit
(66F1) Min. Link-Zykluszeit (Einheit: 1 ms) ([ [ O

Angabe der in den Parametern eingestellten
Gesamtzahl der Stationen. ) @) @)

Bereich: 1 — 64 [Stationen]

SWO0070 | Gesamtzahl der
(670R) Stationen

Angabe der hochsten am Modul eingestellten
SWO0071 | Hochste eingestellte g 9

Stationsnummer im Netzwerk
(671n) | Stationsnummer ) o ) O
Bereich: 1 — 64
SWO0072 | Anzahl der angeschlos- | Anzahl der Module im CC-Link-Netzwerk ° o o
(6724) | senen Module Bereich: 1 — 64 [Module]
Angabe der Stationsnummer der Standby-
SW0073® | Nummer der Standby- g ot y
h Master-Station ) ) @)
(673R) Master-Station .
Bereich: 1 — 64
Angabe der Stationen, die als ,reservierte
Station* parametriert sind
Die Angabe der Station erfolgt durch Setzen
SWO0074 eines Bits:
(6744) Bit = 0: Station ist nicht reserviert
Bit = 1: Station ist reserviert
SWO0075
(675) SW | bl5 | b14 — b1l b0
Reservierte Stationen@ || 0074| 16 | 15 | - 2 1 () () O
SWO0076 0075| 32 31 - 18 17
(676H)
0076| 48 47 - 34 33
SWO0077 0077| 64 63 — 50 49
(677H)

Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.

Tab. 10-14: Link-Sonderregister (4)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
® Ab Version B oder héher

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt
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Programmierung

Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

. Verfugbarkeit
Register
(3l i Bedeutung Beschreibung Orlie .
Puffer- Offline
Speicher) Master- | Lokale
Station | Station
Angabe der Stationen, bei denen Fehler
ignoriert werden
Die Angabe der Station erfolgt durch Set-
SWO0078 zen eines Bits:
(678n) Bit = 0: Fehler nicht ignorieren
Bit = 1: Fehler der Station wird ignoriert
SW0079
(679n) Stationen, bei denen SW | b15 | bl4 - bl b0
Fehler ignoriert 0078| 16 15 _ 2 1 [ ) [ ] O
SWO007A | werden
(67An) 0079| 32 31 - 18 17
007A| 48 47 - 34 33
SWO007B 007B| 64 63 - 50 49
(67BH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Angabe der Stationen, bei denen Fehler
ignoriert werden
Die Station wird durch Setzen eines Bits
SwW007C® angegeben:
(67CH) Bit = 0: Fehler nicht ignorieren
Bit = 1: Fehler der Station wird ignoriert
Sw007D®
(67Dn) Stationen, bei denen SW | b15 | bl4 - bl b0
Fehler zeitweise igno- 0o7C| 16 15 — 2 1 [ ) O O
SWO007E® | riert werden
(67Ew) 007D| 32 31 - 18 17
007E| 48 a7 - 34 33
SWO007F® 007F| 64 63 - 50 49
(67FH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Angabe, ob in einer Station beim Daten-
austausch ein Fehler aufgetreten ist.
SwW0080D Bit = 0: Normal
(680H) Bit = 1: Ein Fehler ist aufgetreten
Swo0081® SW | b15 | b14 | - bl | bo
(6811)
Kommunikations-Status || 0080 | 16 15 - 2 1 PY P o
der anderen Stationen _
SW00820 0081 | 32 31 18 17
(682n) 0082 | 48 47 - 34 33
0083 | 64 63 - 50 49
Sw0083®
(683h)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.

Tab. 10-15: Link-Sonderregister (5)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

© Ab Version B oder hoher

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt

@ Es werden die Bits gesetzt, die den belegten Stationen entsprechen

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung

. Verfugbarkeit
Register
(édfrme Bedeutung Beschreibung cnlire )
urer- Master- | Lokale | Offline
Speicher) . .
Station | Station
Angabe, ob bei den anderen Stationen ein
Watchdog-Timer-Fehler (WDT-Fehler) aufge-
0] treten ist
S\?é%(ﬁ;l Bit = 0: Kein WDT-Fehler
Bit = 1: Ein WDT-Fehler ist aufgetreten
SW0085 SW | b15 | b1a | — | b1 | bo
(685n)
Watchdog-Timer-Fehler | oog4| 16 15 _ 2 1 P P o
der anderen Stationen
SwW0086® 0085| 32 31 - 18 17
(6861)
0086 | 48 a7 - 34 33
SW0087® 0087 | 64 63 - 50 49
(687H)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Angabe, ob Sicherungen der anderen Statio-
nen ausgeldst haben.
SwW0088® Bit = 0: Normal
(688H) Bit = 1: Sicherung ausgelost
SW0089® SW | b15 | bl4 | — | bl | bO
(689) | Zustand der o088| 16 | 15 | - | 2 | 1
Sicherungen bei o O O
SWO008A® | anderen Stationen 0089 32 | 31 | - | 18 | 17
(68AH) 008A| 48 | 47 | - | 34 | 33
008B| 64 63 - 50 49
SW008BO
(68BH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
In diesem Register wird angegeben, ob bei
den anderen Stationen wahrend des Daten-
austausches Schaltereinstellungen geandert
SW008C®@ wurden.
(68CH) Bit = 0: Schalter wurden nicht verandert
Bit = 1: Schalter wurden verandert
SwW008D®
(68DH) | veranderte Schalterein- || SW | b15 | b14 | - bl b0
stellungen bei anderen oosc| 16 | 15 _ 2 1 [ ] [ ] O
SWO0SE® | Stationen
(68E4) 008D| 32 31 - 18 17
008E| 48 47 - 34 33
SWO008FQD 008F| 64 63 - 50 49
(68FH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.

Tab. 10-16: Link-Sonderregister (6)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar

® Ab Version B oder hoher

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt

@ Es werden die Bits gesetzt, die den belegten Stationen entsprechen
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Programmierung

Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

. Verfugbarkeit
Register
(3l i Bedeutung Beschreibung cnlire
Puffer- Offline
Speicher) MasFer- Lokgle
Station | Station
© Zustand der Verbindung 0: Normal
S\?é%%g? g?elsdeesr l\%adtﬁqﬁga?lferrt 1: Datenaustausch ist nicht moglich O o O
H ist (Leitung ist unterbrochen)
Angabe, ob bei einer Station ein Fehler bei
der transienten Ubertragung aufgetreten ist.
SW0094® Bit = 0: Kein Fehler
(694n) Bit = 1: Ein Fehler ist aufgetreten
SW0095® SW | b15 | bl4 | — | bl | bO
(695h)
Fehler bei der transien- || 0094 | 16 | 15 | — 2 1 ® ® o
ten Ubertragun
SW0096® gung 0095| 32 | 31 | - | 18 | 17
(6961) 0096| 48 | 47 | - | 34 | 33
0097 | 64 63 - 50 49
SW0097®
(697n)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Angabe, ob sich Stationsnummer der Module
Uiberschneiden.
0 Bit = 0: Normal
S%%%Q? Bit = 1: Uberschneidung (angegeben wird nur
H die erste Stationsnummer)
SW0099D sw | bis | b1a| - | b1 | bo
(699H) .
Uberschneidung von 0098 | 16 15 _ 2 1
Stationsnummern ® ® ©
SWO009AD 0099 | 32 31 - 18 17
(69A+) 009A| 48 | 47 | - | 34 | 33
SW009B®D 009B| 64 63 - 50 49
(69BH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle stehen fur
die Stationsnummer.

Tab. 10-17: Link-Sonderregister (7)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar

® Ab Version B oder hoéher

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt. Uber-
schneidungen werden nur beim Start des Datenaustausches tberprift und der Status
abgespeichert.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung

. Verfugbarkeit
Register
(3l i Bedeutung Beschreibung Oz
Puffer- Offline
Speicher) MasFer- Lokgle
Station | Station
In diesem Register wird angegeben, ob die
Einstellungen in den Stationen mit den Para-
metern Ubereinstimmen.
SW009C® Bit = 0: Normal
(69CH) Bit = 1: Abweichungen von der Parametrie-
rung
SW009D®
(69DH) | ; SW | bl5 | b14 - b1 b0
Initialisierungs/Parame-
ter Ubereinstimmung 009C| 16 15 - 2 1 ® © ©
SWO09E® 009D| 32 31 18 17
(69EH) -
O09E| 48 47 - 34 33
SWO09F® 009F| 64 63 - 50 49
(69FH)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Das Ergebnis des Leitungstest 1 wird hier
gespeichert.
SwWooB4® Bit=0: Normal
(6B4w) Bit=1: Fehler
SwooB5® SW | b5 | b14 | — bl | bO
(6B5H)
Ergebnis von 00B4| 16 15 - 2 1
Leitungstest 1 00B5| 32 | 31 | - | 18 | 17 © © °
SwooBe®
(6B6R) 00B6| 48 | 47 - 34 | 33
00B7| 64 63 - 50 49
SwooB7®
(6B7H)
Die Zahlen 1 — 64 in der Tabelle geben die
Stationsnummern an.
Das Ergebnis des Leitungstest 2 wird hier
SW00B8Q® | Ergebnis von abgelegt. o o °
(6B8H) Leitungstest 2 0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Falls beim Speichern der Parameter ein Feh-
SWO00B9® Ergebnis der Parame- ler aufgetreten ist, wird hier ein Fehlercode
(6B9:) terspeicherung in das eingetragen. ([ O O
R | EEPROM o: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Das Ergebnis des mit YnD angeforderten
SWO00BA® Ergebnis des Ldschens des EEPROMSs hier gespeichert. ° o o
(6BAR) EEPROM-L6schens 0: Normal
>0: Fehlercode (siehe Abs. 15.3)
Angezeigt wird, wie oft Parameter in das
SWO00BB® | Verbleibende Anzahl EEPROM Ubertragen werden kénnen. Bei °® o 0
(6BBH) der Speichervorgédnge | jedem Speichervorgang (eingeleitet durch
YnA) wird die Anzahl um 1 vermindert.

Tab. 10-18: Link-Sonderregister (8)

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar

© Ab Version B oder hoéher

@ Es wird nur das Bit, das der Anfangs-Stationsnummer zugeordnet ist, gesetzt. Nur beim
Start des Datenaustausches erfolgt eine Uberpriifung und Speicherung der Parameter.

@ Es werden die Bits gesetzt, die den belegten Stationen entsprechen.
® Ab Software-Version E oder hoher des A(1S)J61QBT11
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Programmierung Link-Sondermerker und -register (SB/SW)

Link-Sonderregister Zeitpunkt der Aktualisierung

SW0041

SW0045 Die Aktualisierung erfolgt unabhangig von Zustand der Link-Sondermerker (SB).

SWO0060 Wenn der Zustand von SBO060 wechselt

SWO0061 Wenn der Zustand von SB0061 wechselt

SW0062

SW0067

SWO0068

SWO0069

SWOO06A Die Aktualisierung erfolgt unabhéngig von Zustand der Link-Sondermerker (SB).

SW006D

SWOO06E

SWOO6F

SW0070

SWO0071 Die A_ktualisierung erfolgt unabhe:lngig von Z_us_tand der Link-Sondermerker (SB).
(Auffrischung, nachdem alle Stationen stabil sind.)

SW0072 Wenn der Zustand von SB0074 wechselt.

SWO0074 — SWO0077 Wenn der Zustand von SB0O075 wechselt.

SWO0078 — SW007B Wenn der Zustand von SBO080 wechselt.

SWO0080 — SW0083 Die Aktualisierung erfolgt unabhéngig von Zustand der Link-Sondermerker (SB).

SW0088 — SW008B Wenn der Zustand von SB0090 wechselt.

SW0090

SWO0098 — SW009B

SW009C — SWO09F

SWOOBA4 — SW00B7 Die Aktualisierung erfolgt unabhéngig von Zustand der Link-Sondermerker (SB).

SW00B8

SWO00B9

Tab. 10-19: Aktualisierungszeitpunkt der Link-Sonderregister
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Beispiel: Master- und E/A-Station Systemkonfiguration

11

11.1

Beispiel: Master- und E/A-Station

In diesem Kapitel wird mit einem Beispiel beschrieben, wie das Modul eingestellt, program-
miert und die Verarbeitung Uberprift wird.

Systemkonfiguration

Als Beispiel wird ein System mit 5 dezentralen E/A-Stationen vorgestellt.

Master-Station

=

‘ Abschlusswiderstand

Station Nr.4

‘ Abschlusswiderstand

CCco0119C

Abb. 11-1: Beispielkonfiguration

Anordnung Station Typ
— Digitales Eingangsmodul AX41, X0 bis X1F
Module auf dem — Digitales Ausgangsmodul AY41, Y20 bis Y3F
Baugruppentrager Nr. 0 Master-Station, AJ61QBT11, Adressbereich: X/Y40 bis X/Y5F
der SPS — Digitales Eingangsmodul AX42, X60 bis X9F
— Digitales Ausgangsmodul AY42, YAQ bis YDF
Nr. 1 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul AJ65BTB1-16D
Nr. 2 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul AJ65BTC1-32D
Egﬁ;ﬂgﬁ'ee Nr. 3 Dezentrale E/A-Station, Ausgangsmodul AJ65BTB1-16T
Nr. 4 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul, AJ65BTC1-32T
Nr. 5 Dezentrale E/A-Station, E/A-Modul AJ65BTB1-16DT

Tab. 11-1 Im Beispiel verwendete Module
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Systemkonfiguration

Beispiel: Master- und E/A-Station

11.1.1 Einstellungen an der Master-Station
AJs1QBT11
RUNCJ O 156K
ERR.OJ O 625K @
MSTO 025M
sSMSTO 0 sm T
LOCALOO O 10M E
CPURWDO a
o a
3 swO O
wsO O TEST
R PRMO 0 so E
[s] TIMEO as1 ;
R LINEE g S2
== Schalter fiir die Stationsnummer
LERR.O O RD
0 (x10) Beide auf 00" fiir die Master-
0 (x1) Station
= Betriebsartenschalter
STATION NO. h.f’ ‘g
x10 o 0 (Online)
X1 eE&%
e
MODE [ coq =
O:ONLINEAR) |5 &2
1:ONLINEERIM; ?@f ”Schalter zur Einstellung der
2:0FFLINE — Ubertragungsgeschwindigkeit
B [
B RATE KZ@\? ¢ )
0] 156K]| | “€2 2 (2,5 MBiIt/s)
1| 625K
2 2.5M
3 5M
4 10M
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
OFF ON | —» ON[sw SW | Einst. Beschreibung
M/L S MST m 1 "
= — @ E 1 AUS Master-Station
e 1 | 2 | AUS —
— % 5
— —— o E 3 | AUS —
4 | AUS Léschen
_— 5 | AUS Ungliltig, weil Master-
. &r 6 AUS Station
1
NC_| 2 7 | AUS —
DB 3
NC_| A 8 | AUS —
DG 5
NC 6
SLD, 7
nelll s
&) 9
ccQo120C
Abb. 11-2: Einstellungen an der Master-Station
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Beispiel: Master- und E/A-Station Systemkonfiguration

11.1.2 Einstellungen an dezentralen E/A-Stationen
Schalter zur Einstellung der Schalter zur Einstellung der Stationsnummer
Ubertragungsgeschwindigkeit.
2 (2,5 MBit/s) Modul x10 | x1

AJ65BTB1-16D

AJ65BTC1-32D

AJ65BTB1-16T
AJ65BTC1-32TD
AJ65BTB1-16DT

o|lo|lo|oOo| O
albh|W|IN|PF

( O\
MITSUBISHI AJ65BTB1-16D \B RATE l@

.0
{OF
‘&)
PW LRUN SD RD LERR. v
O 0O O 0O O O O STATION NO.
X10 X1
- +01 9019 |
N 000000000000 0000 HOHIOF H
0123456789ABCDEF 654 654

SIRIRIEIRIERIEBIRIRIRIRIEIR
GERIRIRIRIRIRIRIRIRIRIRIRISIE

ccooizic

Abb. 11-3: Einstellungen an den dezentralen E/A-Stationen

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 11-3



Programmierung Beispiel: Master- und E/A-Station

11.2 Programmierung
11.2.1 Parametrierung

Beim Start der SPS wird das CC-Link-Master-Modul automatisch initialisiert.

Programmteil fir die Inbetriebnahme

B0 X
—f | s omo |
1300
— | e w0
1301
— | [Wov K5 )] | ©
v K7 il ] ®
v 1 I} ]
RO il il £3 ]
v ik ] ©
o il 03 £l ]
o
101
— | v mol M ] ®

[y 110 0 I ©

v mO3 s ] @

mv  mod 7 ] ®

v HOS 1B ] ©

m  m m M ] ] ®

CCBMP11

Abb. 11-4: Parametrierung wéhrend der Inbetriebnahme (1)
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Beispiel: Master- und E/A-Station

Programmierung

Clwe =
1 1
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1
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1 1
! st mo3 ] QE
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b [rRoK 1 B6s D100 Rl | e
| |
1
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! L N ]
: 1
I : E
N r__mn 1 e,
o e e e e el e Bk
1
[ O W I
1
! — | 1t [ TBLS wod E
| 304 :
! 1
E | wrooowos )
1
I 1
: H3D|5 F !
! | LI I
I 1
X B X
e ! I HsTov ) @
1
| |
! |
! [RsT w05 ] oi
| 14E :
1
1
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1
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CCBMP12
Abb. 11-5: Parametrierung wédhrend der Inbetriebnahme (2)
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Programmierung

Beispiel: Master- und E/A-Station

Programmteil fir den reguléren Betrieb

SHA02

| S VR Y )
: B0 Hr
Bl LT U
| |
! 1300 |
! | EC U
| .
v omo |
sl A T I I
: :
: 148 |
v T TR I Y
1 1
I :
(4] |
LEJNNS /R I
| |
| 148 :
eml [hor Wl HGEs  DIOD K1 ] e
: .
: I
| st s ] 95
I .
1 1
E e mol ) @,
| :
CCBMP13

Abb. 11-6: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme
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Beispiel: Master- und E/A-Station Programmierung

Nummer | Beschreibung

(1) Anzahl der angeschlossenen Stationen

Anzahl der Wiederholungen

Anzahl der Stationen mit automatischer Eingliederung

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

AJ65BTB1-16D (Station Nr.1)

AJ65BTC1-32D (Station Nr. 2)

AJ65BTB1-16T (Station Nr. 3)

AJ65BTC1-32T (Station Nr. 4)

AJ65BTB1-16DT (Station Nr.5)

Stationsinformationen

© 60000060 d-®

Einstellung der Parameter

Tab. 11-4: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 11-4)

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem Pufferspeicher gestartet wurde.

Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
Pufferspeicher gestartet werden konnte.

Wird ausgefiihrt, wenn Parameter in das EEPROM gespeichert wurden.

Wird ausgefihrt, wenn die Parameter nicht fehlerfrei in das EEPROM (ibertragen wurden.

Parameter speichern

Start der Kommunikation mit Parametern aus dem Pufferspeicher

00660 | ©

Eintrag der Parameter in das EEPROM

Tab. 11-2: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 11-5)

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

) Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem EEPROM gestartet wurde.

P5) Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
EEPROM gestartet werden konnte.

(4] Start der Kommunikation mit Parametern aus dem EEPROM

Tab. 11-3: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 11-6)
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Programmierung Beispiel: Master- und E/A-Station

11.2.2

Kommunikation

Dieses Programm dient zum Datenaustausch mit den dezentralen E/A-Stationen.
Die folgende Konfiguration der SPS-CPU, des Pufferspeichers der Master-Station und der de-
zentralen E/A-Stationen wird fir das hier vorgestellte Beispielprogramm vorausgesetzt:

Master-Station

SPS-CPU

| 1

i FROM |
M15 ------- MO [¢——
M31 ------- M16 |[4——
M47 ------- M32 [ —
M63 ------- M48 [ —
M79 ------- M64 |4 —
M95 ------- M80 [t———
M111------- M96 [ ———
M127------- M112 4—%%
M143 - M136 | M143-M1364%%

Dezentrale E/A-Station
Station Nr.1
AJ65BTB1-16D

Dezentrale
Ausgénge (RY)

Dezentrale v LTI T I
Eingange (RX) ! | }
Eon [l —————{x0F —-———-- xo0] |
Eln ! | !
E2¢f P
E3n | Dezentrale E/A-Station
e | Station Nr.2
ESn | AJ65BTC1-32D
E6w| : Fommmm oo
E7n ! ! |
E8: [ 1 | [XOF ------- X00] !
e[~ T i i XIF ——-——-- X10 i
EAH : .1
! ! Dezentrale E/A-Station
! ! Station Nr.3
! | ___AJ65BTBI1-16T __
| ! ! |
I | I
i ! —{YoF —————-= voo] !
I
15FH i ]
I
I
|
I
I
I
I
I
I

Dezentrale E/A-Station
Station Nr.4
AJ65BTC1-32T

wou[ e LT
161n | ! !
162 ! | YOF ------- Yoo | |
,,,,,,,,,,,, L |
0 163 ! R vio] |
M215------- M200 |—————» 164 1 e
M231--—--—- M216 |+ 165n l
M247-—-—-——- M232 -+ 664 l
M263------- M248 | 167x !
|
M279 - M272 | M271 - M264}———————> 1684 | — ; Dezentrale E/A-Station
; 169w ! Station Nr.5
! 16An ! AJ65BTB1-16DT
| i | PTTTTTTTTTTTTTTTTS
| | 1 | I
! ' ! V| YF-v8 | x7-%0 | |
} i } | 4 1 |
| | 1 | I
| | ] | I
| ! | T |
| 1DFH | i |
i i i i
| ] | I
7777777777777777777777777777777777777777777 | 1
| |
| |
| |
ccoo122¢c
Abb. 11-7: Beziehung zwischen SPS-CPU, Pufferspeicher und dezentralen Ein- und

Ausgéngen
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Beispiel: Master- und E/A-Station Programmierung

R . o ow oo )@
HO__ 500
SHA00
— | [FROK B B80 EmOL R | ®
101
I {vom0 (3]
102
I {vom1 [4)
1403
I {1002 (5
104
| {om3 (6
1405
I {1004 7
SH400
I [rROK F4 RO RAMD E9 ] ©
Clw o
: | (120 (o}
® . bis
1
1
: | (128 0
L [ _ _
I o
: | (v020 0,
® bis E
1
1
| | {1088 0!
L [ _ _
R S
! l (w200 i}
(1 . bis E
1
| | (015 Y
1 l S \

CCBMP14

Abb. 11-8: Kommunikationsprogramm (1)
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Programmierung Beispiel: Master- und E/A-Station

e :
1
! l (W32 0:
1
(5 3 bis :
; el [
e ——— L I B
ro]T oo TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTITISISTTTITISISIEETIOITIEEE AT AT TR AT EEE T Em T T |
| W28 |
1 1
: I {101 9:
1 b 1
L oms ° !
: | (T0c7 (2}
(s 3 |
! %80 |
Y mn ) e
1 1
I b I
v * !
! l (7 (33
SHA00
l 0 6 EARO0 B ] o
rex ]
CCBMP15

Abb. 11-9: Kommunikationsprogramm (2)
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Beispiel: Master- und E/A-Station Programmierung

Nummer | Beschreibung

(1) Der Datenaustausch wird von der Master-Station ausgefuhrt.

Lesen des Zustandes der Stationen (SW0080)

Fehler in dezentraler E/A-Station Nr.1

Fehler in dezentraler E/A-Station Nr.2

Fehler in dezentraler E/A-Station Nr.3

Fehler in dezentraler E/A-Station Nr.4

Fehler in dezentraler E/A-Station Nr.5

Lesen der dezentralen Eingange (RX)

Die Zustande der Eingange X00 bis XOF des AJ65BTB1-16D werden auf die Ausgange Y20 bis Y2F
des Ausgangsmoduls AY41 Ubertragen.

Die Zustande der Eingange X00 bis X1F des AJ65BTC1-32D werden auf die Ausgéange YAO bis YBF
des Ausgangsmoduls AY42 ubertragen.

Die Zustande der Eingange X10 bis X1F des Eingangsmoduls AX41 werden auf die Ausgange Y00
bis YOF des AJ65BTB1-16T Ubertragen.

Dieser Bereich steuert die Kommunikation mit dem AJ65BTB1-16D (Station Nr. 1).

Dieser Bereich steuert die Kommunikation mit dem AJ65BTC1-32D (Station Nr. 2).

9660 & 6|0 60000600

Dieser Bereich steuert die Kommunikation mit dem AJ65BTB1-16T (Station Nr. 3).

Tab. 11-6: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 11-8)

Nummer | Beschreibung

o Der Zustand der Eingange X60 bis X7F des Eingangsmoduls AX42 wird auf die Ausgange YOO bis
Y1F des AJ65BTC1-32T Ubertragen.

Der Zustand der Eingange X00 bis XOF des AJ65BTB1-16DT wird auf die Ausgange YCO bis YCF
des Ausgangsmoduls AY42 lbertragen.

Der Zustand der Eingange X80 bis X87 des Eingangsmoduls AX42 wird auf die Ausgange Y08 bis
YOF des AJ65BTB1-16DT ubertragen.

Die Informationen werden an die dezentralen Ausgéange (RY) Ubertragen.
Dieser Bereich steuert die Kommunikation mit AJ65BTC1-32T (Station Nr. 4).
Dieser Bereich steuert die Kommunikation mit AJ65BTB1-16DT (Station Nr. 5).

0|60 o

Tab. 11-5: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 11-9)
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Datenaustausch Beispiel: Master- und E/A-Station

11.3 Datenaustausch

Zum Start des Datenaustausches schalten Sie zuerst die Versorgungsspannung der dezen-
tralen E/A-Stationen und anschliel3end die der Master-Station ein.

11.3.1 Kontrolle der Verarbeitung mittels LED-Anzeige

Die folgende Abbildung zeigt die LED-Anzeigen der Master- und der dezentralen E/A-Station
im Normalbetrieb.

LED-Anzeige der Master-Station
Uberpriifen Sie, ob das LED-Display der Master-Station den folgenden Status hat:

AJ610BT11
| Normalbetrieb l\

\‘ggg; g Ubertragungsgeschwindigkeit
| Als Master-Station eingestellt |——’— Poe =i B 2,5 MBit/s

LOCALO O 10M

CPURW B
24 B

)

)

| Kommunikation mit SPS-CPU |/ WD o
R PRMO [}

[s] a

R )

)

a

-

-

| Datenaustausch ist fehlerfrei l——»mwe

g::/l Senfiet Daten |
\| Empfangt Daten |

CC00123C
Abb. 11-10: LED-Anzeigen an der Master-Station
LED-Anzeige an den dezentralen E/A-Stationen
Uberpriifen Sie, ob die Leuchtdioden den folgenden Zustand anzeigen:
MITSUBISHI AJ65BTB1-16D BRONE Q
PW LRUN SD RD LERR
O o O STATION NO.
/ S|
55 654
DA DG V 24G 9 10 B 12| 714|15 <5|1/ 18'1 20|21
s |50 |\q FIET Y
24V DC v0rhanden| | Datenaustausch ist fehlerfrei | | Sendet Daten | | Empfangt Daten|
Cccoo124C

Abb. 11-11: LED-Anzeigen an den dezentralen E/A-Stationen
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Beispiel: Master- und E/A-Station Datenaustausch

11.3.2

Beispiel V

Kontrolle der Verarbeitung tber das Programm

Priifen Sie das Programm zur Kommunikation.

Wenn der Eingang X00 der dezentralen E/A-Station AJ65BTB1-16D (Station Nr. 1) einge-
schaltet wird, muss der Ausgang Y20 des AY41 ebenfalls eingeschaltet werden.

Durch Einschalten des Eingangs X10 des digitalen Eingangsmoduls AX41 muss der Ausgang
YOO der dezentralen E/A-Station AJ65BTB1-16T (Station Nr. 3)eingeschaltet werden.

A

Master-Station

SRR TS
il

; Station Nr. 3
Station Nr. 1 Station Nr. 2 >

Abschluss-
widerstand

Abschluss-
widerstand

ccooi25Cc

Abb. 11-12: Kontrolle der Verarbeitung mittels Programm

Anordnung Station Typ

— Digitales Eingangsmodul AX41, X0 bis X1F

Module auf dem — Digitales Ausgangsmodul AY41, Y20 bis Y3F
Baugruppentrager Nr.0 Master-Station, AJ61QBT11, Adressbereich: X/Y40 bis X/Y5F

der SPS — Digitales Eingangsmodul AX42, X60 bis X9F
— Digitales Ausgangsmodul AY42, YAO bis YDF
Nr.1 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul AJ65BTB1-16D
Nr.2 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul AJ65BTC1-32D
Esrzigﬂggée Nr.3 Dezentrale E/A-Station, Ausgangsmodul AJ65BTB1-16T
Nr.4 Dezentrale E/A-Station, Eingangsmodul, AJ65BTC1-32T
Nr.5 Dezentrale E/A-Station, E/A-Modul AJ65BTB1-16DT

Tab. 11-7: Im Beispiel verwendete Module
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Datenaustausch Beispiel: Master- und E/A-Station
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Beispiel: Master- und dezentr. Station

Systemkonfiguration

12 Beispiel: Master- und dezentr. Station

In diesem Kapitel wird anhand eines Beispiels die Einstellung und Programmierung der
Module beschrieben.

12.1 Systemkonfiguration

Im Beispiel werden zwei dezentrale Stationen verwendet.

/ Master-Station

Abschluss-
widerstand

) Station Nr.2
Station Nr.1

‘‘‘‘‘‘‘‘‘

Abschluss-
widerstand

ccooiz6C

Abb. 12-1: Systemkonfiguration

Anordnung Station Typ
Digitales Eingangsmodul AX41, X0 bis X1F
Module auf dem Digitales Ausgangsmodul AY41, Y20 bis Y3F
Baugruppentrager Nr. 0 Master-Station, AJ61QBT11
der SPS Digitales Eingangsmodul AX42, X60 bis X9F
Digitales Ausgangsmodul AY42, YAQ bis YDF
Dezentrale Peri- Nr. 1 Dezentrale Station, A/D-Wandler-Modul, AJ65BT-64AD, belegt 2 Stationen
pherie Nr. 3 Dezentrale Station, D/A-Wandler-Modul, AJ65BT-64DAV, belegt 2 Stationen

Tab. 12-1 Im Beispiel verwendete Module

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 12-1



Systemkonfiguration Beispiel: Master- und dezentr. Station

12.1.1 Einstellungen an der Master-Station
AJs1QBT11
RUNCJ O 156K
ERR.OJ O 625K @
MSTO 025M
sSMSTO 0 sm T
LOCALOO O 10M E
CPURWDO a
o a
3 swO O
wsO O TEST
R PRMO 0 so E
[s] TIMECD as1 ;
R LINECD os2
== Schalter fiir die Stationsnummer
LRUNCJ 0 sb
LERR.O O RD
0 (x10) Beide auf 00" fiir die Master-
Station
06D
— Betriebsartenschalter
STATION NO. h.f’ ‘f;
g 0 (Online)
X1 eE&%
5=
MODE [ coq
O:ONLINE(AR) | £ &) || -
T:ONLINE(RIM) | =57y Schalter zur Einstellung der
2:0FFLINE - -
A e — Ubertragungsgeschwindigkeit
ESSham
01 186K] |_&¢ 2 (2,5 MBit/s)
1] 625K
2 2.5M
3 5M
4 10M N N N
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
OFF ON__] — ON[sW SW | Einst. Beschreibung
M/L S MST m 1 )
= — @ E 1 AUS Master-Station
G i 11| & 2 | AUs —
— T — Do
——— @ E 3 | AUS —
4 | AUS Loschen
_— 5 | AUS Ungultig, weil Master-
NC | -_ 6 AUS Station
DA 1
NC_| 2 7 | AUS —
DB 3
| 8 | AUS —
DG 5
NC 6
SLD 7
nelll s
&) 9
ccQo120C

Abb. 12-2: Einstellungen an der Master-Station
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Beispiel: Master- und dezentr. Station

Systemkonfiguration

12.1.2 Einstellungen an den dezentralen Stationen

Schalter zur

Schalter fir die Stationsnummer

Einstellung der Ubertragungs-
geschwindigkeit

2 (2,5 MBit/s) X10 | X1
AJ65BT-64AD 0 1
AJE5BT-64DAV 0 3

/

\B RATE  STATION NO. - O\
MITSUBISHI AJB5BT-64AD x10 L

03 031 9094
. .
pwo ()2:()28( )2
( )3( )37( )3
RUNO *34° 654 '6%54

L RUN ©
sD o CH. OFFSET GAIN

RESET

.01 SET
LEIEIEg :.O4§ O O’J

GAIN DOWN

|

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27
DA DG |+24V | 24G
2 4 6@ 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 BT
DB | SLD | (FG) 64AD
~ ccooizrc
Abb. 12-3 Einstellungen an den dezentralen Stationen
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Programmierung Beispiel: Master- und dezentr. Station

12.2 Programmierung
12.2.1 Parametrierung

Beim Start der SPS wird das CC-Link-Master-Modul automatisch initialisiert.

Programmteil fir die Inbetriebnahme
(Die Parameter stehen im Pufferspeicher und kdnnen so schnell veréandert werden.)

Clwe W 5
e | Pis w0 :
| |
| om0 |
I I e owol
! 1
! 1
| mot !
E — | v R 00 I @
| |
1 1
1 1
! v K7 )l I e
1 1
1 1
1 1
1 1
: mv 1 02 ] o
| |
1 1
E Mm ® @ 0 B b
! 1
! 1
! 1
E v %0 ik } o
' |
1 1

1
: [ ® % B w 1o
(s I |
1 1
v|owol .
E — | (v EW1 M ] ei
1 1
1 1
1 1

1
: [y HE03 D3 ] ei
1 1
! 1
! 1
\ m  m B M ) ] @
! 1
l :
! 1
! Rt w0l
CCBMP16

Abb. 12-4: Parametrierung wédhrend der Inbetriebnahme (1)
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Beispiel: Master- und dezentr. Station Programmierung

SHA02
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Abb. 12-5: Parametrierung wédhrend der Inbetriebnahme (2)
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Programmierung Beispiel: Master- und dezentr. Station

Parametrierung im regularen Betrieb

5102

| ST oW ] @
o w
1
] ms om0 )

1
I 1
S 1) |
! l SR mol

1
| 1
w0l !
i | ST owe ) !
| 1
I 1
I 148 !
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I 1
I 1
| 1
1
' [RsT no e:

1
I 1
I !
r—} [FROE B B6E 1100 Rl ] ©
! |
- st 148 ] ©!
X !
| |
| T mil ) @
L | _—
CCBMP18

Abb. 12-6: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme
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Beispiel: Master- und dezentr. Station Programmierung

Nummer | Beschreibung

(1) Anzahl der angeschlossenen Stationen

Anzahl der Wiederholungen

Anzahl der Stationen mit automatischer Eingliederung

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

AJ65BT-64AD (Station Nr.1)

AJ65BT-64DAV (Stationr.3)

Stationsinformationen

90060000

Einstellung der Parameter

Tab. 12-4  Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-4)

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

) Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem Pufferspeicher gestartet wurde.

) Dieser Prpgrammteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
Pufferspeicher gestartet werden konnte.

(4) Wird ausgefiihrt, wenn Parameter in das EEPROM gespeichert wurden.

(5) Wird ausgefihrt, wenn die Parameter nicht fehlerfrei in das EEPROM (ibertragen wurden.

(6] Parameter speichern

Q Start der Kommunikation mit Parametern aus dem Pufferspeicher

(8] Eintrag der Parameter in das EEPROM

Tab. 12-3: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-5)

Auffrischungsanweisung

Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem EEPROM gestartet wurde.

Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
EEPROM gestartet werden konnte.

® | o Qe

(4] Start der Kommunikation mit Parametern aus dem EEPROM

Tab. 12-2  Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-6)
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Programmierung Beispiel: Master- und dezentr. Station

12.2.2 Kommunikationsprogramm

Dieses Programm dient zum Datenaustausch mit den dezentralen E/A-Stationen.

Die folgende Konfiguration der SPS-CPU, des Pufferspeichers der Master-Station und der
dezentralen Stationen wird fiir das hier vorgestellte Beispielprogramm vorausgesetzt.
Néahere Angaben zu den Modulen finden Sie in den entsprechenden Benutzerhandbiichern.

Dezentrale Eingange (RX), dezentrale Ausgange (RY)

) Dezentrale Station
SPS-CPU Master-Station (Station Nr. 1) AJ65BT-64AD

-------------------- | Fmmmmmmm s s mm—m— L e |
Dezentrale Dezentrale |
Eingange (RX) Eingange (RX) |
1

|

1 1

1 1

] 1

1 1

1 1

M5 - Wo FROM . feo [ | [ [RxoF - Rxo0] !
o [mer —ot M16 | E ! RXIF ~------ RX10| !
: : : E2n : : :
! | " pR. | T ! |
| E3u |
| [M215---—--M200 | FROM O e i E Dezentrale i
N V7Y E— M216 ! | Esw : ! Ausgange (RY)
: : = ! L [ [RYOF -------RY00] !
i : ' ETw ! VL [RYIF RY10| !
: : : E8n | : :
| ' ! |
! | | ! i T
i : ! ! ! Dezentrale Station
i ! ! 15FH | (Station Nr.3) AJ65BT-64DAV
Lo | totation ANE.S) AJOoB 1-62UA
| ! 1 Dezentrale ! 1 Dezentrale |
: Lo Ausgange (RY) ! ! Eingange (RX) !
1 [M115--------m100 ' Ly eon ) 1 L [[RxoF-------Rxo0] |
Ve R M116 ! | 161w I L [RX2F -2 RX10| |
1 ! |
| : : 1624 : : |
! | [ I | !
163 .

s wwol] L T [iea | E |
| [ m331--"--"‘m316 ! Colaess T i ! I

| 1664 ! | Dezentrale !

e | Ausgénge (RY)

i : |

1 1

1 1

1 1

1

1

1

1

ccooiz2sc

Abb. 12-7: Beziehung zwischen SPS-CPU, Pufferspeicher und dezentralen Ein- und Aus-
gédngen
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Programmierung

Beispiel: Master- und dezentr. Station

Dezentrale Register (RWw, RWr)

Dezentrale Station
(Station Nr. 1) AJ65BT-64AD

Master-Station

SPS-CPU

““““““““““““““““““““““““““““““““““““““““ | S
i ! < !
L = ” S - |
i = = ! c O = = !
| ) 0= | O o =2 |
P o= o i SEl o3 o i
i © [cl4 ' T 0 © [c)4 i
= X = ! = X = !
! P=R == i b e = =g |
! c = c = i Nwo' ©x c = |
I 09 ol ! 2 09 ol !
= | Q = |
| N N 0 =< N N 0
| 02 L5 i S 1 02 LS i
P o a5 ” g™ 0g 09 ”
| 4 @ ! Qs 24 @ !
i ! o<
i = i
" ¢ y ) N J) ” D m" ¢ ) ¢ ) ”
! 1 = 1
1 | @ | |
I 1 &, 1
N NN DU 1 Y AN
e e St e e B \
i i
i i
i i
i i
' r Y \ r Y \ '
” 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 ”
i ey [ [ [ ~| v [ [ [ !
' [ [ [ [ = [ [ [ [
A [ o o o2 [ [T o o
i S| ' oo [ [ [ T [ [ [ [
! sE| [ [ [ S| 1 1 [ [ [ !
! ST [ [ [ = [ [ [ [
i Q| o [ [ [ o X [ [ [ [
! Ral o [ [ [ N.2 [ [ [ [
[ [ [ [ D 11 [ [ [
a0 [ [ [ [alya} [ [ [ [ |
! |l v [ [ [ x [ [ [ [ !
! [ [ [ [ [ [ [ [ !
Il 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 I
” I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I ”
| sacffdgodddgocfas £ P R R R I R
! dAaddaddaddoadoaouuyyg Y NaaNaadaaaaggEHESS ®
i i
i i
i i
i i

D200
D202
D205
D206

D301
D302
D303
D300
D210
D211
D212
D310
D311
D312
D313

Cccoo129C

Abb. 12-8: Beziehung zwischen SPS-CPU, Pufferspeicher und dezentralen Registern

Die Belegung der einzelnen Speicherzellen ist in Tab. 10-5 dargestellt.
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Programmierung

Beispiel: Master- und dezentr. Station

VESiE-SiEtian AJGSBT—64AD AJGSBT—64DAV
(Station Nr. 1) (Station Nr. 3)
A((jl-rliiie Pufferspeicher Dezentrale Register Dezentrale Register
1E0 A_ngaben mr die A_ngaben er die
Mittelwertbildung Mittelwertbildung
1E1 CH1® CH1®
1E2 CH20 CH2O®
1E3 CH3® CH3®
1E4 CH4® CH4®
1E5 Datentyp Datentyp
1E6 A/D-Wandlung sperren/freigeben | A/D-Wandlung sperren/freigeben
1E7 — Nicht belegt
1E8 CH1 Digitalwert CH1 Digitalwert
1E9 CH2 Digitalwert CH2 Digitalwert
1EA CH3 Digitalwert CH3 Digitalwert
1EB CH4 Digitalwert CH4 Digitalwert
1EC D/A-Wandlung sperren/freigeben D/A-Wandlung sperren/freigeben
1ED — Nicht belegt
1EE — Nicht belegt
1EF — Nicht belegt
1F0 — 2DF — — —
2EO0 CH1 Digitaler Ausgangswert CH1 Digitaler Ausgangswert
2E1 CH2 Digitaler Ausgangswert CH2 Digitaler Ausgangswert
2E2 CH3 Digitaler Ausgangswert CH3 Digitaler Ausgangswert
2E3 CH4 Digitaler Ausgangswert CH4 Digitaler Ausgangswert
2E4 Fehlercode Fehlercode
2E5 — Nicht belegt
2E6 — Nicht belegt
2E7 — Nicht belegt
2E8 CH1 Code der Sollwert-Prifung CH1 Code der Sollwert-Priifung
2E9 CH2 Code der Sollwert-Prifung CH2 Code der Sollwert-Priifung
2EA CHS3 Code der Sollwert-Prifung CH3 Code der Sollwert-Prifung
2EB CH4 Code der Sollwert-Prifung CH4 Code der Sollwert-Prifung
2EC Fehlercode Fehlercode
2ED — Nicht belegt
2EE — Nicht belegt
2EF — Nicht belegt
2F0 - 3DF — — —

Tab. 12-5: Belegung des Pufferspeichers und der dezentralen Register

© Zeit fur die Mittelwertbildung und die Anzahl der Werte, die fir die Mittelwertbildung ver-
wendet werden.
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Beispiel: Master- und dezentr. Station

Programmierung

VNS (1N i}
—f | [ [FROK B B80 EImol Rl ] @
mi01
—f L M} @
1401
| (1020 (3]
n403
—f . 0§ @
103
| (v0n1 (s
[rop
® !
P -
| sHAnD !
o —] [7ROK Hd RO RN R | o
1
1 1
X 04 Anforderung der Initialisierung: RX18 |
1 1
: — | v moz o} @
1 1
1 1
1 1
! [Mov e oz ei
| |
1 1
| r |
! Moy s ) @,
| |
| |
! v 1 we @
| |
1 1
1
| FOR.:t! HE) D200 Kl |-
| |
1 1
1 1
: o H B2 0 R | -
1 1
| |
1 1
' m HES D05 R |
® ! L I
1 1
1 1
1 1
! [SET n o} @
| |
1 1
1
! A VLR I )
1 1
1 1
1 n4 \
E —F LI 12 B I
1 1
X 025 (Initialisierung abgeschlossen: RX19) |
i Rsrooms :
L —-
CCBMP19
Abb. 12-9: Kommunikationsprogramm (1)
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Programmierung Beispiel: Master- und dezentr. Station

__________________________________________________________________ ,
0 | W W (CH1 A/D-Wandlung beendet: RX0) !
Vo [ [FRoE B mED 120 R I o
! 1
1
! 1 (CH2 A/D-Wandlung beendet: RX1) |
Q' | oK B EEL DL R ] @
| e o o o o o o o o o o o o e o e e e e e e e e -
'l W6 (Fehler: RX1A) |
1
o | [rRor I mE 02z wl ] o
! :
: 110 1
! | {n2¢ :
1
| e o o o o o o o o o o o o e o e e e e e e e e -
SHA00
— | 0w 60 EANIOD B | ®
[r ]
CCBMP20

Abb. 12-10: Kommunikationsprogramm (2)
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Beispiel: Master- und dezentr. Station Programmierung

®
SHA00
6] | [FROK B WE4 EAMIOO B2 ] ©
r{--"~-"~""~"""7"7""~"°"~"°"°"°"°"°"°"°"°"°"°" """ °"°"°"°"~°"*°" " "°*"‘°"*°T /" *T;/ 7T~ OO, OT,TTTTTTTTTTTTTTT~7 |
X 124 (Initialisierung anfordern: X18) X
E — | v 17 noe | 95
1 1
1 1
1 1
! m m HEC D300 R oo
1 1
(70 ;
1 1
[
! S mM ) @
5 s
1 ’— 1
: B - ]
1 1
LBy :
V= LSS 2 I
1 1
1 1
X 1225 (Initialisierung abgeschlossen: X19) X
) st w5 )
IyIIIISISIIIIIISICIIIISICIIIIIICICIIIISIIICIIIICISICIIZIZICICIL oo
E 1227 (Dezentrale Station bereit: RX1B) X
el v w0 w1 ] @,
1
o |
1
1
\ v ka0 m2 ) @
1
| |
1
1
| v w0 B3 ] @
| |
! 1
! 1
I o m _ms we ® ).
e me (Ax42)
1
] xw ) o
1
1
E 161 (AX42) \
o | | (101 o)
1
| 160 (AX42) !
1
i — ™ e
' | w5 (Fehleraufgetreten:RX1A) o
1 1
v | [roK 4 BES D0 R | o
| |
1 1
| [7RoK 1 mEC 133 K I @
1 1
1 1
1 1
| 163 |
o : L} (326 ®
1 1
SH400
— | [0 A6l R0 B ] ®
[r ]
CCBMP21

Abb. 12-11: Kommunikationsprogramm (3)
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Programmierung

Beispiel: Master- und dezentr. Station

Nummer | Beschreibung
(1] Zustand der Stationen lesen (SW0080)
(2] Datenaustausch mit dem AJ65BT-64AD ausfiihren
3] Datenaustausch mit dem AJ65BT-64AD ist gestort
(4] Datenaustausch mit dem AJ65BT-64DAV ausfiihren
(5] Datenaustausch mit dem AJ65BT-64DAV ist gestort
(6) Dezentrale Eingénge (RX) des AJ65BT-64AD erfassen
(7) Mittelwertbildung einstellen
) Zeit fur die Mittelwertbildung bei CH2 (60 ms) und die Anzahl der Werte, die fir die Mittelwertbildung
verwendet werden
(9] Datentyp (-2048 bis 2047)
(10} A/D-Wandlung fur CH1 und CH2 freigeben
(11 Initialisierung abgeschlossen (RY18)
(12} Anforderung der Initialisierung (RY19)
® Datenaustausch mit AJ65BT-64AD
® P10
® Initialisierung
Tab. 12-7: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-9)
Nummer | Beschreibung
(1) Digitaler Wert fir CH1
(2) Digitaler Wert fir CH2
3) Fehlercode lesen
(4] Fehler zuruicksetzen (M126 entspricht RY1A)
(5] Informationen an dezentrale Ausgange (RY) des AJ65BT-64AD Ubertragen
(6] M27 entspricht RX1B (dezentrale Station ist bereit)
(7] Digitalen Wert lesen
(8] Fehlercode lesen
Tab. 12-6: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-10)
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Beispiel: Master- und dezentr. Station

Programmierung

Nummer

Beschreibung

Dezentrale Eingénge (RX) des AJ65BT-64DAV erfassen

D/A-Wandlung fir CH1 bis CH3 freigeben

Initialisierung abgeschlossen (RY18)

Anforderung der Initialisierung (RY19).

Digitalwert fir CH1 eintragen

Digitalwert fir CH2 eintragen

Digitalwert fir CH3 eintragen

Freigabe des analogen Ausgangswertes fur CH1 (RYO0)

Freigabe des analogen Ausgangswertes fur CH2 (RY1)

Freigabe des analogen Ausgangswertes fur CH3 (RY2)

Prifcode der digitalen Werte lesen

Fehlercode lesen

Fehler zuruicksetzen (M126 entspricht RY1A)

Informationen an dezentrale Ausgange (RY) des AJ65BT-64DAV Ubertragen

Datenaustausch mit AJ65BT-64DAV

P20

Initialisierung

Digitalwerte eintragen

Analoge Werte ausgeben

006066866 0o0o00 o0

Prif- und Fehlercode lesen

Tab. 12-8: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 12-11)

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Datenaustausch Beispiel: Master- und dezentr. Station

12.3 Datenaustausch

Um den Datenaustausch zu starten, schalten Sie zuerst die Versorgungsspannung der dezen-
tralen Stationen und anschlieRend die der Master-Station ein.

12.3.1 Kontrolle der Verarbeitung mittels LED-Anzeige

Die folgende Abbildung zeigt die LED-Anzeigen der Master- und der dezentralen Station im
Normalbetrieb.

LED-Anzeige der Master-Station

Uberpriifen Sie, ob die Leuchtdioden der Master-Station den folgenden Zustand haben:

AJ610BT11
| Normalbetrieb l\

\‘g;’g; g Ubertragungsgeschwindigkeit
| Als Master-Station eingestellt |——’— Poe mE 2,5 MBit/s

LOCALCT O 10M
[}

[}

| Kommunikation mit SPS-CPU |/ w2 8
R PRMO [}
[s] [}
R [}
[}

[}

-

-

| Datenaustausch ist fehlerfrei l——»mwe

g::/l Senfiet Daten |
\| Empfangt Daten |

ccoo123Cc

Abb. 12-12: LED-Anzeigen an der Master-Station

LED-Anzeige der dezentralen Stationen

Uberpriifen Sie, ob die Leuchtdioden der dezentralen Stationen den folgenden Zustand anzei-
gen.
Die Anordnung der LEDs ist bei den Module AJ65BT-64AD und AJ65BT-64DAV identisch.

24 V DC vorhanden |

MITSUBISHI AJE5BT-64AD e Normalbetrieb |
LRove
moe
] LERR""\\ Datenaustausch ist fehlerfrei
1 |3 |5 |7 Ig |11 13 |15 |17 [19 |21 |2_3 |25
DAz Dli -zag/@zii |1o |12 |14 |15 |1a |zo |§ |z4 |ze SendEt Daten |
DB | SLD | (FG)

Empfangt Daten |

ccoo130C

Abb. 12-13: LED-Anzeigen der dezentrale Stationen
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Beispiel: Master- und dezentr. Station Datenaustausch

12.3.2 Kontrolle der Verarbeitung tber das Programm

Priufen Sie die Funktion der Kommunikation:

A/D-Wandlung durch AJ65BT-64AD

D210 CHL1 Digitalwert
D211 CH2 Digitalwert

Station Nr. 3

Station Nr. 1
Abschluss- —

widerstand

sssssssssssssssss

) Abschluss-
widerstand (2]

Cccoo13z2c

Abb. 12-14: Kontrolle der Verarbeitung mittels Programm

Anordnung Station Typ

Digitales Eingangsmodul AX41, X0 bis X1F
Module auf dem Digitales Ausgangsmodul AY41, Y20 bis Y3F
Baugruppentrager Nr.0 Master-Station, AJ61QBT11

der SPS Digitales Eingangsmodul AX42, X60 bis X9F

Digitales Ausgangsmodul AY42, YAO bis YDF
Dezentrale Peri- Nr.1 Dezentrale Station, A/D-Wandler-Modul, AJ65BT-64AD, belegt 2 Stationen
pherie Nr.3 Dezentrale Station, D/A-Wandler-Modul, AJ65BT-64DAV, belegt 2 Stationen

Tab. 12-9: Im Beispiel verwendete Module

@ Der von AJ65BT-64AD erzeugte Digitalwert wird in D210 (CH1 Digitalwert) und D211
(CH2 Digitalwert) gespeichert.

@ Wird X60 gesetzt, erscheint am CH1 von AJ65BT-64DAV ein Signal.
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Datenaustausch Beispiel: Master- und dezentr. Station
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Beispiel: Master- und lokale Station Systemkonfiguration

13 Beispiel: Master- und lokale Station

13.1 Systemkonfiguration

In diesem Beispiel kommuniziert die Master-Station mit zwei lokalen Stationen:

Abschluss-
widerstand

Abschluss-
widerstand

CC00133C

Abb. 13-1: Systemkonfiguration fiir das Beispiel

Station Typ
Nr. 0 Master-Station, AJ61QBT11
Nr. 1 Lokale Station, AJ61BT11 (belegt eine Station)
Nr. 2 Lokale Station, AJ61BT11 (belegt eine Station)

Tab. 13-1 Im Beispiel verwendete Module
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Systemkonfiguration Beispiel: Master- und lokale Station

13.1.1 Einstellungen an der Master-Station
AJs1QBT11
RUNCJ O 156K
ERR.OJ O 625K @
MSTO 025M
sSMSTO 0 sm T
LOCALOO O 10M E
CPURWDO a
o a
3 swO O
wsO O TEST
R PRMO 0 so E
[s] TIMECD as1 ;
R LINECD os2
e 8 Schalter fiir die Stationsnummer
LRUNCJ 0 sb
LERR.O O RD
0 (x10) Beide auf 00" fiir die Master-
Station
0 (D)
— Betriebsartenschalter
STATION NO. h.f’ ‘Z
g 0 (Online)
X1 eE&%
5=
MODE [ coq
O:ONLINE(AR) | £ &) || -
T:ONLINE(RIM) | =57y Schalter zur Einstellung der
2:0FFLINE o .. .
A e — Ubertragungsgeschwindigkeit
ESSham
01 186K] |_&¢ 2 (2,5 MBit/s)
1] 625K
2 2.5M
3 5M
4 10M N N N
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
OFF ON__] — ON[sW SW | Einst. Beschreibung
M/L S MST m 1 )
= — @ E 1 AUS Master-Station
G i 11| & 2 | AUS —
— T — Do
——— @ E 3 | AUS —
4 | AUS Léschen
_— 5 | AUS Ungultig, weil Master-
NC_| -_ 6 | AUS Station
DA 1
NC_| 2 7 AUS —
DB 3
| 8 | AUS —
DG 5
NC 6
SLD 7
nelll s
&) 9
ccQoizoCc
Abb. 13-2: Einstellungen an der Master-Station
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Beispiel: Master- und lokale Station

Systemkonfiguration

13.1.2 Einstellungen an den lokalen Stationen

AJ61QBT11

m
5z

2

oo

]n]

a0
HR&
38

2R
CEFEEE

Schalter fiir die Stationsnummer

o
o
3 (=]
R wso O TEST -
R PRMO 0 so E
D D% Modul XLOH|E XL
o o
LRIND Do Lokale Station (Station Nr.1) 0 1
LERR.OJ O RD
Lokale Station (Station Nr.2) 0 2
= Betriebsartenschalter
STATION NO. | & %
X10| = .
£ 0 (Online)
x1|e o
5=
MODE [ <o

{

0:ONLINEAR) | s &2
1:ONLINE(RIM) s@

Schalter zur Einstellung der

2:0FFLINE By FrH .
Ubertragungsgeschwindigkeit
18
S [
. B RATE "z@f’ ¢
156K €3 i
S-—LseK 2 (2,5 MBit/s)
2 2.5M
3 5M
4 10M . . .
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
Einstellung )
GFf | _oN ] —» ON[SW SW Beschreibung
ML S MST m 1 er Nr2
— S [=
Gew | o | o E 1 AUS | AUS | Lokale Station
1 4 m 5
=== E 2 AUS | AUS —
— — D
: 3 AUS | AUS —
4 AUS AUS Léschen
Ne | 5 AUS AUS Belegt
DA — 6 AUS AUS 1 Station
bB | 7 AUS AUS —
NC
T 8 AUS AUS —

5
Q
(=]

o
o]
=
o] [} N N
© |\1 |u1 |w |»—\

CC00135C

Abb. 13-3: Einstellungen an den lokalen Stationen

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung Beispiel: Master- und lokale Station

13.2 Programmierung

13.2.1 Programm der Master-Station

Parametrierung
Das CC-Link-Master-Modul wird beim Einschalten der SPS automatisch initialisiert.

Programmteil fur die Inbetriebnahme
(Die Parameter stehen im Pufferspeicher und kdnnen so schnell verédndert werden.)

Clweowe :
Al msoom )
! 1
v |
! I [SET mor )
1
! 1
Clomol !
Bl LU I 1 ¥
1
! 1
! :
1
: v 17 il I e
1
! 1
| : |
! v 1 1 ] o
! 1
! 1
| i !
! o il 00 £ ] :
! 1
| |
1
: v K B3 I o
1
! 1
! 1
! 1
0 . m B B N R P
! |
Como !
el v m11 M ] ei
! 1
| |
| v mz D3 ] o
! 1
! 1
! 1
! 1
| M m B M i 1 @
1 L 1
! |
! :
: hsToomor
L !
CCBMP22

Abb. 13-4: Parametrierung der Master-Station wéahrend der Inbetriebnahme (1)
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Beispiel: Master- und lokale Station

Programmierung

SHA02

I ser W f @
V| om0 owmr I
Bawial msoowm )
Vomo |
: | seroomes
Lo E
! I kT v}
RIS
| | st o ) @
o !
: BT om0y} 95
v E
b | [ror H B8 1100 Rl I e
E w1 e ) @
R c SRS 7R 71 E
| CERE I
Comod E
b} e omos F
E 1305 !
el S 3 S
N I
o E — | TRt Ti3 ] o
| e owos oi
| 1E
Vo [rRoK I W 101 Rl I o
E wrow | e
E LS I I - ¥
CCBMP23

Abb. 13-5: Parametrierung der Master-Station wéhrend der Inbetriebnahme (2)
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Programmierung Beispiel: Master- und lokale Station

Programmteil fir den reguléren Betrieb

S
| e W ] @
5 -T T
lom Hr |
| ms o owo ]!
! 1
! 1
oo |
Bl ser omol ]
l :
! H301 !
il e owe )
! 1
| :
! 1
Bl (I I Y Y
! 1
! 1
(+ |
| T omil | @
! 1
! 1
I L |
el e W om0 K | @
! 1
l :
! 1
:
| [Rs7 g =X
: :
! 1
! LS I I 1
1
CCBMP24

Abb. 13-6: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme
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Beispiel: Master- und lokale Station Programmierung

Nummer | Beschreibung

(1) Anzahl der angeschlossenen Stationen

Anzahl der Wiederholungen

Anzahl der Stationen mit automatischer Eingliederung

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

Lokale Station (Station Nr.1, belegt 1 Station)

Lokale Station (Station Nr.3, belegt 1 Station)

Stationsinformationen

90060000

Einstellung der Parameter

Tab. 13-4  Erlauterung zum Beispielprogramm (Abb. 13-4)

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

) Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem Pufferspeicher gestartet wurde.

) Dieser Prpgrammteil wird ausgefihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
Pufferspeicher gestartet werden konnte.

(4) Wird ausgefiihrt, wenn Parameter in das EEPROM gespeichert wurden.

(5) Wird ausgefuhrt, wenn die Parameter nicht fehlerfrei in das EEPROM ubertragen wurden.

(6] Parameter speichern

Q Start der Kommunikation mit Parametern aus dem Pufferspeicher

(8] Eintrag der Parameter in das EEPROM

Tab. 13-3: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 13-5)

Auffrischungsanweisung

Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem EEPROM gestartet wurde.

® | o e

Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
EEPROM gestartet werden konnte.

(4] Start der Kommunikation mit Parametern aus dem EEPROM

Tab. 13-2  Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 13-6)

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 13-7



Programmierung Beispiel: Master- und lokale Station

Kommunikationsprogramm

Die folgende Konfiguration der SPS-CPU, des Pufferspeichers der Master-Station und der
lokalen Module wird fiir das hier vorgestellte Beispielprogramm vorausgesetzt.

Dezentrale Eingange (RX), dezentrale Ausgéange (RY)

) . Lokale Station (Station
SPS-CPU Master-Station Nr.1, belegt 1 Station) SPS-CPU
;r ] % } Dezentrale Eingange i 3' Dezentrale Ausgange | :r ]
| X (RX) | ! (RY) | ! |
! [M15 ----- mol 1Y (Eon[T ! ] w600) 11O [wis - Mo |
P[M31 ----m16] | | t | Et ! : 161+ ! Do [m8L ---- mas)| |
Pma7 -——-wm32] | L ¢ [E2e| | i 1624 1 0 [[m47 - m32| |
1 [M63 ---- m4s] | ! = =T I l 163 | s [ [mM63----m48
3 15 | Edn : : 64 1 O :
I I ! i ! ! I ! |
i b w i ! w TR !
: ! 1 15Fn : 1DF+ : 1 !
! | Dezentrale Ausgdnge ! Dezentrale Eingange
! 10 | (RY) : 3 (RX) D= i
t[M215---m200] ] | i [1e0a[ 1 e ] EOn |2 ! ([M215—me00] |
| [M231---M216] | | 1161k | ! Eln P [m231---m216] !
t[M2a7-—-m232] | ! Dofwee| ! NI E2n : D] [M247---M232
M263---M248| | 1 {1634 IR 3 E3n -1 ([m263---m248] |
| | ' 1644 ! ! Edn ; ! !
i i § 1D‘FH i i léFH i i i
Lokale Station (Station
Nr.2, belegt 1 Station) SPS-CPU

| Dezentrale Ausgange | g o |

! (RY) P 3

] 1604 1%t [[m15 - Mo |

! 1614 ! D [m8L ---- mas)| |

i 1620] 1 1 [[m47 ----M32| |

1 1630 10 | [M63 ---- m4s] |

! 164n 0

3 lD‘FH 3 3 i

| Dezentrale Eingange ! ] !

! (RX) 3 !

] EOn @ | [ [m215---m200] |

! Eln P L) [m231---mz16] !

NI E2n b | [M247---m232] |

1 E3u | 1 [M263---m248] |

! Edn 3 | !

3 R 3

ccoo136C

Abb. 13-7: Beziehung zwischen SPS-CPU und den dezentralen Ein- und Ausgéngen
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Empfangsber. ‘l

Sendebereich

von lokaler
Station Nr. 1

Empfangsber.

Empfangsber.

von lokaler
Station Nr. 2 J

von lokaler
Station Nr. 2

} dieser Station

Lokale Station (Station
Nr.2, belegt 1 Station)

Empfangsber. | 2E0+
von Master- i
Station 2E34

Beispiel: Master- und lokale Station Programmierung
Dezentrale Register (RWw, RWr)
. Lokale Station (Station
SPS-CPU Master-Station Nr.1, belegt 1 Station) SPS-CPU
Dezentrale Register (RWw) Dezentrale Register (RWr) i i
1EO+ | Sendebereich ‘l I' Empfangsber. | 1EOx | % ! D200
i zur lokalen > | von Master- i : x 3 :
1E3w| Station Nr. 1 Station 13| L !
1E4+ [Sendebereich Empfangsber. | 1E4 [ 1 | !
; ; i zur lokalen > | von Master- | ! 3 1
! t | 1E74 | Station Nr. 2 J L Station 1E7w ) | ! D207
I 1 1E8+ | |
| 2DFx 2DFn ||
3 i Dezentrale Register (RWr) Dezentrale Register (RWw) i i

D200

Empfangsber. | 2E4+

von Master- |
Station 2E7n
2E8H

|
3DFH

y

D207

Empfangsber. D300
von lokaler i
Station Nr. 1 D303
Sendebereich 03‘04
dieser Station ‘
D307
Ccco0137C
Abb. 13-8: Beziehung zwischen SPS-CPU und dezentralen Registern
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 13-9



Programmierung Beispiel: Master- und lokale Station

0 HF il

—f | [ [roK 4 BB0 FIm0l Rl ] ©®

n401
—F T AP I Y - |

m01
I (120 (3

a0z
—Lf o 0 ] @

nanz
l (121 (5

[Fp ]
Ve S
o —} [rRon A HEO Km0 R ] ei
| |
1 1
1 1
! [FROE 1 WE0 D300 B4 ] @,
| :
T 1
' | Verarbeitung der von der lokalen Station Nr. 1 empfangenen Daten X X
I L LTI !
X | Aufbereitung der Daten, die an die lokale Station 1 gesendet werden X \
[ i 1
bl osmano X
el [ H HIGD RO B2 1 O
| |
1 1
1 1
! his il HIED D00 Ed ] o
| :
I r :
o A
v | smaon |
1
® ' — [roK 4 MR RN W ] o
! :
! 1
! [rror W mEL O omM M | @
- I
L I
| Verarbeitung der von der lokalen Station Nr. 2 empfangenen Daten X X
[ e ] |
! ! Aufbereitung der Daten, die an die lokale Station 2 gesendet werden X |
_____________________________________________________ |
! :
1| SHAoD !
b | [0 A6 EMR W ] @
l :
! 1
! 1
! [T0 1 mEd D4 K | ®
' |
! |
I I
R ey
CCBMP25

Abb. 13-9: Kommunikationsprogrammfiir den Master
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Beispiel: Master- und lokale Station

Programmierung

Nummer

Beschreibung

Lesen des Zustandes der Stationen (SW0080)

Datenaustausch mit der lokalen Station 1 ausfiihren

Der Datenaustausch mit der lokalen Station 1 ist gestort

Datenaustausch mit der lokalen Station 2 ausfiihren

Der Datenaustausch mit der lokalen Station 1 ist gestort

Dezentrale Eingénge (RX) der lokalen Station 1 erfassen

Dezentrale Register (RWr) der lokalen Station 1 erfassen

Informationen an die dezentralen Ausgange (RY) der lokalen Station 1 tbertragen

Daten in die dezentralen Register (RWw) der lokalen Station 1 Gbertragen

Dezentrale Eingénge (RX) der lokalen Station 2 erfassen

Dezentrale Register (RWr) der lokalen Station 2 erfassen

Informationen an die dezentralen Ausgange (RY) der lokalen Station 2 Ubertragen

Daten in die dezentralen Register (RWw) der lokalen Station 2 tibertragen

P10

® 806600000000

P20

Tab. 13-5: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 13-9)

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung

Beispiel: Master- und lokale Station

13.2.2

HINWEIS

Programm der lokalen Stationen

| Die lokalen Stationen benétigen keine Parametrierung

Kommunikations-Programme

o

shang
— | fSET ] ©
il HOF il
I o0 o e
500
I [FROE 1O B0 KIMGDO R1 |
101
—| (130 o
1400
— | [FROE KD HR0  RAMO0 R4 ] ®
[FROE IO H6 Mm% ]
[FrOE W0 mED D200 B ] ©
[FROE 0 HES D304 R ] @
| Verarbeitung der von der Master-Station und der lokalen !
X Station Nr. 2 empfangenen Daten I
| Aufbereitung der Daten, die an die Master-Station und die lokale !
X Station 2 gesendet werden I
SHA00
— | LI R0 RN W ] ©
[ M HED D300 M ] ©

) }

CCBMP26

Abb. 13-10: Kommunikationsprogramm fiir die lokale Station Nr .1

13-12
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Beispiel: Master- und lokale Station

Programmierung

SUL02
0— | SET | @
il il
1—f [ 1w LI -
HO__ 500
$U903
— | [FROE KD HS0 EAMZOO ORI |
(130 (3}
1400
15— | [FROK 1D WE0  RAMO0 R | ©
[FROE O I 1 ]
[rRoE 10 mE 100 R I o
[FROE IO HIE0 ;00 R ] @
| Verarbeitung der von der Master-Station und der lokalen !
X Station Nr. 1 empfangenen Daten !
| Aufbereitung der Daten, die an die Master-Station und die lokale '
' Station 1 gesendet werden I
SH400
36— | LI A6 RN W ] ©
[ M HE O omM M ] ©
i ) }
CCBMP26
Abb. 13-11: Kommunikationsprogramm fiir die lokale Station Nr .2
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 13-13



Programmierung Beispiel: Master- und lokale Station

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

Daten austauschen

Lokale Station Nr. 2 (Abb. 11-10) bzw. lokale Station Nr. 1 (Abb. 11-11) fehlerhaft.

Dezentrale Eingange (RX) erfassen

Dezentrale Ausgéange (RY) erfassen

Dezentrale Register (RWr) erfassen

Dezentrale Register (RWw) erfassen

Informationen an dezentrale Ausgange (RY) Uibertragen

© 0900|0000

Daten in dezentrale Register (RWw) eintragen

Tab. 13-6: Erlduterung zu den Beispielprogrammen (Abb. 13-10 und Abb. 13-11)
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Beispiel: Master- und lokale Station Datenaustausch

13.3 Datenaustausch

Zum Start der Kommunikation wird zuerst die Versorgungsspannung der lokalen Stationen
und anschlieRend die der Master-Station eingeschaltet.

13.3.1 Kontrolle der Verarbeitung mittels LED-Anzeige

Die folgende Abbildungen zeigen die LED-Anzeigen der Master- und der lokalen Stationen im
Normalbetrieb.

LED-Anzeige der Master-Station

Uberpriifen Sie, ob die Leuchtdioden der Master-Station den folgenden Status haben:

AJ610BT11
| Normalbetrieb l\

\‘;Eg; sz Ubertragungsgeschwindigkeit
| Als Master-Station eingestellt |——’_’SM§IE Do H 2,5 MBit/s

LOCALO O 1om
)

)

| Kommunikation mit SPS-CPU |/ WS D
R PRMO )
o a
R o
)

a

-

-

| Datenaustausch ist fehlerfrei |——>LRUNE

g::/l Sendet Daten |
\| Empfangt Daten |

CC00123C

Abb. 13-13: LED-Anzeigen an der Master-Station

LED-Anzeige der lokalen Station

Die folgenden Leuchtdioden der lokalen Stationen leuchten bei fehlerfreiem Betrieb:

AJ61QBT11
| Normalbetrieb l\

Th e g g Ubertragungsgeschwindigkeit
| Als lokale Station eingestellt l\ vero o B 2,5 MBit/s

| Kommunikation mit SPS-CPU |/ 2

| Datenaustausch ist fehlerfrei l—_’té‘é’QE

5n
i
28
]
u}
g
5
=

]

Npom
g
g

/I Sendet Daten |
\| Empfangt Daten |

CC00139C

EEEETI
0ooooooo
BR000000000

f

Abb. 13-12: LED-Anzeigen an den lokalen Stationen
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Datenaustausch

Beispiel: Master- und lokale Station

13.3.2 Kontrolle der Verarbeitung tber das Programm

Priifen Sie zur Kontrolle des Programms, ob die folgenden Bedingungen erflllt sind:

Beim Setzen von M200 der Master-Station muss auch M200 in der lokalen Stationen Nr. 1
und der lokalen Station Nr. 2 gesetzt werden.

Wird MO der lokalen Station Nr. 1 gesetzt, wird auch MO der Master-Station und der lokalen
Station Nr. 2 gesetzt.

Wird M32 der lokalen Station Nr. 2 gesetzt, wird auch M32 der Master-Station und der loka-
len Station Nr. 1 gesetzt.

Werden Daten in D200 der Master-Station geschrieben, erscheinen sie auch in D200 der
lokalen Stationen Nr. 1 und Nr. 2.

Werden Daten in D300 der lokalen Station Nr. 1 geschrieben, werden diese in D300 Mas-
ter-Station und der lokalen Station Nr. 2 gespeichert.

Werden Daten in D304 der lokalen Station Nr. 2 geschrieben, werden diese in D304 Mas-
ter-Station und der lokalen Station Nr. 1 gespeichert.

Abschluss-
widerstand

Abschluss-
widerstand

CCcoo140C

Abb. 13-14: Beispielkonfiguratio

Station Typ

Nr.0 Master-Station, AJ61QBT11
Nr.1 Lokale Station, AJ61BT11, belegt 1 Stationen
Nr.2 Lokale Station, AJ61BT11, belegt 1 Stationen

Tab. 13-7: Im Beispiel verwendete Module

13-16
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Beispiel: Mischsystem

Systemkonfiguration

14 Beispiel: Mischsystem

Das gemischte System in diesem Beispiel besteht aus einer Master-Station, einer dezentralen
E/A-Station, einer dezentralen und einer lokalen Station.

14.1 Systemkonfiguration

Abschluss-
widerstand

d

=

Abschluss-
widerstand

ccooi4ic

Abb. 14-1: Systemkonfiguration fiir das Beispiel

lokalen Station

Anordnung Station Typ

— Digitales Eingangsmodul AX41, X0 bis X1F

— Digitales Ausgangsmodul AY41, Y20 bis Y3F
SPS der :
Master-Station Nr.0 Master-Station, AJ61QBT11

— Digitales Eingangsmodul AX42, X60 bis X9F

— Digitales Ausgangsmodul AY42, YAOQ bis YDF
Dezentrale Nr.1 Dezentrale E/A-Station, E/A-Modul AJ65BTB1-16DT, belegt eine Station
Peripherie Nr.2 Dezentrale Station, A/D-Wandler-Modul AJ65BT-64AD, belegt 2 Stationen
SPS der Nr. 4 Lokale Station, AJ61BT11, belegt eine Station

Tab. 14-1 Im Beispiel verwendete Module

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Systemkonfiguration Beispiel: Mischsystem

14.1.1 Einstellungen an der Master-Station
AJs1QBT11
RUNCJ O 156K
ERR.OJ O 625K @
MSTO 025M
sSMSTO 0 sm T
LOCALOO O 10M E
CPURWDO a
o a
3 swO O
wsO O TEST
R PRMO 0 so E
[s] TIMECD as1 ;
R LINECD os2
== Schalter fiir die Stationsnummer
LRUNCJ 0 sb
LERR.O O RD
0 (x10) Beide auf 00" fiir die Master-
Station
0 (D)
— Betriebsartenschalter
STATION NO. h.f’ ‘f;
g 0 (Online)
X1 eE&%
5=
MODE [ coq
O:ONLINE(AR) | £ &) || -
T:ONLINE(RIM) | =57y Schalter zur Einstellung der
2:0FFLINE - SP
A e — Ubertragungsgeschwindigkeit
ESSham
01 186K] |_&¢ 2 (2,5 MBit/s)
1] 625K
2 2.5M
3 5M
4 10M N N N
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
OFF ON__] — ON[sW SW | Einst. Beschreibung
M/L S MST m 1 )
= — @ E 1 AUS Master-Station
G i 11| & 2 | AUS -
— T — Do
——— @ E 3 | AUS —
4 | AUS Loschen
_— 5 | AUS Ungultig, weil Master-
NC | -_ 6 | AUS Station
DA 1
NC_| 2 7 | AUS —
DB 3
| 8 | AUS —
DG 5
NC 6
SLD 7
nelll s
&) 9
ccQo120C

Abb. 14-2: Einstellungen an der Master-Station
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Beispiel: Mischsystem Systemkonfiguration

14.1.2 Einstellungen an der dezentralen E/A-Station
Einstellung der Ubertragungs- Schalter fur die Stationsnummer
geschwindigkeit: 2 (2,5 MBit/s) 0(x10),1(x1)

( 69
MITSUBISHI AJE5BTB1-16DT B ROATE
01

PW LRUN SD RD LERR. v
O O O O O O O STATION NO.
X10 X1
- «01 901 —~
H O0000000OOOOOOOO . %8 % H
0123456789ABCDEF ‘654 654

15 0 18 ) 1) ) ) S ) S S S )
BERIRIRIRIRIRIRIRIRIRIRIRISIEE

cco0143¢
Abb. 14-3: Einstellungen an der dezentralen E/A-Station
14.1.3 Einstellungen an der dezentralen Station
Einstellung der Ubertragungs- Schalter fur die Stationsnummer
geschwindigkeit: 2 (2,5 MBit/s) 0(x10),2(x1)
\B RATE STATONNO. O\
MITSUBISHI AJ65BT-64DA g .00,
PWO ° 2 : 28 2
Pwo 23 693 7693
L RUN ©
sD o COHi OFFSET GAINSET RESET
RD O ¢
LERR. O :Q§ O O
*"  GAIN DOWN
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27
DA DG |+24V | 24G
2 4 6@ 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 BT
DB | SLD | (FG) 64AD
\ - ccoo144C

Abb. 14-4: Einstellungen an der dezentralen Station

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 14 -3



Systemkonfiguration

Beispiel: Mischsystem

14.1.4 Einstellungen an der lokalen Station
AJs1QBT11
RUNCJ O 156K
ERR.OJ O 625K @
MSTO 025M
sSMSTO 0 sm T
LOCALOO O 10M E
CPURWDO a
o a
3 swO O
wsO O TEST
R PRMO 0 so E
[s] TIMECD os1 ;
R LINECD os2
e 8 Schalter fiir die Stationsnummer
LRUNCJ 0 sb
LERR.O O RD 0 ()(10)
4 (1)
— Betriebsartenschalter
STATION NO. h.f’ ‘Z
g 0 (Online)
X1 eE&%
5=
MODE [ coq
O:ONLINE(AR) | £ &) || -
T:ONLINE(RIM) | =57y Schalter zur Einstellung der
2:0FFLINE o .. .
A e — Ubertragungsgeschwindigkeit
ESSham
01 186K] |_&¢ 2 (2,5 MBit/s)
1] 625K
2 2.5M
3 5M
4 10M N N N
Schalter zur Einstellung der Betriebsbedingung
OFF ON__| —» ON[SwW SW | Einst. Beschreibung
M/L S MST m 1 -
=} —]o E 1 | AUS Lokale Station
G i 11| & 2 | AUS -
— T — Do
——— @ E 3 | AUS —
4 | AUS Léschen
> AUS Belegt 1 Stati
— eleg ation
N _m o | aus
1
Ne ) 2 7 | AUS —
DB 3
| 8 | AUS —
DG 5
NC 6
SLD 7
nelll s
&) 9
ccQoizoCc
Abb. 14-5: Einstellungen an der lokalen Station
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Beispiel: Mischsystem

Programmierung

14.2 Programmierung

14.2.1 Programm der Master-Station

Beim Start der SPS wird das CC-Link-Master-Modul automatisch initialisiert.

Programmteil flr die Inbetriebnahme

(Die Parameter stehen im Pufferspeicher und kénnen so schnell verandert werden.)

Clwowe 5
 —H— s owo
Lm0 |
! | ST omo E
E 01 |
! I v 1 )] ) oi
E L n ] e
E v Kl i ] ei
! m W @m0 W [
! oy K0 0 |
o L | 0:
! M 6 3 4| | :
oo |
v v mor M I @
E LA 11 G ' ¥
E [wov  mi04 D6 ] ei
! Mo RO % I ei
E Rt owor F
CCBMP28

Abb. 14-6: Parametrierung der Master-Station wéhrend der Inbetriebnahme (1)
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 14 -5



Programmierung Beispiel: Mischsystem

103
| o ow ] @
A CORS
y | Bsomn f
1
: :
o !
1
el ES A
1
1 1
v |
el e e ) !
1 1
T :
1
v | T ] @
1 1
1 1
1 1
1
: CEA S - Y
1
1 1
I Y '
1
el o wo owe w0 ) e
1
1
| |
1
o . LSTUN R Y s
| |
| |
! T w3 ) @
e mw W
1
B R e | s ow
\ 1
X 1
v ot !
1
=l e owes ]!
1
o . |
Coms |
1
Ml ser o ova ]
1
X 1
S (! :
E | LEL €O S Y - }
1
X 1
\ 1
X 1
| LIS CU Y - ¥
X 1
\ 1
T .
1
sl lopor B mBS 0L Kl ] o
X 1
: :
1
! T 1w ) @
: |
X 1
X 1
E T w5 ) @)
R -
CCBMP29

Abb. 14-7: Parametrierung der Master-Station wéhrend der Inbetriebnahme (2)
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Beispiel: Mischsystem

Programmierung

Parametrierung im regularen Betrieb

!
[sgr

i
(RS

i
[FRoK

it

H&68

!
st

100

301

148

48

301

Kl

148

[a—

© __

o

(<]

CCBMP30

Abb. 14-8: Programmteil fiir den Start des Datenaustausches nach der Inbetriebnahme

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung Beispiel: Mischsystem

Nummer | Beschreibung

(1) Anzahl der angeschlossenen Stationen

Anzahl der Wiederholungen

Anzahl der Stationen mit automatischer Eingliederung

Verhalten bei einem Stopp der CPU der SPS

Dezentrale E/A-Station (Station Nr.1)

Dezentrale Station (Station Nr.2)

Lokale Station (Station Nr.4)

Stationsinformationen

0000|6000

Einstellung der Parameter

Tab. 14-4  Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-6)

Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung

) Dieser Programmteil wird ausgefihrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem Pufferspeicher gestartet wurde.

P5) Dieser Pr(_)grammteil wird ausgefihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
Pufferspeicher gestartet werden konnte.

(4] Wird ausgefiihrt, wenn Parameter in das EEPROM gespeichert wurden.

(5] Wird ausgefiihrt, wenn die Parameter nicht fehlerfrei in das EEPROM Uibertragen wurden.

(6] Parameter speichern

(7] Start der Kommunikation mit Parametern aus dem Pufferspeicher

(8] Eintrag der Parameter in das EEPROM

Tab. 14-3: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-7)

Auffrischungsanweisung

Dieser Programmteil wird ausgefuhrt, wenn der Datenaustausch fehlerfrei mit den Parametern aus
dem EEPROM gestartet wurde.

® | o e

Dieser Programmteil wird ausgefiihrt, wenn der Datenaustausch nicht mit den Parametern aus dem
EEPROM gestartet werden konnte.

(4] Start der Kommunikation mit Parametern aus dem EEPROM

Tab. 14-2  Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-8)
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Beispiel: Mischsystem Programmierung

Kommunikationsprogramm

Die folgende Konfiguration der SPS-CPU, des Pufferspeichers der Master-Station und der
anderen Stationen im CC-Link-Netzwerk wird fur das Beispielprogramm vorausgesetzt.

Dezentrale Eingange (RX), dezentrale Ausgéange (RY)

SPS-CPU Master-Station
Fmmm e |
"1 [ Dezentrale Eingange | b Ewxix] i IED/eAZ(;T;?(Li
| L (RX) | | | :
: e : ' (Station Nr. 1
i b Eln ! ! 'AJ65BTB1-16DT
N —— veo |\ 0 [E| . 1 | T
Ulmst ------- mse| J 11 | B g
| = e ‘
| = ! 'Dezentrale Eingange |
M ————— veo || 1 ! [ Ee 1Lt | RX i Dezentrale
! [ —— we | [T 1 Lem[ N ! [[rRxiF-—-—Rxo0| | Station
! i L e i i L [RxtF ---- Rx10 | (Station Nr. 2)
| b ! 'Dezentrale Ausgange | AJ65BT-64AD
1 Lo : : (RY) :
i i i 15FH | i [[RvoF---- Rvoo]| |
i ! | Dezentrale Ausgange ! UL [R2F---- Rvi0]
| 1 | RY) ! L |
T —— o [T
! Do 16l |
) [V — vizo| | 1 [ !
i T T — mise | [T | 1634 !
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Abb. 14-9: Beziehung zwischen SPS-CPU, Pufferspeicher und dezentralen Ein- und Aus-
gédngen
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Beispiel: Mischsystem

Programmierung

Dezentrale Register (RWw, RWr)

Dezentrale Station
(Station Nr.2) AJ65BT-64AD

Master-Station

SPS-CPU
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Abb. 14-10: Beziehung zwischen SPS-CPU, Pufferspeicher und dezentralen Registern

Die Tabelle auf der nachsten Seite zeigt den Inhalt der dezentralen Register.
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Beispiel: Mischsystem

Programmierung

Master-Station

AJ65BT-64AD
(Station Nr. 2)

Lokale Station
(Station Nr. 4)

Adresse Pufferspeicher SR REs s Adresse Pufferspeicher
(Hex) (Dezentrale Register) 9 (Hex) (Dezentrale Register)
Angaben fir die Angaben fir die

1E4 Mittelwertbildung Mittelwertbildung 2E4

1E5 CH1® CH1® 2E5

1E6 CH2D® CH2OD 2E6

1E7 CH3® CH3® 2E7 Daten aus der Master-Station

1E8 CH4® CH4® 2E8 fiir die Station Nr.2

1E9 Datentyp Datentyp 2E9

1EA AlD—Wan(_qung A/D-Wandlung sperren/freige- SEA

sperren/freigeben ben

1EB Nicht belegt — 2EB

1EC 2EC

1ED Daten fir die lokale Station . 2ED | Daten aus der Master-Station

1EE Nr. 4 2EE fur die lokale Station Nr.4

1EF 2EF

1F0 - . . 2F0 — .

2DF 3DF

2EOQ 1EO0

2E1 1E1

— — Nicht verwendbar

2E2 1E2

2E3 1E3

2E4 CH1 Digitaler Ausgangswert | CH1 Digitaler Ausgangswert 1E4

2E5 CH2 Digitaler Ausgangswert | CH2 Digitaler Ausgangswert 1E5

2E6 CH3 Digitaler Ausgangswert | CH3 Digitaler Ausgangswert 1E6

2E7 | CH4 Digitaler Ausgangswert | CH4 Digitaler Ausgangswert | 1E7 Daten, die von der Station
Nr. 2 zur Master-Station ge-

2E8 Fehlercode Fehlercode 1E8 sendet werden

2E9 — Nicht belegt 1E9

2EA — Nicht belegt 1EA

2EB — Nicht belegt 1EB

2EC 1EC

2ED Daten, die von der lokalen 1ED | paten, die an die Master-Sta-

Station Nr. 4 empfangen tion oesendet werden

2EE wurden . 1EE g

2EF 1EF

2F0 - . 1F0 - .

3DF 2DF

Tab. 14-5: Belegung des Pufferspeichers und der dezentralen Register

@ Zeit fiir die Mittelwertbildung und die Anzahl der Werte, aus denen der Mittelwert gebildet

wird

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Programmierung

Beispiel: Mischsystem

HEOND () S (1|
i | || [ror B0 Km0l 7 ] @
naol
- LEAAAS- D I -
niol
| {¥030 (3]
m02
- L 0§ @
B02
| {¥0m1 (5
1404
Ut AR/ R I
n404
| {1082 (7
o
[FEmn
@ | smo
I [rRoK 1 IS 1. S 4| | ©
L
| (120 o
L]
I (127 0
110
| {mos (10}
17
| (m15 (10}
SB400
| o ® H60 KM R )
[mr ]
CCBMP31

Abb. 14-11: Kommunikationsprogramm in der Master-Station (1)

14 -12

SMITSUBISHI ELECTRIC




Beispiel: Mischsystem

Programmierung

®
o SHAOO
— | [FROE B HEZ R0 R 1 ®
e e e -
E nil  Anforderung der Initialisierung: RX18 X
v | v moz  n0 ] @)
1
| |
X |
: [V k6D IV 3 X
| 1
! I
1
E v s ) @
! |
! 1
1
| 1
! v m MG ] o
! |
! :
! m ® HEd 2200 Rl o
! 1
! |
! I
G ! m w mEe 0202 Rl ] E
i :
1
E o H BB D05 R |
! I
! |
: K I RE R I
| |
X |
! [SET nas oi
1
| 1
o |
s fsTom
| 1
1
| na5 (Initialisierung abgeschlossen: RX19) !
i | ST 1T R
L | -
® X nA7 10 (CH1A/D-Wandlung abgeschlossen: RX0) |
1
E I [ [FROE B WES 0 R I o
I 1
@ X M1 (CH2 A/D-Wandlung abgeschlossen: RX1) E
! | . BES D11 R } ©.
U - — =
©® || Me  (FehenRX1A) S
v | [ron 4 BES 122 Kl ] @E
| 160 |
1 1
E | (146 E
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— | [0 w 6 RN R | ®
[ ]
CCBMP32
Abb. 14-12: Kommunikationsprogramm in der Master-Station (2)
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Programmierung Beispiel: Mischsystem

(5]
SH400
0 ] [roK 4 RORG  EAMGD ] ®
[Fror W mEC 130 M ] ®©
________________________________________________ .
1
i Daten, die von der lokalen Station Nr. 4 empfangen wurden, verarbeiten |
1
U
! Aufbereitung der Daten, die an die lokale Station Nr. 4 gesendet werden :
1
SHAOO
— | R 66 EANIED B |
m ® HEC 1300 R4 ] ©
[mr ]
CCBMP33

Abb. 14-13: Kommunikationsprogramm in der Master-Station (3)
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Beispiel: Mischsystem

Programmierung

Nummer

Beschreibung

Zustand der Stationen lesen (SW0080)

Datenaustausch mit der dezentralen E/A-Station

Datenaustausch mit der dezentralen E/A-Station ist gestort

Datenaustausch mit der dezentralen Station

Datenaustausch mit der dezentralen Station ist gestort

Datenaustausch mit der lokalen Station

Datenaustausch mit der lokalen Station ist gestort

Dezentrale Eingénge (RX) erfassen

Die Zustande der Eingange X00 bis X07 des AJ65BTB1-16DT werden auf die Ausgéange Y20 bis
Y27 des Ausgangsmoduls AY41 ibertragen.

Der Zustand der Eingénge X10 bis X17 des Eingangsmoduls AX41 werden auf die Ausgange Y08
bis YOF des AJ65BTB1-16DT ubertragen.

Informationen an die dezentralen Ausgange (RY) Ubertragen

Kommunikation mit der dezentralen E/A-Station

® 600 6 0 0000000

P10

Tab. 14-8

Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-11)

Nummer

Beschreibung

Dezentrale Eingénge (RX) des AJ65BT-64AD erfassen

()

Mittelwertbildung einstellen

Zeit fur die Mittelwertbildung bei CH2 (60 ms) und Anzahl der Werte fur die Mittelwertbildung

Datentyp (-2048 — 2047)

A/D-Wandlung fir CH1 und CH2 freigeben

Initialisierung abgeschlossen (RY18)

Anforderung der Initialisierung (RY19)

Digitaler Ausgangswert von CH1 lesen

Digitaler Ausgangswert von CH2 lesen

Fehlercode lesen

Fehler zuriicksetzen (M146 entspricht RY1A)

Dezentrale Ausgéange (RY) von AJ65BT-64AD aktualisieren

Kommunikation mit AJ65BT-64AD

Initialisierung

Dezentrales Gerat bereit (RX1B).

Messwert lesen

© 66666 e e 0o oo

Fehlercode lesen

Tab. 14-7:

Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-12)

Nummer

Beschreibung

Dezentrale Eingange (RX) lesen

Dezentrale Register (RWr) lesen

Informationen an die dezentralen Ausgéange (RY) Ubertragen

Daten in dezentrale Register (RWw) eintragen

Kommunikation mit der lokalen Station

00000 e

P30

Tab. 14-6

Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-13)
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Programmierung Beispiel: Mischsystem

14.2.2 Programm fir die lokale Station

HINWEIS | Die lokale Station benétigt keine Parametrierung.

Kommunikations-Programm

SH400
— | fSET ] ©®
0 BF il
1 xow o ) e
N0~ K500
19036
l [FROE 1O HB0 EAMGDO R1 |
1600
| (150 (3)
n601
} {161 (4]
H600
M [FOK O 160 EM R ] e
M1
—F [FROK 1D ne K R I @
H600
—f [FROE 1O BOEO  EAMIOD R1 1 @
¥601
—f [roM 0 MR RN R ] ®
58400
| [FROE O HIEE  EAMIGD 2 ] ©
[FROE IO mE 100 K ] ®
¥601
—f [FROK 1D HEL D0 W ] O
CCBMP34

Abb. 14-14: Kommunikationsprogramm in der lokalen Station (1)
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Beispiel: Mischsystem Programmierung

Verarbeitung der von der Master-Station, dezentralen E/A-Station und 1
! dezentralen Station empfangenen Daten \

166

— | [

Kime0 B2 ] ©

HIEC

m  m D! ] ©

e W ]

CCBMP35
Abb. 14-15: Kommunikationsprogramm in der lokalen Station (2)
Nummer | Beschreibung

(1) Auffrischungsanweisung
(2] Daten austauschen
3] Die dezentrale E/A-Station ist gestort.
(4] Die dezentrale Station ist gestort.
(5] Dezentrale Ausgange (RY) erfassen
(6] Dezentrale Ausgéange (RY) erfassen
o Dezentrale Eingénge (RX) erfassen
(8) Dezentrale Eingénge (RX) erfassen
(9] Dezentrale Eingénge (RX) erfassen
(10} Dezentrale Register (RWr) lesen
[11) Dezentrale Register (RWw) lesen

Tab. 14-9: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-14)

Nummer | Beschreibung

(1) Informationen an dezentrale Ausgange (RY) Ubertragen
(2] Daten in dezentrale Register (RWw) eintragen

Tab. 14-10: Erlduterung zum Beispielprogramm (Abb. 14-15)
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Datenaustausch

Beispiel: Mischsystem

14.3 Datenaustausch
Um den Daten-Link zu starten, schalten Sie zuerst die Versorgungsspannung der dezentra-
len, dezentralen E/A- und lokalen Stationen ein und anschlieRend die der Master-Station.
14.3.1 Kontrolle der Verarbeitung mittels LED-Anzeige
Die folgende Abbildungen zeigen die LED-Anzeigen der Module im Normalbetrieb.
LED-Anzeige der Master-Station
Uberprifen Sie, ob die Leuchtdioden der Master-Station den folgenden Status haben:
AJ610BT11
| Normalbetrieb l\ Jo1a
\‘;*;RN_; g LK Ubertragungsgeschwindigkeit
| Als Master-Station eingestellt P/—'EOQEE é%ﬁ:ﬂ I 2,5 MBit/s
,'CPUR/W; g
[ Kommunikation mitSPS-CPU | |g 2B Ep
: I'.“éég gg; l; Sendet Daten
| Datenaustausch ist fehlerfrei |——> Lrove = ::/I |
\| Empfangt Daten |
CC00123C
Abb. 14-16: LED-Anzeigen an der Master-Station
LED-Anzeige der dezentralen E/A-Station
Die folgenden Leuchtdioden der dezentralen E/A-Station leuchten bei fehlerfreiem Betrieb:
MITSUBISHI AJ65BTB1-16D f-%AI; @
PW LRUN SD RD LERR. -
L] e O O O STATI(?AIUNO “
N‘ \ OOk [
/ 1 3 5\ 7 9 1 X3 15 1r Ti9 21 23 25 27
‘AZ D(j 'XV 24(53| 10 1z| 14| “5| 18 20| |24 26
| AEs NEEEN
24V DC vorhanden| | Datenaustausch ist fehlerfrei | | Sendet Daten | | Empfangt Daten
CCco0124C
Abb. 14-17: LED-Anzeigen an der dezentralen E/A-Station
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Beispiel: Mischsystem

Datenaustausch

LED-Anzeige der dezentralen Station

Bei fehlerfreiem Betrieb leuchten die folgenden Leuchtdioden der dezentralen Station:

MITSUBISHI AJ65BT-64AD

3 |5 |7
DG | +24v | 246

1
DA
2 4 6@ |a
DB )

sLD | (FG)

Iq |11 |13 |15 |17 |19 |21 |E |25

10 [12 [14 |16 |18 [20 [22 |24

26

24V DC vorhanden|

Normalbetrieb |

Datenaustausch ist fehlerfrei

Sendet Daten |

Empfangt Daten |

Cccoo130C

Abb. 14-18: LED-Anzeigen an der dezentralen E/A-Station

LED-Anzeige der lokalen Station

An der lokalen Station leuchten im normalen Betrieb die folgenden Leuchtdioden:

AJ610BT11
\‘ RUN ®

ERR.OJ

MSTOD

| Normalbetrieb

l\ SMSTCD
—» locaLm

,'CPUF?/\N-
[}
| Kommunikation mit SPS-CPU I/

| Daten-Link wird normal ausgefuhrt |——> Lruvm

| Als lokale Station eingestellt

M
[mELY)

LERR.O

2,5 MBit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit

Sendet Daten

—

—

Empfangt Daten

CC00139C

Abb. 14-19: LED-Anzeigen an der lokalen Station

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Datenaustausch

Beispiel: Mischsystem

14.3.2 Kontrolle der Verarbeitung tber das Programm
Zur Uberpriifung des Programms und des Datenaustausches werden die folgenden Test
ausgefihrt.
A/D-Kommunikation mit
AJB5BT-64AD
D210 CH1 Digitalwert
D211 CH2 Digitalwert
(3]
Abschluss-
widerstand
Nr. 2
P2} Abschluss-
widerstand
ccoois52c
Abb. 14-20: Systemkonfiguration fir das Beispiel
Station Typ
Nr.0 Master-Station, AJ61QBT11
Nr.1 Dezentrale E/A-Station, E/A-Modul, AJ65BTB1-16DT (belegt eine Station)
Nr.2 Dezentrale Station, A/D-Wandler-Modul, AJ65BT-64AD (belegt zwei Stationen)
Nr. 4 Lokale Station, AJ61QBT11 (belegt eine Station)
Tab. 14-11: Im Beispiel verwendete Module
@ Wird X00 der dezentralen E/A-Station auf EIN gesetzt, wird Y20 der Master-Station auf
EIN gesetzt.
@ Wird X10 der Master-Station auf EIN gesetzt, wird YO8 der dezentralen E/A-Station auf
EIN gesetzt.
© Der Digitalwert, der in der dezentralen Station erzeugt wird, wird in D210 (CH1) und D211
(CH2) der Master- und lokalen Station gespeichert.
@ Wird M160 der Master-Station auf EIN gesetzt, wird M160 der lokalen Station auf EIN gesetzt.
@ Werden Datenin D100 der Master-Station geschrieben, werden diese auch in D100 der lo-
kalen Station gespeichert.
@ Wird M60 der lokalen Station auf EIN gesetzt, wird M60 der Master-Station auf EIN gesetzt.
@ Werden Daten in D310 der lokalen Station geschrieben, werden diese auch in D310 der
Master-Station gespeichert.
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Fehlerdiagnose

Fehleranalyse

15

15.1

Fehlerdiagnose

Fehleranalyse

Problembeschreibung

Uberpriifung

Behebung

Im gesamten System kénnen
keine Daten ausgetauscht
werden.

Leitungsverbindungen vorhan-
den?

e Uberpriifen Sie durch Sichtpriifung die Leitungsverbindungen
oder benutzen Sie hierfur den Verbindungstest.

¢ Uberpriifen Sie den Status der Leitung (SW0090)

Sind Abschlusssswiderstande
an der ersten und letzten Sta-
tion vorhanden?

Installieren Sie Abschlusswiderstande an der ersten und letzten
Station

Ist ein Fehler an der SPS-CPU der
Master-Station aufgetreten?

Uberpriifen Sie den Fehlercode der SPS-CPU und fiihren Sie die
entsprechenden Korrekturen aus.

Sind die Parameter fir die Mas-
ter-Station eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen

Wurde der Datenaustausch mit
Yn6 oder Yn8 gestartet?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm

Ist an der Master-Station ein
Fehler aufgetreten?

Uberpriifen Sie die folgenden Punkte:

® Parameter (SW0068).

e Schaltereinstellungen (SW006A).

e den Initialisierungsstatus (SW0069).

e blinkt die ,ERR"-LED an der Master-Station? (Siehe Abs. 13.2)

Uberschreitet die Zeit fiir den
Abtastzyklus die maximale
Abtastzeit im Synchronmodus?

Schalten Sie in den Asynchron-Modus um oder verringern Sie die
Ubertragungsgeschwindigkeit.

Es ist nicht moglich, auf den
Eingang einer dezentralen
E/A-Station odr dezentralen
Station zuzugreifen.

Werden mit der dezentralen
E/A-Station/dezentralen Station
Daten ausgetauscht?

Uberpriifen Sie

e die Leuchtdioden des Moduls

e den Zustand der Kommunikation zwischen der Master-Station
und den anderen Stationen (SW0080 — SW0083).

Werden die Daten von der rich-
tigen Adresse der dezentralen
Eingange RX (im Pufferspei-
cher) gelesen?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als
reservierte Station eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stations-
nummern?

Uberpriifen Sie die Stationsnummern.

Tab. 15-1:

Fehleranalyse (1)

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Fehleranalyse

Fehlerdiagnose

Problembeschreibung

Uberpriifung

Behebung

Es ist nicht moglich, aus dem
Register (RWr) einer dezen-
tralen Station zu lesen.

Werden mit der dezentralen
Station Daten ausgetauscht?

Uberpriifen Sie

e die Leuchtdioden des Moduls

e den Zustand der Kommunikation zwischen der Master-Station
und den anderen Stationen (SW0080 — SW0083).

Werden die Daten aus der rich-
tigen Adresse der dezentralen
Register RWr (im Pufferspei-
cher) gelesen?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als
reservierte Station eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stations-
nummern?

Uberprifen Sie die Stationsnummern.

Es ist nicht mdglich, in das
Register (RWw) einer dezen-
tralen Station zu schreiben.

Werden mit der dezentralen
Station Daten ausgetauscht?

Uberprifen Sie

e die Leuchtdioden des Moduls

e den Zustand der Kommunikation zwischen der Master-Station
und den anderen Stationen (SW0080 — SW0083).

Werden die Daten in die richtige
Adresse der dezentralen Regis-
ter RWw (im Pufferspeicher)
geschrieben?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als
reservierte Station eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stations-
nummern?

Uberprifen Sie die Stationsnummern.

Tab. 15-2: Fehleranalyse (2)

Vorgehensweise, nachdem die Kommunikation mit den anderen Stationen Uberpruft
wurde (SW0080 — SW0083):

@ Verdrahtung priifen

®

schlossen sind.

®
@
®
©®

einen Modulfehler erkennen.

Uberprifen, ob die Abschlusswiderstande an beiden Enden der Modulkette richtig ange-

Uberpriifen, ob die Kommunikation nach Verringerung der Ubertragungsgeschwindigkeit
mdglich ist.

Uberpriifen Sie die Parametrierung
Uberpriifen Sie, ob sich Stationsnummern iiberschneiden.

Tauschen Sie das Modul gegen eines aus, das korrekt arbeitet. Auf diese Weise kénnen Sie

15-2
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Fehlerdiagnose

Fehleranalyse

Problembeschreibung

Uberpriifung

Behebung

Es ist keine Kommunikation
zwischen der lokalen Station
(dezentraler Ausgang RY)
und der Master-Station
(dezentraler Eingang RX)
moglich.

Ist die Auffrischungsanweisung (YnO) der lokalen
Station gesetzt?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Werden die Daten an die richtige Adresse der
dezentralen Ausgange RY der lokalen Station (im
Pufferspeicher) geschrieben?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Werden die Daten von der richtigen Adresse der
dezentralen Eingange RX der Master-Station (im
Pufferspeicher) gelesen?

Uberprifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als reservierte Station
eingestellt?

Uberprifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stationsnummern?

Uberprifen Sie die Stationsnummern.

Es ist keine Kommunikation
zwischen der Master-Station
(dezentrale Register RWw)
und der lokalen Station
(dezentrale Register RWr)
maglich.

Werden die Daten an die richtige Adresse der
dezentralen Register RWw der Master-Station (im
Pufferspeicher) geschrieben?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Werden die Daten von der richtigen Adresse der
dezentralen Register RWr der lokalen Station (im
Pufferspeicher) gelesen?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als reservierte Station
eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stationsnummern?

Uberprifen Sie die Stationsnummern.

Es ist keine Kommunikation
zwischen der lokalen Station
(dezentrale Register RWw)
und der Master-Station
(dezentrale Register RWr)
maoglich.

Werden die Daten an die richtige Adresse des
dezentralen Registers RWw der Master-Station (im
Pufferspeicher) geschrieben?

Uberprifen Sie das Ablaufprogramm.

Werden die Daten von der richtigen Adresse des
dezentralen Registers RWr der lokalen Station (im
Pufferspeicher) gelesen?

Uberpriifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist die Station versehentlich als reservierte Station
eingestellt?

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen.

Uberschneiden sich Stationsnummern?

Uberpriifen Sie die Stationsnummern.

Der Datenaustausch kann
nicht gestoppt werden.

Ist der Link-Sondermerker SB0002 (Stoppen)
gesetzt?

Uberprifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist beim Versuch, den Datenaustausch zu stoppen,
ein Fehler aufgetreten?

Uberprifen Sie das Ergebnis (SW0045).

Der Datenaustausch kann
nicht neu gestartet werden.

Ist der Link-Sondermerker SBO000 (Starten)
gesetzt?

Uberprifen Sie das Ablaufprogramm.

Ist beim Versuch, den Datenaustausch zu starten,
ein Fehler aufgetreten?

Uberprifen Sie das Ergebnis (SW0041).

Parameter kdnnen nicht im
EEPROM gespeichert
werden.

Ist die Ausgang YnA gesetzt?

Uberprifen Sie das Ablaufprogramm.

Sind Fehler aufgetreten?

Uberprifen Sie den Status der Speicherung
(SWO00B9).

Dezentrale/lokale Stationen
starten nicht.

Stimmen die Parameter mit den Einstellung an den
Modulen, die nicht starten, Uberein?

Uberprifen Sie die Parameter.

Uberschneiden sich Stationsnummern?

Uberprifen Sie die Einstellung der Schalter fiir
die Stationsnummern.

nicht erkannt.

Fehlerhafte Stationen werden

Werden bei diesen Stationen Fehler ignoriert?

Uberprifen Sie die Parameter.

Uberschneiden sich Stationsnummern?

Uberprifen Sie die Stationsnummern.

fehlerhafte Stationen gemel-
det.

Bei der eingestellten Ubertra-

Ist es mdglich, fehlerhafte Stationen tUber den Kom-
munikationsstatus (SW0080 — 83) zu erkennen?

gungsgeschwindigkeit werden

Kann eine normale Kommunikation durchgefthrt
werden, wenn die Ubertragungsgeschwindigkeit ver-
ringert wird (z. B. 156 kBit/s)?

e Prifen Sie die Schalterstellungen an den
fehlerhaften Stationen.
e Prifen Sie die Verdrahtung

e Prifen Sie, ob die Abschirmung der Kabel
geerdet ist.

anweisung wird das Bit ,Feh-
lerhafter Abschluss* gesetzt

Bei Ausfluihrung einer Sonder-

Ist ein Fehler aufgetreten?

e Priifen Sie den Fehlercode der SPS-CPU
e Priifen Sie den Fehlercode der
Master-Station

Sind die Parameter fir die automatische Aktualisie-
rung eingestellt?

Parametrieren Sie die automatische Aktuali-
sierung mit Hilfe der Programmier-Software

Tab. 15-3: Fehleranalyse (3)

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Die ,ERR“-LED der Master-Station blinkt

Fehlerdiagnose

15.2

Die ,ERR“-LED der Master-Station blinkt

Die ,ERR*-LED an der
Master-Station blinkt.

Stimmen
die Parameter mit dem
tatsdchlichem System (iberein?

Nein

Fehlfunktion der Master-Station.

Sind
Eintrdge in den
Sonderregistern SW0080 — 83
der Master-Station
vorhanden?

Nein

A

Fehlfunktion der
Master-Station.

Uber-

schneiden sich Nein

Stationsnummern? (SW0098 —
9B in derMaster-Station)

Uberpriifen Sie die Module, deren
Nummer in SW0098 — 9B gesetzt ist.

Sind die
Schalter fir die
Stationsnummern richtig
eingestellt?

Nein

A 4

A 4

Uberpriifen Sie die Module deren

| Priifung der Master-Station

Nummer in SW0080 — 83 gesetzt ist.

Stellen Sie die richtige
Stationsnummer ein.

y

Setzen Sie die Spannungs-
versorgung zuriick/betétigen Sie
den ,RESET"-Schalter.

Fehlfunktionen der angeschlossenen
Module.

Ist die
Spannungsversorung
eingeschaltet?

Nein

| Prifung der anderen Stationen

Schalten Sie die
Spannungsversorgung ein.

Leuchtet die Nein

A 4

,POWER"-LED?

Ja

Leuchtet die
,RD“-LED?

Kommunikationskabel
richtig angeschlossen?®

Ist die
Spannung im vorge-
schriebenen Bereich?

Nein

Begrenzen Sie die Spannung auf
den vorgeschriebenen Bereich.

.

Fehlfunktionen der
angeschlossenen Module.

Nein

A 4

SchlieBen Sie das Kommu-
nikationskabel richtig an.

Fehlfunktionen der

angeschlossenen Module.

A 4

CC00153C

Abb. 15-1: Fehlerdiagnose bei blinkender ,ERR“-LED (1)
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Fehlerdiagnose

Die ,ERR"“-LED der Master-Station blinkt

Leuchtet die Nein

L RUN“-LED?

Leuchtet die
,SD“-LED (Blinkt)?

Leuchtet die
,SD“-LED (Blinkt)?

Fehlfunktionen der
angeschlossenen Module.

Nein

geschwindigkeit richtig

Kommunikationskabel
richtig angeschlossen?®

. Istdie
Ubertragungs-

eingestellt?

Y

. Stellen Sie die richtige
Ubertragungsgescwindigkeit ein.

Setzen Sie die Spannungsversorgung
zuriick/betédtigen Sie den
,RESET*“-Schalter.

Nein

Ist das

Y

SchlieBen Sie das Kabel richtig an.

Fehlfunktion der angeschlossenen Module

; (Schalter fir die
Y Ubertragungsgeschwindigkeit). .
Ist die
Einstellung der Nein
Stationsnummern richtig (Keine
Uberschneidungen)?
Stellen Sie die richtigen
Stationnummern ein.
Setzen Sie die Spannungsversorgung
Fehlfunktion der angeschlossenen Module P zuriick/betétigen Sie den P
(Schalter fiir die Stationsnummern). ,RESET"-Schalter.
Ist die
Einstellung der
Stationsnummern richtig (Keine
Uberschneidungen)?
A 4
Stellen Sie die richtigen
Stationnummern ein.
Setzen Sie die Spannungsversorgun:
Fehlfunktion der angeschlossenen Module > zurﬂck/be?étigen gie den oung »
(Schalter fir die Stationsnummern). RESET“-Schalter.
p| Fehlersuche beendet |«
CCco0154C

Abb. 15-2:

Fehlerdiagnose bei blinkender ,ERR“-LED (2)

@ Prifen Sie: Kurzschliisse, vertauschte Verbindungen, Leitungsbriiche, Abschlusswider-

stande, Erdung, gesamte Ausdehnung

des Netzes, Abstande von Station zu Station

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Fehlercodes

Fehlerdiagnose

15.3

Fehlercodes

Im folgenden sind die Fehlercodes, die im Sonderregister des Link gespeichert werden,
beschrieben.

Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Kein
0]
B110 Datenempfang ® L d
Teile der Daten
O]
BIIIY | sind fehlerhaft o o
Datenlénge
@
BL12Y | fehlerhatt ¢ ot
£1190 Datenidentifika- Ein Leitungsfehler ist aufgetreten Uberprufen Sie die Verdrahtung. R °
tion fehlerhaft
B1149 Link-Fehler (] [ ]
B115® Link-Fehler (] [
Fehlerhaftes
0]
B116 Start-Bit ® b
Uberpriifen Sie den Kommunikations-
In der entspre- d henden Stati L d d Stati bs
chenden Station In der entsprechenden Station tritt ein | status der anderen Stationen, ob Sta-
B201® tritt beim Senden Fehler bei der transienten Ubertra- tionen vorhanden sind, bei denen [ J [ ]
. gung auf. Fehler ignoriert werden und ob die
ein Fehler auf. .
Station gestoppt wurde.
Fehler beim Stop- | Wahrend des Anhaltens der Kommu- . . . )
B301 pen des Daten- nikation wurde versucht, einen Verbin- Fhren Sie den Ver_bln_dungstest bei [ ] [ )
. laufender Kommunikation aus.
austausches dungstest auszufiihren
Die angegebene Stationsnummer fur
Falsche Stations- eine Station, bei der Fehler ignoriert Geben Sie eine Stationsnummer an,
B302 werden sollen oder bei der diese Ein- | die innerhalb des gultigen Bereichs [ ] O
nummer ; R .
stellung wieder geldscht werden soll, | liegt.
Uberschreitet den zulassigen Bereich.
Fur eine Station, bei der Fehler igno-
Keine Stations- riert werden sollen oder bei der diese | Geben Sie in den Sonderregistern
B303 nummer Einstellung wieder geléscht werden SWO0003 und SW0004 bis SW0007 o @)
angegeben soll, wurde keine Stationsnummer die Stationsnummer an.
angegeben.
B304 Fehler beim Wahrend des Verbindungstest wurde Spgﬁztnets:;’ dogislll_eeﬁ&itlc;%e:iceﬁ?ge- P o
Verbindungstest | in einer Station ein Fehler erkannt. ; 9
unterbrochen sind.
Tab. 15-4: Fehlercodes (1)

® Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar
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Fehlercodes

Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Die angegebene Stationsnummer fur
) eine Station, bei der Fehler ignoriert -
B306 Falsche Stations- werden sollen oder bei der diese Ein- Geb_en S!e die Nummer der ersten °® o
nummer ; . Station eines Moduls an.
stellung wieder geldscht werden soll,
ist nicht die Anfangsstationsnummer.
Ein Fehler trat beim setzen folgende
Gestorte Kommu- | Sondermerker auf: Setzen Sie diese Sondermerker
B307 nikation mit allen | ® SB0000 (Datenaustausch starten) | erneut, nachdem der Datenaustausch o ([ J
Stationen ® SB0002 (Datenaustausch normal arbeitet.
stoppen)
B308 Falsche Stations- | Die Nummer der Slave-Station liegt Stellen Sie fur die Slave-Station einen °® o
nummer nicht im Bereich von 1 bis 64. Wert zwischen 1 und 64 ein.
) Die Stationsnummern der Module
Uberschneidung | tberschneiden sich (incl. der Anzahl Einstellungen der Stationsnummern
B309 der Stationsnum- | der belegten Stationen). Eine Uber- riifen unc? f Korrigieren [ O
mern (Schalter) schneidung der Anfangsstationsnum- P 99t 9
mern wird jedoch nicht erkannt.
Beispiel:
Modul Parameter
Parametrierung Dezgntrale Dezentra_lle
o Station E/A-Station
B30A und tatsachliche Stellen Sie die Parameter richtig ein o O
Konfiguration sind Dezentrale '
unterschiedlich E/A-Station
Lokale Station
Dezentrale
Station
Parametrierung . ) . .
® und tatsachliche | Di€ Konfiguration des CC-Link-Netz- | o jop o sie parameter und Konfigu-
B30B ) ; ) werkes ist nicht mit der Parametrie- - [ ] O
Konfiguration sind - . ration ab.
i rung identisch.
unterschiedlich
Standby-Master- | Fur die Umschaltung der Master- N )
B30CO Station Einstel- Station wurde eine andere als die g;?%ré S_ﬁ::;fg:;ﬂ;”;?mer der [ ] [ )
lungsfehler Standby-Master-Station angegeben. Y '
Einstellungfehler
® fur_elne Station, Die Station wurde angegeben, bevor | Geben Sie die Station an, wenn der
B30D bei der Fehler der Datenaustausch gestartet wurde. | Datenaustausch lauft ® ©
ignoriert werden 9 ' '
sollen
. Die Stationsnummer im Parameterbe-
B384 Eﬁlnsq(r::ertatlons- reich fur die Stationsinformation ist Stellen Sie Werte im Bereich von 14 PY o
auf einen Wert auBerhalb des Berei- | bis 40y ein.
(Parameter) ;
ches von 1y — 404 eingestellt.
Tab. 15-5: Fehlercodes (2)
@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 15-7
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Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Fehlerhafte . . .
Die Anzahl der belegten Stationen ist Lo .
B386 Anzahl der ' in den Parameter (Adressen 20y bis Geben Sie einen Wert zwischen 1 °® o
belegten Statio- u und 4 an.
5Fn) auf 0" gesetzt .
nen (Parameter)
Fehler beim Es wurde versucht, in den ,nicht nutz- | Die ,nicht nutzbaren Bereiche" des
B387 Schreiben in den | baren Bereich* des Pufferspeichers Pufferspeichers dirfen nicht beschrie- o [ J
Pufferspeicher zu schreiben. ben werden.
Fehlerhafte Der Stationstyp in den Parametern
B388 Einstellung des (Adressen 204 bis 5F) hat einen Geben Sie einen Wert zwischen 0 P o
Stationstyps Wert aul3erhalb des Bereiches von 0 | und 2 an.
(Parameter) bis 2.
Fehler beim Es wurde versucht, in den ,nicht nutz- | Die ,nicht nutzbaren Bereiche" des
B389 Schreiben in den | baren Bereich* des Pufferspeichers Pufferspeichers dirfen nicht beschrie- [ J [ ]
Pufferspeicher zu schreiben. ben werden.
iﬁgfﬁrggf Die Anzahl der dezentralen Stationen
ist in den Parameter (Adressen 204 Geben Sie einen Wert an, der nicht
B38B ggﬁggtralen Sta- bis 5Fn) auf einen Wert groRer als 42 | groRer als 42 ist. ® ©
(Parameter) eingestellt.
;‘;2';:?32? Die Anzahl der dezentralen Stationen
. ist in den Parameter (Adressen 204 Geben Sie einen Wert an, der nicht
B38C dezentralen intel- | ~ : - - ) ) O
; 3 bis 5FH) auf einen Wert grof3er als 26 | groéRer als 26 ist.
ligenten Stationen eingestellt
(Parameter) 9 '
In den Parametern der ,fehlerhaften
Station” (Adresse 14y — 174) ist ein
Wert, der nicht der ersten Stations- .
Einstellungsfehler | nummer entspricht oder eine nicht tsiéiléer]r;nsqﬁgrliiﬁorrekte Anfangs-Sta-
vorhandene Stationsnummer angege- :
B38D gztl;(;rrllerhaﬁen ben geg Geben Sie keine Stationsnummer an, [ ] O
o die nicht in den Parametern einge-
(Parameter) Beispiel: stellt ist.
Fur ein Modul, das 4 Stationen (Sta-
tionen Nr. 5 — 8) belegt, wurde nicht
die Nr. 5 angegeben.
Zuweisungsfehler | Die eingestellte Gesamtgrof3e des
B38ED fir den Kommuni- | Pufferspeichers fiir die Kommunika- Stellen Sie die GroRRe des Pufferspei- ° °
kations-Puffer- tion Uberschreitet 4 k-Worte chers auf einen Wert < 4 k-Worte ein.
speicher (Adressen 20y — 5Fh).
Zuv'geléungsfgr;:er Die eingestellte Gesamtgrof3e des
B38ED :‘Tr dil:e gﬁg;’gtfr Pufferspeichers fiir die automatische | Stellen Sie die GroRe des Pufferspei- ° P
sche Aktualisie- | AKtualisierung Uberschreitet chers auf einen Wert < 4 k- Worte ein.
rung 4 k-Worte (Adressen 204 — 5FH).
Einstellungsfehler | Als Standby-Master-Station wurde in
B390 der Standby-Mas- | der Adresse 44 eine Stationsnummer | Stellen Sie einen Wert zwischen P PY
ter-Station angegeben, die auBerhalb des Berei- | 1 und 63 ein.
(Parameter) ches von 1 bis 63 liegt.
Einstellungsfehler | Die Anzahl der Wiederholungen ist in
B391 bei der Anzahl den Parametern (Adresse 24) auf Geben Sie einen Wert zwischen 1 °® o
der Wiederholun- | einen Wert au3erhalb des Bereiches | und 7 an.
gen (Parameter) | von 1 bis 7 eingestellt.
Tab. 15-6: Fehler-Codes (3)

@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Fehlercodes

Mdgliche
Erkennung
F:hlercode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Fehlerhafte Ein-
stellung bei Ein anderer Wert als 0 oder 1 wurde
B392 CPU-Betriebs- in den Parametern (Adresse 6) Geben Sie entweder 0 oder 1 an. [ ] O
storung angegeben.
(Parameter)
Eteewjrr]gaéfsan' Ein anderer Wert als 0 oder 1 wurde
B393 Abtastmodus g]ndzn;aerra]lmetern (Adresse 7H) Geben Sie entweder 0 oder 1 an. o [ J
(Parameter) 9eg ’
Fehlerhafte Die Anzahl der Module mit automati-
Anzahl der scher Wiedereinbindung in den
B394 Module mit auto- | Datenaustausch ist in den Parame- Geben Sie einen Wert zwischen 1 P o
matischer Wie- tern (Adresse 3n) mit einer Zahl und 10 an.
dereingliederung | angegeben, die den Bereich von 1 bis
(Parameter) 10 Uberschreitet.
Uberschneidende | Die Einstellung der Stationsnummern | Stellen Sie die Stationsnummern so
B396 Stationsnummern | in den Parametern (Adressen 204 bis | ein, dass sich keine Uberschneidun- [ J O
(Parameter) 5FH) Uberschneidet sich. gen ergeben.
Die Parameter der Stationsinforma-
tion erfillen nicht die folgende Bedin-
gung:
Einstellungsfehler | (16 x A) + (54 x B) + (88 x C)
B397 der Stationsinfor- | <2304 Stellen Sie die Parameter so ein, P o
mation A: Anzahl der dezentralen dass sie diese Bedingung erfllt ist.
(Parameter). E/A-Module
B: Anzahl der dezentralen Module
C: Anzahl der intelligenten Module
(incl. lokale Stationen).
Einstellungsfehler | Die in den Parametern (Adressen 204
B398 der Anzahl der bis 5Fn) eingestellte Anzahl der Geben Sie einen Wert zwischen 1 °® o
belegten Statio- belegten Stationen liegt auRerhalb und 4 an.
nen (Parameter). | des Bereichs von 1 bis 4.
Einstellungsehler Die in den Parametern (Adresse 1n)
der Anzahl der ; it hl d hi b . isch
B399 angeschlossenen eingestellte Anzahl der angeschlos- Geben Sie einen Wert zwischen 1 P o
Module senen Module liegt au3erhalb des und 64 an.
(Parameter). Bereiches von 1 bis 64.
. Die Einstellung der Stationsnummer
Eg;sé?gﬁggsfﬁﬂh;i an der Standby-Master-Station weicht
B39AD naby von der in den Parametern eingestell- | Passen Sie die Einstellungen an. O [ J
ter-Station
; ten Nummer der Standby-Master-Sta-
(Vergleichsfehler) | ..
tion ab.
Einstellungsfehler )
B398 der reservierten | Alle Stationen sind als reservierte Uberprufen Sie die Einstellungen fur °® o
Stationen Stationen eingestellt. die reservierten Stationen.
(Parameter).
Einstellungsfehler | Eine andere als eine intelligente Sta- .
B39C® der Standby-Mas- | tion wurde als Standby-Master-Sta- tci;oenbgim:liitaellfi Setﬁpedgi/awoisfr: Sta
ter-Station tion angegeben. 9 )
Fehler durch Die Parameter wurden wihrend des Die Parameter dirfen nur vor- oder
B401® Anderung der Betriebs qedndert nach dem laufenden Betrieb geandert o [ J
Parameter. 9 ’ werden.
Die Antwort an die Station erfolgt XZ:EQ?}%{'&S dg'rea\lljvﬁ?;gﬁ'tﬁ Eg:g?u
B404 Antwortfehler tr;:)c:t innerhalb der WDT-Zeit der Sta. fen Sie das Modul und die Verkabe- ([ [
’ lung.
Tab. 15-7: Fehler-Codes (4)
@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.
@®: Verfugbar
O: Nicht verfugbar
Bedienungsanleitung CC-Link-Master- und lokale Module 15-9



Fehlercodes

Fehlerdiagnose

Maogliche
Erkennung
FEliEEen Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Fehler bei der Es wurde versucht, mit einer dezen- . - )
® Anforderung einer| tralen E/A-Station oder dezentrale Tr_anS|ente Uber'traggngen sind nur
B405 . . . ) - mit lokalen und intelligenten Stationen o [ J
transienten Station eine transiente Ubertragung méalich
Ubertragung auszufiihren. ghieh.
Dezentrale Aus- Entweder wurden d_|e Ausgange ein- Nachdem eine Antwort empfangen
i ind geschaltet, bevor eine Antwort emp- d } hal
B406® gange _(RY) sin fangen wurde oder es wurde eine wurde, muss RY immer ausgeschaltet PY PS
noch eingeschal- . werden, bevor eine neue Anfrage
tet Anforderung gesendet, als die Aus- esendet werden kann
gange noch eingeschaltet waren. 9 '
Bgﬁgfgg'ﬁggﬁhe Das als Antwort gesendeten Daten )
B4070 transienten unterscheiden sich von den Daten, Uberprifen Sie die Leitung. o [ ]
N die angefordert wurden.
Kommunikation
Ein Kanal kann nicht mehrfach
- . . genutzt werden. Wechseln Sie die
B510® Sendekanal die Ein bereits verwe_r_mdeter Kanal wurde Kanalnummer oder versuchen Sie, ° Py
ser Station belegt | nochmals angewahit. L - .
zeitgleiche Ubertragungen zu vermei-
den.
Warten Sie und Ubertragen Sie dann
Empfanaskanal nochmal die SEND-Anweisung. Pri-
B511@ belg t 9 Der Kanal ist belegt. fen Sie, ob von anderen Stationen [ ] [ )
g auch auf diesen Kanal zugegriffen
wird.
Tritt der Fehler bei RECV-Anweisun-
Die Antwortwartezeit ist abgelaufen gen .an’ erhoh_en Sie die Antvyortwar-
h . tezeit, damit die anderen Stationen
.| (Anzahl der Antworten ist 0) oder die . h
%) Antwortwartezeit 3 : . senden kdnnen und lokale Stationen
B512 A 3 RECV-Anweisung wurde ausgefihrt, | : ! N " [ J [ ]
Uberschritten ohne das das entsprechende Fla ihre Anweisungen ausfiihren kénnen.
esetzt wurde P 9 Lasst sich der Fehler dadurch nicht
9 ' beheben, lUberpriifen Sie das Netz-
werk und die Zielstationen.
Anzahl der Wie- | Die Anzahl der Wiederholungsversu- E;Zg?g; hS geglgeﬁ?éyg;m?gﬁ Zneul:tht
® i A . )
B513 gﬁ;h[?tl)lér;g:xﬁ{;seun \(;\f/\grtuberschreltet den eingestellten beheben, tiberprifen Sie das Netz- [ [
’ ’ werk und die Zielstationen.
B515® Fehlerhafte Die Kanalnummer ist ausserhalb des | Geben Sie als Kanalnummer entwe- P PY
Kanalnummer eingestellten Bereichs. der ,1 oder 2" an.
Fehlerhafte . )
%) Anzahl der Die Anzahl der Sende-Wlederholun- Stellen Sie einen Wert zwischen ,0
B519 gen ist ausserhalb des eingestellten e ([ [
Sende- ) und 15" ein.
: Bereichs.
Wiederholungen
B51A® Fehlerhafte Ant- | Die Antwortwartezeit ist ausserhalb Stellen Sie einen Wert zwischen 0 °® °
wortwartezeit des eingestellten Bereichs. und 32767 [Sekunden] ein.
Fehlerhafte Sta-
%) tionsnummer fur | Der eingestellte Wert fir die Zielstati- .
B520 das Ziel der onnummer ist nicht 0. Setzen Sie den Wert auf 0. [ ] [ )
Ubertragung
B524® LS)E;Srt(rZaleLge)r Es ist ein Fehler an der SPS der Ziel- | Uberpriifen Sie die SPS der Zielsta- °® Py
'iragung station aufgetreten. tion.
gestort
Tab. 15-8: Fehler-Codes (5)

@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.

@ Dieser Fehlercode ist nur ab der Software-Version J vorhanden.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Fehlercodes

Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
B601D Fehlerhafte Es wurde eine Anforderung empfan- | Priifen Sie die Anforderung oder die P Py
Anforderung gen, die nicht unterstutzt wird.. Nummer der Zielstation.
@ i .
B602 Zuviele Anforde Versuchen Sie es nach einiger Zeit e bt
rungen fur tran- iele Anf ine Stati h ei | (Di . Ub
siente Uber- Zuviele Anfragen an eine Station. noch einmal (Die transiente Ubertra-
B603D gung ist Gberlastet). ® ®
tragung
Verbindunastest Die transiente Ubertragung wurde
B6040 ; s wahrend des Verbindungstests aus- o O
wird ausgefiihrt fiih ) o )
gefuhrt. Versuchen Sie es nach einiger Zeit
i i noch einmal.
® Kein Zugriff au_f Es kann nicht auf den Pufferspeicher
B605' den Pufferspei- ; o [ J
zugegriffen werden.
cher
SPS (Ziel der o . - . L )
B607® Ubertragung) Es ist ein Fehler an der SPS der Ziel- L}berprufen Sie die SPS der Zielsta- °® Py
. station aufgetreten. tion.
gestort
) Zuviele Anfragen an eine Station
Zuviele Anforde- f . hen Si h eini .
rungen fir tran- (wenn An ragen von einem Versuchen Sie es nach einiger Zeit
B771@ siente Uber- AJ65BT-G4, einem A8GT-J61BT13 noch einmal (Die transiente Ubertra- o [ ]
oder einer CC-Link-Steckkarte gung ist Uberlastet).
tragung kommen).
Fehlerhafte Anfor-| Die Zielstation ist keine intelligente
B774®@ derung fur tran- Station (bei Anfragen vom Stellen Sie sicher, das die angewahlte P PY
siente Uber- A8GT-J61BT13 oder einer Station eine intelligente Station ist.
tragung CC-Link-Steckkarte).
. Die Station antwortet nicht (bei Anfra- | |- . . .
B778@ gﬂ?’evr‘]’”ze't abge- | ton vom ABGT-J61BT13 oder einer E;‘f&ﬂ“gﬁ” Sie das Modul und die ° °
CC-Link-Steckkarte). gen.
- he. | Die Ubertragung wurde ausgefiihrt, S I . -
B780@ Falsche Betriebs obwohl sich die Station im E/A-Modus Schalten Sie die Station in den intelli °® Py
art des Moduls ) genten Modus.
befindet.
B801D Falscher Es wurde kein existierender Zugangs- | Geben Sie den korrekten Zugangs- e o
B802® Zugangscode code eingestellt. code ein. ® °
Fehlerhafte Die angegebene Anzahl der . . .
B803D Anzahl der Operanden ist auRerhalb des zulassi- \?éilllegisSgeGglge én;ﬁhl im Bereich [ J [ J
Operanden gen Bereichs. Y )
Die Attribut-Definition ist falsch. B
o Fehler in der Attri- Ode_r es \_Nurde ve_rsucht! mit einer Ub"erpruf_en $|e die Attnbut-Deﬂmuon.
B804 but-Definition Station eine transiente Ubertragung | Priifen Sie die Funktions- und Soft- ® L
auszufiihren, die dies nicht unter- ware-Version der Ziel-Station.
stutzt.
Fehlerhafte Die angegebene Anzahl der fr;)zisal'ilo%er Daten beim Schreiben:
@ : .
B805 gnéeglngg; Oeprfgtggiagh;st auBerhalb des zuléssi Anzahl der Daten beim Lesen: [ [
P g ' 1 bis 150.
Tab. 15-9: Fehler-Codes (6)
@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder hoher vorhanden.
@ Dieser Fehlercode ist nur ab der Software-Version J vorhanden.
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Die Adresse ist beim Zugriff auf ) . .
B807® Fehlerhafte Bit-Operanden nicht hexadezimal Geben Sie zuem Zugriff auf Bit-Ope- (] [
Adressen randen hexadezimale Adressen an.
angegeben worden.
Fehlerhafte Ein- Bie KombimatiomausAnfangsadresse [ Stettenr Sie die Anzahi-der Operanden
A 1@8}&%@ -Linkd 7a Wq&pﬁ{ nﬂ@&%aéstglgt S0 ein, das sie verarbeitet werden [ ] 159 11
( (Q B@Ilﬂ:g@)c “ﬁ?%’%ﬁ/en ugung ste%en en Bereich. | kénnen. 5’
Falsche Einstel- . . . N . . .
B314® luna der Anzahl D_|e Anzahl der File-Register ist nicht srgllen Sie Anzahl der File-Register PS PS
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Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Die Adresse ist beim Zugriff auf ) . .
B807® Fehlerhafte Bit-Operanden nicht hexadezimal Geben Sie zuem Zugriff auf Bit-Ope- (] [
Adressen randen hexadezimale Adressen an.
angegeben worden.
Fehlerhafte Ein- Die Kombination aus Anfangsadresse | Stellen Sie die Anzahl der Operanden
B8OD®@ und Anzahl der Operanden Ubersteigt | so ein, das sie verarbeitet werden [ ] [ )
stellungen . : -
den zu Verfugung stehenden Bereich. | kdnnen.
Falsche Einstel- . . . A . . .
B814® lung der Anzahl D_|e Anzahl der File-Register ist nicht S_tellen Sie Anzahl der File-Register °® Py
- ) eingestellt. ein.
der File-Register
- he. | Die Ubertragung wurde ausgefiihrt, S I . .
B815® Falsche Betriebs obwohl sich die Station im E/A-Modus Schalten Sie die Station in den intelli °® Py
art des Moduls ) genten Modus.
befindet.
Dieser Fehlercode wird gemeldet,
wenn die Anforderung zum Speichern
der Parameter (YnA) gesetzt wurde
B901 EEPROM-Fehler | und das EEPROM defekt ist oder die | Tauschen Sie das Modul aus. ([ O
Anzahl der méglichen Schreibvor-
gange (ca. 10000) uberschritten
wurde.
Fehler beim Start
des Datenaustau- Speichern Sie die Parameter im
B90?2 sches mit dem im Obwol_lm EEEROM keine Parameter EEPROM durch Setzen des Aus- P o
EEPROM gespei- | gespeichert sind, wurde YnB gesetzt. anas YnA
cherten gang ’
Parametern
Die Anforderung firr transiente Uber-
ggmﬁrh?;tretégtor- tragung wurde an eine Station gesen- | Reservieren Sie im Pufferspeicher
B903D ) 9. det, bei der im Pufferspeicher kein einen Bereich als Kommunikations- o [ J
siente Uber- : S )
tragun Bereich als Kommunikationspuffer puffer (Parametereinstellung).
gung reserviert wurde.
L . .| Stellen Sie die Grol3e des Kommuni-
Die eingestellte Gro3e des Kommuni- .
® Fehlerhafte - - - kationspuffers der entsprechenden
B904 . kationspuffers Uberschreitet den - ) o [ J
PuffergroRe 5 ; Station auf den passenden Bereich
zulassigen Bereich. ein
Fehlerhafte Der eingestellte Wert fur die Daten- I ..
I bei 4 bei d : Der Kommunikationspuffer muss gro-
B905D Daten ange bel ange be er_trang!enten Rer sein als die Datenlange bei der [ J [ )
der transienten Ubertragung ist groRRer als der Kom- transienten Ubertraqun
Ubertragung munikationspuffers. gung.
Loéschen des Bei laufendem Datenaustausch . i
BY07® | EEPROMS (SBOOGE ist EIN) wurde versucht, das | SopPen Sie vor dem Loschen des ° o
gesperrt EEPROM zu léschen (YnD). ’
. Loschen Sie das EEPROM (Ausgang
Kein Speicher- g;;glg&ang YA (Daten in YnD) oder schalten Sie die Versor-
® speichern) wurde gesetzt,
B912 platz mehr ; = gungsspannung des Moduls aus und ([ O
obwohl schon 127 Speichervorgange - . o
vorhanden . wieder ein oder setzen Sie die SPS
ausgefihrt wurden. -
zuriick
Der Ausgang YnA (Daten in
B913® EEPROM defekt | EEPROM speichern) wurde gesetzt, | Tauschen Sie das Modul o O
aber das EEPROM is defekt.

Tab. 15-10: Fehler-Codes (7)

@ Dieser Fehlercode ist nur bei der Version B oder héher vorhanden.

@ Dieser Fehlercode ist nur ab der Software-Version J vorhanden.
® Dieser Fehlercode ist nur ab der Software-Version E des A(1S)J61QBT11 vorhanden.

@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Fehlercodes

Mdgliche
Erkennung
Feh:_?rcode Fehlermeldung | Fehlerursache Behebung
(Hex) Master- | Lokale
Station | Station
Die Station, die gerade getestet wird, | - . L . .
BA19 Station fehlerhaft | kann mit dem Verbindungstest 2 nicht Ubelj_prufen S.'e die Leitungen und die [ ] O
gestorte Station.
angesprochen werden.
Alle Stationen Wahrend des Verbindungstest 1 )
BA1B estort konnte mit keiner Station kommuni- Uberprufen Sie die Verdrahtung. [ ] O
9 ziert werden.
BBC1 Falsche Betriebs- | Der Betriebsartenschalter der lokalen | Stellen Sie den Schalter auf Stellung o Py
art (Schalter) Station steht auf Stellung ,1“. 40
Falsche Stations- | Der Schalter fur die Einstellung der
BBC2 nummer einge- Stationsnummer wurde auf einen Stellen Sie einen Wert zwischen 1 °® Py
stellt Wert aul3erhalb des Bereiches 1 bis und 64 ein.
(Schalter) 64 eingestellt.
Falsche Einstel- L
lung der Ubertra- Der Schalter fur die Ubertragungsge- Stellen Sie einen Wert zwischen 0
BBC3 h schwindigkeit ist nicht auf einen der : [ ] o
gungsgeschwin- | \ore von 0 bis 4 eingestellt und 4 ein.
digkeit (Schalter) 9 -
Es wurde versucht, eine Master-Sta-
Fehler durch - . -
BBC4 | Anderungder | ton (0) mit der Modulriicksetzung Setzen Sie die CPU der SPS zuriick. | @ Y
: (Yn4) in eine lokale Station (1 — 64)
Stationsnummer
oder umgekehrt, umzuwandeln.
Mehr als eine - ) . T
BBCS Master-Station Es existiert schon eine Master- F_’rufen Sie die Einstellung der Sta- P o
) Station. tionsnummern.
eingestellt
Es wurde mit der Modulrticksetzung
Fehler durch ; ; “
BBC6 Anderung der (Yn4) v?rsucht, die Betriebart von ,0 Setzen Sie die CPU der SPS zuriick. [ ] (]
- oder ,,2“ auf den Test-Modus umzu-
Betriebsart
schalten.
BBC7 Modul-Fehler Modul ist defekt. Tauschen Sie das Modul aus. o ([ J
WDT-Fehler beim
Datenaustausch | Die Antwortzeit fiir die SPS ist - . . . .
BFFE mit der CPU der | abgelaufen. Uberpriifen Sie das Zugriffsobjekt. o [
SPS
Tab. 15-11: Fehler-Codes (8)
@®: Verfugbar
O: Nicht verfuigbar
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Zustand der Leuchtdioden der Module
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15.4

15.4.1

Zustand der Leuchtdioden der Module

In diesem Abschnitt wird der Zustand der Leuchtdioden bei verschiedenen Situationen darge-
stellt. Die Ubertragungsgeschwindigkeit ist bei allen Beispielen auf 2,5 MBit/s eingestellt.

Normaler Datenaustausch

Bei stérungsfreier Kommunikation leuchten die LEDs ,PW*, ,RUN", ,L RUN*, ,SD" und ,RD".

AJ61BT1

AJ61BT11

omOooooooom
ER000000000
38 aeey

PW @

RUN @

LRUN @
[ sD @ [
0w D n O

c o] PW LRUN SD RD LERR. ° c 2
25 o 55 e e o o O LE:: P 25 o L5
25 Q | 3= 28 Q | E=
=3 o < ™~ €3 o |8
Cz sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale Ci 25 5 n

n = E/A-Station Station n =

CC00155C

Abb. 15-3: Normaler Daten-Link

Symbol | Beschreibung
o LED leuchtet
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
* LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

© Abschlusswiderstand

@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

Tab. 15-12:
Erlduterung der Symbole
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Zustand der Leuchtdioden der Module

15.4.2 Unterbrechung der Leitung

Durch die unterbrochene Leitung ist der gesamte Datenaustausch gestort. Die Leuchtdioden
geben keinen Hinweis auf den Ort der Unterbrechung.

AJ61BT1

LeRR O mRD

Spannungs-
versorgung

D 1 PW LRUN SD RD LERR.

o b g e o o o

O 5 s

%) T S

% =0 Dezentrale
E/A-Station

AJB1BT11

16K g
DezsK 1
O mosv

Ja]
H

=
g
g
g
28 S i
[ oo
e ey
g oo
g
g
-
LS 88
PW @
RUN @
LRUN @
SD %k 1
)
RD 82 2 -
LERR. O c 3 o 2 o
> D) Q ® .=
29 5 E=
3 » E I
Dezentrale GZ 25 5 n
Station n =

CC00156C
Abb. 15-4: Leitungsunterbrechung
Symbol | Beschreibung Tat.’.- 15-13:

° LED leuchtet Erlduterung der Symbole

O LED leuchtet nicht

* LED blinkt

% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt
@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

15-15
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15.4.3 Kurzschluss der Leitung

Durch die kurzgeschlossene Leitung ist der gesamte Datenaustausch gestort. Die Leuchtdio-
den geben keinen Hinweis darauf, wo die Leitung kurzgeschlossen ist.

AJ61BT1 AJB1BT11

RUNEE 156K RN O 156K g
ErR.m Ceesk B ERR.M 0625 1
= : NSO W25

5
8
B
oommo
Ju]
2

EEEER
3z
2z
il
noool
G
]
EEEED
725
000
#*%000000000
2a gugH

3

g segy
T

LerRR O DIRD

1)
o
OO0OO0OOCee

Lokale
Station

Spannungs-
versorgung
SPS-CPU
Spannungs-
versorgung
SPS-CPU

Dezentrale Dezentrale GZ
E/A-Station Station

e +/\ /\ N o]

ccoois57Cc

Abb. 15-5: Leitungskurzschluss

Symbol | Beschreibung Tab. 15-14:
° LED leuchtet Erlduterung der Symbole
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)
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Zustand der Leuchtdioden der Module

15.4.4 Datenaustausch an der Master-Station gestoppt

Durch den Stopp wird die Kommunikation zwischen allen Stationen angehalten. Au3er bei der
Master-Station erléschen die ,L RUN“-LEDs an allen Stationen.

AJ61BT1 AJB1BT11
ovm G e
fom g oom ogEx
swrm D I ST Be
e B G g F
wo B 5 swd D
WE Srer B 8 Srer
I g g o |
=g - IETER=E
nes Se HoE B
LD o LG %sn
g i Loag i
PW @
RUN @
LRUN O
p sD 3k '
3%’ E e Fz\/LRUNSD R.DLEORR. RD ® %g’ E ®c
c c -
é E’ L.) % g LERR. O g E, L') g g
3 o c 8 S 3 n S I
sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale GZ 25 5 n
n = E/A-Station Station n =

CC00158C
Abb. 15-6: Daten-Link-Unterbrechung an der Master-Station
Symbol | Beschreibung Tat.’.- 15-15:

° LED leuchtet Erlduterung der Symbole

O LED leuchtet nicht

* LED blinkt

% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt
@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)
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15.4.5

Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station ist abgeschaltet

Wird die Spannungsversorgung einer dezentralen E/A-Station abgeschaltet, wird der Daten-
austausch ohne diese Station fortgesetzt. Die ,ERR."“-LEDs an der Master- und lokalen Stati-

on blinken.
AJ61BT1 AJB1BT11
PW @
RUN @
LRUN @
CI/) > sD @ (}) o
o C 2 PW LRUN SD RD LERR. RD @ o c 2
c 35 0o ol 0O 0 0 0 O LERR. O c 3| o S
28 9 | g% 28 9 | 8=
32 o c 8 S 3 » S I
Cz sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale GZ 25 5 n
n = E/A-Station Station n =
e P
CC00159C

Abb. 15-7: Abschaltung einer dezentralen E/A-Station

Symbol | Beschreibung
[ LED leuchtet
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand

@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 VDC)

©® Diese LED blinkt, weil mit einer Station nicht kommuniziert werden kann. Werden bei die-
ser Station durch Parametereinstellung Fehler ignoriert, leuchtet diese LED nicht.

Tab. 15-16:
Erlduterung der Symbole
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15.4.6 Spannungsversorgung einer dezentralen Station ist abgeschaltet

Wird die Spannungsversorgung einer dezentralen Station abgeschaltet, wird der Datenaus-
tausch ohne diese Station fortgesetzt. Die ,ERR.“-LEDs an der Master- und lokalen Station

blinken.
AJ61BT1 AJB1BT11
PW O
RUN O
LRUN O
Cln > sb O (}) o
o < = PW LRUN SD RD LERR. RD O o c 2
c 3 a 6 g L L L L o LERR. O c 3 o 9 g
28 9 | g% 28 9 | 8=
32 o < 8 S 3 » S &
Cz sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale GZ 25 5 n
n = E/A-Station Station n =
e P
ccoo160C

Abb. 15-8: Abschaltung einer dezentralen Station

Symbol | Beschreibung Tab. 15-17:
° LED louchtet Erlduterung der Symbole
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

© Abschlusswiderstand

@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

® Diese LED blinkt, weil mit einer Station nicht kommuniziert werden kann. Werden bei die-
ser Station durch Parametereinstellung Fehler ignoriert, leuchtet diese LED nicht.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module 15-19
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15.4.7

Spannungsversorgung einer lokalen Station ist abgeschaltet

Wird die Spannungsversorgung einer lokalen Station abgeschaltet (Abschaltung der SPS),
wird der Datenaustausch ohne die lokale Station fortgesetzt. Die ,ERR.“-LED an der Mas-

ter-Station blinkt.

AJ61BT1 AJB1BT11
E
2
§§§ I
PW @
RUN @
LRUN @
Cln > sD @ (}) o
o < = PW LRUN SD RD LERR. RD @ o c 2
28 9 | g% 28 9 | 8=
32 o c 8 S 3 » S I
Cz sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale 25 5 n
n = E/A-Station Station n =

ccooieic

Abb. 15-9: Abschaltung des Netzteils der lokalen Station

Symbol | Beschreibung Tab. 15-18:
° LED louchtet Erlduterung der Symbole
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

© Abschlusswiderstand

@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

@® Diese LED blinkt, weil mit einer Station nicht kommuniziert werden kann. Werden bei die-
ser Station durch Parametereinstellung Fehler ignoriert, leuchtet diese LED nicht.

15-20
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Zustand der Leuchtdioden der Module

15.4.8 Doppelte Vergabe von Stationsnummern

In dem Fall, dass bei einer dezentralen E/A-Station und einer dezentrale Station die gleiche
Stationsnummer eingestellt ist, wird diese Stationsnummer lGbersprungen (es existiert keine
Station mit dieser Nummer im System). Die ,ERR.“-LED an der Master-Station blinkt.
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Abb. 15-10: Doppelte Stationsnummernvergabe
Symbol Beschreibung Tat.’.- 15-19:

° LED louchtet Erlduterung der Symbole

O LED leuchtet nicht

* LED blinkt

% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt
@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)
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15.4.9

Fehlerhafte Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Wird an z. B. bei einer dezentralen Station die falsche Ubertragungsgeschwindigkeit einge-

stellt, erlischt an dieser Station die ,L RUN“-LED.
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Abb. 15-11: Fehlerhafte Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Symbol | Beschreibung
[ LED leuchtet
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

© Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

Tab. 15-20:
Erlduterung der Symbole
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15.4.10 Anderung von Schalterstellungen wahrend des Datenaustausches

Die folgende Abbildung zeigt den Fall, das bei einer dezentralen E/A-Station wahrend des
Datenaustausches Schalterstellungen verandert wurden. Die ,L ERR.“-LED der Station
blinkt. Der Datenaustausch kann jedoch fortgesetzt werden. Die ,L ERR.“-LED erlischt, wenn

die alten Einstellungen wiederhergestellt werden.
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Abb. 15-12: Anderung der Schalterstellung wéhrend des Datenaustausches

Symbol

Beschreibung

LED leuchtet

LED leuchtet nicht

LED blinkt

*|%| O

LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

Tab. 15-21:
Erlduterung der Symbole

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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15.4.11

Start des Datenaustauschs mit unzulassigen Schaltereinstellungen

Wird der Datenaustausch mit unzulassigen Schaltereinstellungen gestartet, gehen die
.L RUN“-und die ,SD“-LED aus und die ,L ERR.“-LEDs leuchtet.
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Abb. 15-13: Start des Datenaustausches mit unzuldssigen Schaltereinstellungen

Tab. 15-22:

Symbol | Beschreibung
[ LED leuchtet
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
% LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

Erlduterung der Symbole
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15.4.12 Dezentrale E/A-Station ist nicht parametriert (oder reserviert)

Auch wenn eine Station als reservierte Station parametriert worden ist, wird sie wie eine nicht
vorhandene Station behandelt.

In der folgenden Abbildung ist die dezentrale E/A-Station nicht parametriert. Mit ihr kbnnen
daher keine Daten ausgetauscht werden. Ein Fehler, wird nicht angezeigt, die ,L RUN"“- und
.SD"-LED der Station erldschen.

AJ61BT1 AJB1BTI1
PW @
RUN @
LRUN @
1 sD @ [
0 O 0w O
c o] PW LRUN SD RD LERR. ° c 2
8’ S o 5 g e O O @ O LE:: o ccn =} o @ g
25 Q | g=5 28 Q | g=
3 o c 8 c3 » S 8
@ sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale GZ 85 5 n
n = E/A-Station Station n =

CCo00165C

Abb. 15-14: Nicht parametrierte Station im CC-Link-Netzwerk

Symbol | Beschreibung Tab. 15-23:
° LED leuchtet Erlduterung der Symbole
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
%k LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)
©® Es wird kein Fehler angezeigt.
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Fehlerdiagnose

15.4.13

Dezentrale Station ist nicht parametriert (oder reserviert)

Auch wenn eine Station als reservierte Station parametriert worden ist, wird sie wie eine nicht
vorhandene Station behandelt.
In der folgenden Abbildung ist die dezentrale Station nicht parametriert. Mit ihr kbnnen daher
keine Daten ausgetauscht werden. Ein Fehler, wird nicht angezeigt und die ,L RUN“- und
.SD"-LED der Station erldschen.

AJ61BT1 AJB1BTI1
PW @
RUN @
LRUN O
1 sb O [
0 O 0w O
c o] \ PW LRUN SD RD LERR. ° c 2
8’ S o 5 g e o 0 0 O LE:: o ccn =} o @ g
25 Q | g=5 28 Q | g=
3 o c 8 c3 » S 8
@ sl 5 =0 Dezentrale Dezentrale GZ 85 5 n
n = E/A-Station Station n =

Cccooi67C

Abb. 15-15: Keine Angabe der dezentralen Station durch die Parameter

Symbol | Beschreibung
([ LED leuchtet
O LED leuchtet nicht
* LED blinkt
%k LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

@ Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)
©® Es wird kein Fehler angezeigt.

Tab. 15-24:
Erlduterung der Symbole
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Zustand der Leuchtdioden der Module

15.4.14 Lokale Station ist nicht parametriert (oder reserviert)

Auch wenn eine Station als reservierte Station parametriert worden ist, wird sie wie eine nicht
vorhandene Station behandelt.

In der folgenden Abbildung ist die dezentrale Station nicht parametriert. Mit ihr kbnnen daher
keine Daten ausgetauscht werden. Ein Fehler, wird nicht angezeigt und die ,L RUN“- und
,SD“-LED der Station sind ausgeschaltet.

AJ61BT1

AJB1BTI1

PW @
RUN @
LRUN @
n o o @ n o
jo = E e PW LRUN SD RD LERR. RD ® o c E ® c
§§ (@) %g e 6 6 0 0O LERR. O %% O Eg
Eg o TS EZl o S
@ 28 % =0 Dezentrale Dezentrale GZ g3 % -0
0= E/A-Station Station n =

ccooi6s8C

Abb. 15-16: Keine Angabe der Lokal-Station durch die Parameter

Symbol

Beschreibung

Tab. 15-25:

LED leuchtet

Erlduterung der Symbole

LED leuchtet nicht

LED blinkt

*|%| O

LED leuchtet, leuchtet nicht oder blinkt

© Abschlusswiderstand
@ Stabilisierte Spannungsversorgung (24 V DC)

© Es wird kein Fehler angezeigt.

A(1S)J61(Q)BT11, CC-Link-Master- und lokale Module
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Technische Daten

A Anhang A

A.l Technische Daten
A.l.1 Allgemeine Bertriebsbedingungen
Merkmal Technische Daten
Umgebungstemperatur 0 bis +55 °C
Lagertemperatur -20 bis +75 °C

Zul. relative Luftfeuchtigkeit
bei Betrieb und Lagerung

10 bis 90 % (ohne Kondensation)

Vibrationsfestigkeit

Entspricht
JISB3501
und
IEC1131-2

Intermittierende Vibration

Frequenz Beschleunigung Amplitude Zyklus
10 bis 57 Hz — 0,075 mm
57 bis 150 Hz 9,8 m/s? (1 g) — 10 mal in alle 3 Ach-
Andauernde Vibration senrichtungen (80
10 bis 57 Hz — 0,035 mm Minuten)
57 bis 150 Hz 4,9 m/s? (0,5 g) —

Stossfestigkeit

Entspricht JIS B3501 und IEC1131-2, 15 g (je 3 Mal in Richtung X, Y und Z)

Umgebungsbedingungen

Keine aggressiven Gase etc.

Aufstellhnbhe

maximal 2000 m tber NN

Einbauort

In Schaltschrank

Uberspannungskategorie @

Il oder niedriger

Storgrad @

2 oder niedriger

Tab. A-1:

Allgemeine Betriebsbedingungen

@ Gibt an, in welchen Bereich der Spannungsversorgung vom éffentlichen Netz bis zur Ma-
schine das Gerat angeschlossen ist. Kategorie Il gilt fur Gerate, die ihre Spannung aus
einem festen Netz beziehen. Die Uberspannungsfestigkeit fiir Gerate, die mit Spannun-
gen bis 300 V betrieben werden, ist 2500 V.

@ Gibt einen Index fiir den Grad der Stérungen an, die von dem Modul an die Umgebung ab-
gegeben werden. Stoérgrad 2 gibt an, dass keine Stérungen induziert werden. Bei Konden-
sation kann es jedoch zu induzierten Stérungen kommen.
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A.1.2 Kabelspezifikationen

Benutzen Sie die flir CC-Link angegebene Leitung. Sollte ein anderes Kabel als das vorge-
schriebene verwendet werden, kann nicht fir einen stérungsfreien Betrieb garantiert werden.

Néahere Angaben zu den Leitungen finden Sie im technischen Katalog Netzwerke.
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Technische Daten

A.1.3 Leistungsmerkmale A(1S)J61(Q)BT11

Name

AJ61(Q)BT11 A1SJ61(Q)BT11

Ubertragungsgeschwindigkeit

156 kBit/s, 625 kBit/s, 2,5 MBit/s, 5 MBit/s oder 10 MBit/s

Maximale Ubertragungsent-
fernung (Gesamte Lange)

Ist abhangig von der Ubertragungsgeschwindigkeit (siehe Abs. 3.1).

Maximale Anzahl der ange-
schlossenen Stationen (Wenn
das Modul als Master-Station
verwendet wird.)

64 Gerdate.

Es mussen jedoch folgende Bedingungen eingehalten werden:
(Ixa)+(2xb)+(3xc)+(4xd)<64

a: Anzahl der Module, die 1 Station belegen

b: Anzahl der Module, die 2 Stationen belegen

¢: Anzahl der Module, die 3 Stationen belegen

d: Anzahl der Module, die 4 Stationen belegen

(16 x A) + (54 x B) + (88 x C) < 2304

A: Anzahl der dezentralen E/A-Stationen < 64

B: Anzahl der dezentralen Stationen < 42

C: Anzahl der lokalen, Standby-Master- und intelligenten Stationen < 26

Anzahl der belegten Statio-
nen (Wenn das Modul als
lokale Station eingesetzt
wird.).

1 oder 4 Stationen (Die Einstellung erfolgt Uber einen DIP-SchaIter.)®

Maximale Anzahl der
Link-Adressen flr ein System

Dezentrale E/As (RX, RY): 2048 Adressen

Dezentrale Register (RWw):
256 Adressen (Master-Station — dezentrale/lokale Station)
Dezentrale Register (RWr):
256 Adressen (dezentrale/lokale Station — Master-Station)

Link-Adressen fir eine dezen-
trale/lokale Station

Dezentrale E/As (RX, RY): 32 Adressen (lokale Station: 30 Adressen)

Dezentrale Register (RWw):

4 Adressen (Master-Station — dezentrale/lokalen Station)
Dezentrale Register (RWr):

4 Adressen (dezentrale/lokale Station - Master-Station)

Ubertragungsmethode

Abfrage

Synchronisierungsmethode

Rahmensynchronisation

Kodierung NRZI-Methode
Ubertragungsweg Bus (RS485)
Ubertragungsformat HDLC-Standart

Fehleriiberwachungssystem

CRC (X0 + x12 + X5 +1)

Verbindungskabel

Siehe Kap. 3

RAS-Funktion

e Automatische Wiedereinbindung
® Unterbrechungsfunktion fur Slave-Stationen
e Priffunktion Uberschneidender Stationsnummern

Anzahl der méglichen Para-

meterspeicherungen im 10.000 Mal

EEPROM

Belegte E/A-Adressen 32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Sonderadressen)
Interner Stromverbrauch bei

5VDC 0,45 A 0,4A
Gewicht 0,4 kg 0,25 kg

Tab. A-2:  Leistungsmerkmale der Module A(1S)J61(Q)BT11

O Steht ab der Geréteversion F(G) des A(1S)J61QBT11 zur Verfiigung. Firr die alteren Ge-
rateversionen gilt die Einstellung 1 oder 4 Stationen.
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A.2

Abmessungen
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Abmessungen AJ61(Q)BT11
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Abmessungen
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Abb. A-2: Abmessungen A1SJ61(Q)BT11
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Anhang B

Registrierbogen fur Parameter

B

B.1

Anhang B

Registrierbogen fur Parameter

Puffer-
Parameter Einstellbereich speicher- | Bemerkung Siziklih Eingestellter Wert
wert
adresse
Anzahl der Module im .
Netzwerk 1 bis 64 1H — 64
Anzahl der Wiederho- .
lungsversuche 1bis7 2H o 8
Anzahl der Module mit
automatischer Wieder- 1 bis 10 3H — 1
einliederung
Angabe der Standby- 0 bis 64 4 . 0
Master-Station (0: Keine Angabe) H
Verarbeitung bei Stopp 0: Stop .
der SPS-CPU 1: Fortsetzen B 0 (Stop)
Verzoégerungszeit ?Ok:)llze;nleogngabe) 8H — 0
104 Station Nr. 16 bis 1 00004
. . Setzen Sie das Bit, das der 114 Station Nr. 32 bis17 | 0000y
Reservierte Stationen Stati d . - -
tation zugeordnet ist 12y Station Nr. 48 bis 33| 0000y
134 Station Nr. 64 bis 49 00004
144 Station Nr. 16 bis 1 0000y
Stationen, bei denen i i 15y Station Nr. 32 bis 17| 0000y
Fehler nicht erkannt Set;en Sie dasdBlt, _das der - -
werden Station zugeordnet ist 16w Station Nr. 48 bis 33| 0000y
174 Station Nr. 64 bis 49 0000y
204 1. Modul 0101y
21y 2. Modul 0102y
224 3. Modul 0103H
23H 4. Modul 0104y
b15 — b12 (Stationstyp) 244 5. Modul 01054
0: Dezentrale E/A-Station
1: Dezentrale Station 25 6. Modul 0106+
2: Intelligente oder lokale 26H 7. Modul 0107H
Station
271 8. Modul 0108y
b1l — b8 (Anzahl der beleg- 284 9. Modul 01094
Stationsinformation ten Stationen)
1: Belegt 1 Station 29y 10. Modul 0110y
2: Belegt 2 Stat!onen 304 11. Modul 0111n
3: Belegt 3 Stationen
4: Belegt 4 Stationen 31n 12. Modul 01124
b7 — b0 (Stationsnummer) 321 13. Modul 01134
01H bis 40H (1 bis 64) 33y 14. Modul 0114y
34y 15. Modul 01154
354 16. Modul 01164
36H 17. Modul 0117y
374 18. Modul 01184

Tab. B-1:

Registrierbogen flir Parametereinstellungen (1)
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: . AL Standart- :
Parameter Einstellbereich speicher- | Bemerkung - Eingestellter Wert
adresse

38n 25. Modul 01194

39% 26. Modul 011AH

3AH 27. Modul 011BH

3BH 28. Modul 011CH

3CH 29. Modul 011Dn

3Dy 30. Modul 011EH

3EH 31. Modul 011FH

3FH 32. Modul 01204

404 33. Modul 0121y

41y 34. Modul 01224

42y 35. Modul 01234

43 36. Modul 0124y

44y 37. Modul 01254

45y 38. Modul 01264

46K 39. Modul 01274

b15 - b12 (Stationstyp) 47y 40. Modul 0128y

2: Intelligente oder lokale 49y 42. Modul 012AH

Station 4AH 43. Modul 012BH

b1l — b8 (Anzahl der beleg- 4By 44. Modul 012Ch

Stationsinformation ten Stationen)

1: Belegt 1 Station 4CH 45. Modul 012Dy

2. Belegt 2 Stat!onen 4Dy 46. Modul 012En
3: Belegt 3 Stationen

4: Belegt 4 Stationen 4EH 47. Modul 012FH

b7 — b0 (Stationsnummer) 4FH 48. Modul 0130k

01H bis 40H (1 bis 64) 504 49. Modul 0131H

51n 50. Modul 01324

52y 51. Modul 01334

534 52. Modul 01344

54y 53. Modul 01354

554 54. Modul 0136H

56H 55. Modul 0137H

57n 56. Modul 0138H

584 57. Modul 01394

59 58. Modul 013AH

5AH 59. Modul 013BH

5BH 60. Modul 013Ch

5CH 61. Modul 013Dy

5DH 62. Modul 013EH

5EH 63. Modul 013FH

5FH 64. Modul 01404

Tab. B-2:  Registrierbogen fiir Parametereinstellungen (2)
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bei lokaler Station -+« « « « v e 3-30 Link-Sonderregister
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Dezentrale Station Austauschvon Daten- - -« -« -« oo 1-4
Austausch von Daten - - -« « -« v v v v v oo v 1-3 Definition « - -« oo v 1-1
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Eintrag in Pufferspeicher - - - - -« -« -« o+ 3-21
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2 MITSUBISHI ELECTRIC

HEADQUARTERS

‘ ‘ EUROPAISCHE VERTRETUNGEN ‘ ‘ EUROPAISCHE VERTRETUNGEN ‘ ‘ EUROPAISCHE VERTRETUNGEN ‘

MITSUBISHI ELECTRIC
EUROPE B.V.

German Branch

Gothaer Stral3e 8

D-40880 Ratingen

Telefon: +49 (0) 21 02 / 486-0
Telefax: +49 (0) 2102 /4 86-11 20
E-Mail: megfamail@meg.mee.com

MITSUBISHI ELECTRIC FRANKREICH
EUROPE B.V.

French Branch

25, Boulevard des Bouvets

F-92741 Nanterre Cedex

Telefon: +33 1 55 68 55 68

Telefax: +33 1 5568 56 85

E-Mail: factory.automation@frameecom

EUROPA

MITSUBISHI ELECTRIC UK
EUROPE B.V.

UK Branch

Travellers Lane

GB-Hatfield Herts. AL10 8 XB
Telefon: +44 (0) 1707 / 27 61 00
Telefax: +44 (0) 1707 / 27 86 95

MITSUBISHI ELECTRIC ITALIEN
EUROPE B.V.

Italian Branch

Via Paracelso 12

1-20041 Agrate Brianza (MI)
Telefon: +39 039 6053 1

Telefax: +39 039 6053 312

E-Mail: factory.automation@itmee.com

MITSUBISHI ELECTRIC SPANIEN
EUROPE B.V.

Spanish Branch

Carretera de Rubi 76-80

E-08190 Sant Cugat del Vallés
Telefon: +349 3 /565 3131

Telefax: +34 9 3 /589 2948

E-Mail: industrial@sp.mee.com

MITSUBISHI ELECTRIC
CORPORATION

Office Tower “Z" 14 F
8-12,1 chome, Harumi Chuo-Ku
Tokyo 104-6212

Telefon: +81 3 /622 160 60
Telefax: +813 /622 160 75

JAPAN

MITSUBISHI ELECTRIC
AUTOMATION

500 Corporate Woods Parkway
Vernon Hills, IL 60061
Telefon: +1 847 /478 21 00

USA

Getronics b.v. BELGIEN
Control Systems

Pontbeeklaan 43

B-1731 Asse-Zellik

Telefon: +32 (0) 2/ 467 17 51
Telefax: +32 (0) 2 /467 17 45

E-Mail: infoautomation@getronics.com

TELECON CO. BULGARIEN
4, A. Ljapchev Blvd.

BG-1756 Sofia

Telefon: +359 (0) 2/ 97 44 05 8
Telefax: +359 (0) 2 /97 44 06 1
E-Mail: —

louis poulsen DANEMARK
industri & automation

Geminivej 32

DK-2670 Greve

Telefon: +45 (0) 43 / 95 95 95
Telefax: +45 (0) 43 /95 95 91

E-Mail: Ipia@lpmail.com

UTU Elektrotehnika AS
Parnu mnt.160i

EE-11317 Tallinn

Telefon: +372(0)6 /5172 80
Telefax: +372(0)6 /517288
E-Mail: utu@utu.ee

ESTLAND

Beijer Electronics OY FINNLAND
Ansatie 6a

FIN-01740 Vantaa

Telefon: +358 (0) 9/ 886 77 500
Telefax: +358 (0) 9/ 886 77 555

E-Mail: info@beijer.fi

UTECO AB.E.E.

5, Mavrogenous Str.
GR-18542 Piraeus
Telefon: +30 10 /42 10 050
Telefax: +3010/42 12033
E-Mail: uteco@uteco.gr

GRIECHENLAND

MITSUBISHI ELECTRIC
EUROPE B.V. - Irish Branch
Westgate Business Park
IRL-Dublin 24

Telefon: +353 (0) 1/419 88 00
Telefax: +353 (0) 1/419 88 90
E-Mail: sales.info@meir.mee.com

IRLAND

INEA CR d.0.0. KROATIEN
Drvinje 63

HR-10000 Zagreb

Telefon: +385 (0)1/ 36 67 140
Telefax: +385 (0)1/36 67 140
E-Mail: —

Getronics b.v. NIEDERLANDE
Control Systems

Donauweg 2 B

NL-1043 AJ Amsterdam

Telefon: +31 (0) 20/ 587 67 00
Telefax: +31 (0) 20 / 587 68 39
E-Mail: info.gia@getronics.com

GEVA OSTERREICH
Wiener Stral3e 89

A-2500 Baden

Telefon: +43 (0) 2252 / 85 55 20
Telefax: +43 (0) 2252 / 488 60
E-Mail: office@geva.at

Meltrade Automatika Kft. UNGARN
55, Harmat St.

HU-1105 Budapest

Telefon: +36 (0)1/ 2605 602
Telefax: +36 (0)1 /2605 602

E-Mail: office@meltrade.hu

TEHNIKON WEISSRUSSLAND
Oktjabrskaya 16/5, Ap 704
BY-220030 Minsk

Telefon: +375 (0) 17 /22 75 704
Telefax: +375 (0) 17 /22 76 669
E-Mail: tehnikon@belsonet.net

MPL Technology Sp.z o.o0. POLEN

ul. Sliczna 36

PL-31-444 Krakéw VERTRETUNG AFRIKA
Telefon: +48 (0) 12 /632 28 85 "
Telefax: +48 (0) 12 /632 47 82 CBI Ltd SUDAFRIKA
E-Mail: krakow@mpl.pl Private Bag 20(116

Sirius Trading & Services sl RUMANIEN  Z5-19001s38¢0 100

Bd. Lacul Teinr. 18 Telefax: +27 (0) 11/ 392 2354
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